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Safety instructions

* Suitable for floor cleaning in home settings only. Do not use the robot
outdoors (eg., open balconies), on something other than the floor (eg.,
couch), or in commercial or industrial settings.

« This product is not intended for use by persons (including children) with
reduced physical, sensory or mental capabilities, or lack of experience
and knowledge, unless they have been given supervision or instruction
concerning use of the product by a person responsible for their safety.

* This appliance can be used by children aged from 8 years and above
and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities or
lack of experience and knowledge if they have lbeen given supervision or
instruction concerning use of the appliance in a safe way and understand
the hazards involved. Children shall not play with the appliance. Cleaning
and user maintenance shall not be made by children without supervision.

* The appliance is only to be used with the power supply unit provided with
the appliance.

* Only use this product as directed in the user manual. Users are responsible
for any loss or damage arising from improper use of this product
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* WARNING: Do not use any third-party battery. Use only with
/NXDJQROIZM charging base and YLJX2I-E190150 power adapter.

» Do not expose the appliance or battery to excessive temperatures.

* Be aware of the risk of terminals of the battery-operated robot or battery
being shortcircuited by metal objects.

* The lithium-on battery pack contains sulbstances that are hazardous to
the environment. Before disposing of the vacuum-mop, please first remove
the battery pack, then discard, or recycle it in accordance with local laws
and regulations of the country or region it is uesd in.

* This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled
persons.

* When removing the batteries from the product, it is better to use up
the batteries and make sure your product is disconnected from power.

* Uninstall the screw on the bottom, unplug the battery connector, then
remove the batteries.

* Do not damage the battery case to avoid any risk of injuries.

* Return the batteries to a professional recycling organization.
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Usage restrictions * Check that the water tank has been removed before turning over the robot.

» Do not turn over or shake the robot quickly while it is in use.

* Plastic bags can be dangerous. Please keep them away from infants and children
to avoid the risk of suffocation.

« Do not use the robot on surfaces above ground level without guardrails (eg., duplex
floors, open balconies, flat furniture tops).

+ Do not use the robot in heat greater than 40°C or less than 0°C.

* For optimal suction performance, the robot is not recommended for use at altitudes
above 2000 meters.

* Please pick up any cables from your floor before use to avoid the robot's getting
tangled in the course of operation.

* Please put away fragile objects or other miscellaneous items (e.g., vases, plastic
bags, etc.) from the ground to avoid obstructing the robot during operation or
causing damage to your valuables.

» Do not allow children to use the robot as a toy. Please keep children and pets away
from the robot while it is in use.

* Do not place the roller brush cleaning tool in an area easily accessible to children.

* Prevent human or pet hair, fingers and other small items from coming too close to
the robot's suction port while it is in use.

* Do not use the robot to pick up burning objects (eg., burning cigarette butts).

* Prevent the robot from picking up hard or sharp objects (eg., decorative waste,
glass, iron nails, etc.).

» Do not use the radome, flip cover, or front bumper as handles to carry the robot.

* Be sure to turn off the robot and remove the plug from the socket to disconnect the
power supply before cleaning and maintaining the robot and charging base. Do
not clean the robot and charging base by immersing them in water, or rinsing them
with water.

» Do not wipe any part of the robot with a damp cloth or any kind of liquid.

* Do not use the floor scrubbing mode on a carpet.

« Clean the water tank regularly to avoid the occurrence of foul odors.
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« If you do not intend to use it for an extended period of time, be sure to clean the
watter tank and leave the cover open when putting it away.

« To avoid damaging the robot, do not add hot water to the water tank.

* Check that the flip cover has been closed before operating the robot.

* Do not use the robot around an open flame or fragile items.

» Do not use the robot on a surface with water that exceeds the capacity of the
water tank.

* Do not use the robot in a room with a sleeping infant.

Batteries and Charging + Do not burn the robot even if it has been seriously damaged as it may cause the
battery to explode.

» Do not use any third-party batteries, power adapters, or charging bases.

» Do not disassemble, repair, or modify the battery or charging base without
permission.

« Do not place the charging base close to heat sources (eg., radiators).

» Do not wipe or clean the robot or the charging base electrode pads with a wet
cloth or wet hand.

« Be sure to dispose of the battery in the proper method. Protect the environment
by disconnecting the power supply and taking the battery out of the robot before
discarding it.

* In the event the adapter power cord is damaged, for your own safety ensure that
it is replaced by professionals from the manufacturer, its repair department, or a
similar department.

» Make sure that the robot has been powered off and packed in the original box, if
possible, before transporting it.

» Do not pour water into the robot or immerse it in water.

* If you are not going to use the robot for an extended period of time, fully charge it
before turning it off and store it in a cool, dry place. Charge it at least once every 3
months to avoid damage to the battery due to over-discharge.
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Packing list

Read this manual carefully before use, and retain it for future reference.

Robot

Power adapter Self-cleaning tray

Tips: In this manual, the illustrations of the product
and its accessories and the user interface are
schematic diagrams for reference only. The actual
product may vary from that shown in the schematic
diagrams due to product updates and upgrades.
Please refer to the actual product.

Charging base

Pure soft bristle roller brush Water tank cover Haiir cleaning knife
(placed in the charging base) for dry sweeping (placed in the charging base)

Spare filter Spare filter User Manual, Cleaning brush
sponge for floor screen assembly Quick Use Guide (ploced in the
scrubbing for dry cleaning charging base)
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Product introduction

Robot

() oN/oFF

Long press to turn the robot on or off
Short press to start or stop cleaning

Radome /

Radar ranging sensor

Wall sensor

Front bumper \ //@

Collision sensor

Roller brush cover buckle
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O Recharging/self-cleaning

Long press to start recharging only

Short press to start recharging and self-cleaning

() Power button/indicator
O Recharging button/indicator

Flip cover

Flip cover buckle

Infrared sensor



Roller brush

Battery compartment cover

Cliff sensor

Universal wheel

Drive wheel

Guide wheel

Speaker

Fan outlet

e00000 0
e0000 0

A==

Infrared sensor
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Self-cleaning charging base

Cover plate
Remove to accommodate the roller
brush and other cleaning tools.

Electrode pad @

@ Infrared sensor
Self-cleaning tray slot

. Power interface
Cover plate for cable
winding trough
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Installation

Installing the charging base

@ Place the charging base against
the wall on a flat surface, insert the
adapter plug into a compliant outlet,
and turn on the power supply. Place
any excess wires in the cable winding
trough.

@ Insert the self-cleaning tray from top
to bottom and fix it on the charging
base.

® Moake sure that there are no
obstacles within 1.5 meters in front of
the charging base and 0.5 meter on
both sides.

Tips:

« After the charging base is connected to the power
supply, its indicator will always be on.

« Self-cleaning trays must be used for wooden floors
or other especially absorbent surfaces.

Warning: To avoid soiling carpet or affecting the
recharging of the robot, installing the charging base
on a carpet is strictly prohibited

09



Use

Removing the limit strip T Take out the
limit strip
Place the robot on a flat indoor surface
and remove the protective limit strip
installed on the inner side of the front

bumper.

Adding water to the water tank

@ Unfasten the flip cover buckle to @ Hold the handle of the water tankto @ Open the water tank filing cap, add

open it as shown in the figure. take it out. clean water or solution to the water
tank filling hole, and then close the
water filling cap.

Water
filing cap

Water tank
filling hole

e Put the water tank back in place,
level the water tank handle, and
then close the flip cover.

Warning: In order to prevent damage to the robot, turning the robot over before the water tank has been
removed is strictly prohibited!
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Charging the robot

@ Place the robot on a flat surface indoors as shown in the @ Long press C) to start the robot and then short press ) for
figure. the robot to automatically return to the charging base for
recharging. After the robot is fully charged, it will go into
standby.

Tips:

« Fully charge the robot before starting cleaning. « It is recommended that cleaning start from the charging base.

« Before starting cleaning, tidy up any wires or objects on the ground to avoid + When the battery is low during cleaning, the robot will automatically return to
causing damage by entanglement, dragging, or collision during the cleaning the charging base. Once the battery has fully charged, it will automatically
process. resume the unfinished cleaning.



Connecting with Mi Home/
Xiaomi Home app

This product works with Mi Home/Xicomi
Home app”. Control your device with Mi
Home/Xicomi Home app.

Scan the QR code to download and
install the app. You will be directed

to the connection setup page if the
app is installed already. Or search "Mi
Home/Xicomi Home" in the app store to
download and install it.

Open Mi Home/Xicomi Home app, tap
"+"on the upper right, and then follow
prompts to add your device.

“The app is referred to as Xicomi Home
app in Europe (except for Russia). The
name of the app displayed on your
device should be taken as the default.

Note: The version of the app might have been
updated, please follow the instructions based on
the current app version.

Resetting Wi-Fi

Long press C) and () simultaneously for 3 seconds. After hearing the voice prompt
"Enter the Mi Home app network configuration mode", the power indicator and the
recharging indicator will blink green, and the robot will wait to connect to the Mi
Home app.

Tips: Only 2.4 GHz Wi-Fiis supported.

Notes about roller brushes

The robot can be equipped with a mixed bristle roller brush or a pure soft bristle roller
brush as required. The mixed bristle roller brush is installed by default.

Mixed bristle roller brush: a versatile, general-purpose brush for matte floors, plastic
floors, and stubborn stains that are difficult to remove

Pure soft bristle roller brush: a fine soft bristle roller brush for high-gloss floors, wooden
floors, and daily cleaning and maintenance.

Air drying for the roller brush

Air drying in the charging base: The charging base will automatically air dry the roller

brush when it recognizes that a roller brush has been installed. If the roller rush is

taken out during air drying and then replaced, the robot will start timing the air drying

again.

Air drying in the robot: The robot will automatically air dry the roller brush after

completing self-cleaning (in dry sweeping mode, the robot does not perform air

drying after completing self-cleaning). If the roller brush, water tank, or water tank

cover is taken out during air drying, the robot will pause air drying. Once the removed

component is installed back, the robot will continue air drying.

Tips:

* Both the robot and the charging base provide air drying for the roller brush.

+ The charging base takes approximately 12 hours to air dry the roller brush, and the robot takes
approximately 6 hours to air dry the roller brush.

- If the power supply to the charging base is disconnected during air drying, air drying stops.

» When the robot is in the air drying state, long press O for 3 seconds to stop the air drying.

« When the robot is in the charging state, long press O and () for 30 seconds to enter the deep sleep
mode of charging only. And press O to exit this mode.
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Power-on/Power-off/Pause/Startup

Long press () for 3 seconds. The robot will enter the power-on state, and the
power indicator and recharging indicator will breathe in green. After the robot
has been powered on, it will enter standby state and the power indicator and
recharging indicator will remain green. When you short press C) , the robot will
start cleaning.

When the robot is stationary (not charging), you can power off by long
pressing O for 3 seconds.

During the cleaning process, if you short press (') , the robot will pause the
cleaning.

If the robot remains stationary (not charging) and idle for more than 10 minutes,
it will enter sleep state. In the sleep state, you can wake up the robot by short
pressing any button. If the robot is in the sleep state for more than 30 minutes and
has no task to perform, it will automatically power off (without a voice prompt).

Tips:

* The robot cannot be powered off during charging.

* When the wastewater tank fills up during cleaning, the robot will wait in place for 90 seconds. If the user
does not operate the robot after 90 seconds, the robot will automatically return to the charging base or
startup position.

* When cleaning for the first time, stay with the robot while it functions in order to deal with any minor
issues that may arise. Following the first cleaning, the robot will create a map. For areas that do not
need to be sprayed with water or where the robot may get stuck, use the Mi Home app to set restricted
areas for the robot to bypass during cleaning.

Recharging/Self-cleaning

¢ When the battery is low during
cleaning or after cleaning

is completed, the robot will
automatically return to the charging
base for self-cleaning and charging.
When you short press ) in the pause
or standby state, the robot will return
to the charging base for self-cleaning
and charging.

When you long press ) in the pause
or standby state, the robot will return
to the charging base for charging
without self-cleaning.

During recharging, short press any
button to pause the recharging task.
When the robot is in the charging
base, short pressOto start or cancel
the self-cleaning task.
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Partial focus cleaning mode

Short press (') and () simultaneously to have the robot enter the partial focus
cleaning mode. In this mode, the robot performs a 90-degree bow-shaped cleaning
twice on a square area of 1.5 meters x 1.5 meters. During partial focus cleaning, short
press any key for the robot to pause the cleaning. When the partial focus cleaning is
paused, short press O to continue the partial focus cleaning.

Adding water to or cleaning the water tank midway through a job

During use, the need may arise to add water to or clean the water tank. To do so,
short press C) for the robot to enter the pause state, open the flip cover, and take out
the water tank. After adding water to or cleaning the water tank, put it back in place,
close the flip cover, and then short press C) to continue cleaning.

Tips:

« Before starting the cleaning task, clean the wastewater tank and ensure that there is water in the clean

water tank.
* Please remove the water tank before adding water.

Warning: In order to prevent damage to the robot, turning the robot over before the water tank has been

removed is strictly prohibited!

Switching the cleaning mode

The robot can be equipped with either
a water tank cover for floor scrubbing or
a water tank cover for dry sweeping. By
replacing the water tank cover, the robot
can automatically recognize the new
tank cover and switch to floor scrubbing
or dry sweeping mode. The water tank
cover for floor scrubbing is installed by
default.

Water tank cover for
floor scrubbing

Water tank cover for
dry sweeping

Tips:

* The Mi Home app cannot switch the cleaning
mode.

« For garbage that sticks to the floor when exposed
to water, first run a simple dry sweep and then use
the floor scrubbing mode for enhanced cleaning.

+ Use the dry sweeping mode to clean carpets and
floor mats.



Maintenance and care

Replacing the water tank cover/Cleaning the wastewater tank

@ Take out the water tank, hold the
lifting handle of the wastewater tank
cover, and move the cover upward.

@ Use a new dedicated water tank
cover or clean the wastewater tank
using the cleaning brush delivered
with the robot.

© After cleaning, wipe off the water at
the bottom of the water tank before
replacing it.

Note: It is recommended that the wastewater tank
be cleaned immediately upon completion of each
floor scrubbing.

Cleaning/Replacing the roller brush

@ Unfasten the roller brush cover buckle @ Use a hair cleaning knife to cut off ® Wash the roller brush with clean
to open the cover and pull out the the hair wound on the roller brush water and dry it or put it back on
roller brush. and clean the roller brush. the robot and start self-cleaning

for the roller brush. Once self-
cleaning is completed, the robot will
automatically air dry the roller brush.

Tips: It is recommended that the roller brush be
cleaned once a month. It is also recommended Note: Keep the hair cleaning knife out of reach of
that the roller brush be replaced every 6-12 months. children.
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Replacing the cleaning blade

@ Long press C) for 3 seconds. After the robot is powered off, @ As shown in the figure, turn the robot over, use a screwdriver
remove the water tank. to remove the 6 screws fixing the cleaning blade unit in
place, and then remove the cleaning blade unit.

Cleaning
blade unit

® As shown in the figure, pull out the old cleaning blade from the cleaning blade unit opening. After confirming the installation

direction of the cleaning blade, replace the old cleaning blade with a new one. Install the cleaning blade unit back into the
robot and ensure that the screws fixing the unit in place have been securely tightened.

7
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Cleaning blade
installation

Note: Check to ensure that the cleaning blade has been installed correctly. Reverse installation will affect the cleaning efficacy of the robot. It is recommended that
the cleaning blade be replaced every 6-12 months.
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Cleaning/Replacing the filter screen and the filter sponge for floor scrubbing

@ Remove the water tank and remove @ Tumn over the water tank cover and ® Clean or replace the old filter screen,
the tank cover for floor scrubbing. remove the filter screen and then the clean or replace the filter sponge for
filter sponge for floor scrubbing. floor scrubbing, and then replace

them after they have dried.

Tips: It is recommended that the filter screen and
the filter sponge for floor scrubbing be cleaned

Note: The filter screen and the filter sponge for floor once amonth. It is also recommended that the fifter
scrubbing should be completely dried before use screen and the filter sponge for floor scrubbing be
after being washed with water. replaced every 3-6 months.

Cleaning/Replacing the filter screen assembly for dry sweeping

@ Remove the water tank and the tank @ Turn the water tank cover over and ® Clean or replace the filter screen
cover for dry sweeping. remove the filter screen assembly for assembly and return it to its place
dry sweeping. after drying it.

Tips: It is recommended that the filter screen
assembly for dry sweeping be cleaned once a

Note: The filter screen assembly for dry sweeping month. It is also recommended that the filter screen
should be completely dried before use after being assembly for dry sweeping be replaced every 3-6
washed with water. months.
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Cleaning the sensor/electrode pad

It is recommended that each sensor be gently wiped with a clean and soft dry cloth every month to ensure the normal function of

the robot.

Robot:

Cliff sensor
Infrared sensor
Electrode pad
Wall sensor

Cliff sensor

Cliff sensor

Wall sensor

Infrared
sensor

Infrared
sensor

Electrode
pad

Self-cleaning charging base:
Infrared sensor
Electrode pad

Tips: It is recommended that the roller brush be
cleaned once a month. Electrode pad

8
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Cleaning the guide wheel/universal wheel

@ Remove the water tank.

@ Tumn over the robot and pry out the guide wheel/universal wheel with a small
screwdriver or other flat tool.

@® After removing hair and any other foreign matter from the wheel axle, put the
wheel body back in place and press on it firmly.

Note: It is recommended that the guide wheel or universal wheel be cleaned as needed. To avoid damaging

the robot, avoid prying out the guide wheel and universal wheel too frequently.

9

Maintaining the battery

¢ The robot comes with a built-in high-
performance rechargeable lithium-
ion battery pack. In order to maintain
the battery performance, please keep
it charged every day.

¢ Shut down and pack the robot away
if you do not intend to use it for an
extended period of time. Charge it at
least once every 3 months to avoid
damage to the battery due to over-
discharge.

Shutting down the robot

When the button does not respond or
the robot cannot be shut down, long
press O for 5 seconds to forcibly shut it
down.



Troubleshooting

When the robot is working improperly, the power or recharging indicator may blink red or stay on, or when an error
occurs, the robot may issue a voice prompt. Please refer to the following table to resolve the resulting issues.

Voice Prompt/Symptom

Possible Cause

Solution

Check if the radar has been obstructed
and move the robot to a new place to
start it.

The lidar is blocked or stuck.

Remove the objects causing the
obstruction or move the robot to an
open place to restart it.

Front collision sensor error: Check if the
sensor is stuck.

The collision sensor is stuck.

Remove foreign objects around the
bumper or move the robot away.

Cliff sensor error: Clean the cliff sensor
and start the robot away from the area
of danger.

The cliff sensor is triggered after the
robot is started.

Wipe the cliff sensor and move the
robot to a flat and open place to start
it.

Roller brush error: Check if the roller
brush is stuck.

The roller brush is stuck.

Clean the roller brush or move the
robot.

Left or right drive wheel error: Check if
the drive wheel is stuck.

The drive wheel is stuck.

Clean the drive wheel or move the
robot.

The water tank or its cover has been
removed.

The water tank or its cover has been
removed.

Replace the water tank and filter
screen and confirm that the filter screen
and water tank have been installed
properly.

The battery is low: Recharge the robot
before using again.

The battery is low during cleaning.

The battery is low: Recharge the
battery before attempting to use the
robot again.

Fan error: Check if the robot air duct is
blocked.

Fan error.

Try to power off the robot and restart it.

Radar error: Check if the radar is stuck
or restart the robot.

The lidar is stuck.

The lidar is pressed or stuck. Move the
robot to a new place and start it.

Battery error: Restart the robot.

Battery error during charging.

The battery temperature is too high

or too low. Please wait for the battery
temperature to return to normal before
restarting the robot.
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Voice Prompt/Symptom

Possible Cause

Solution

The robot cannot be powered on.

1. The battery is low.
2. The ambient temperature is
abnormal.

1. Charge the robot before use.
2. Ensure that the working temperature
of the robot is between 0°C-40°C.

The robot cannot be charged.

1. The power supply is not connected to
the charging base.

2. The electrode pads are dirty.

3. The electrode pads are not making
good contact.

1. Ensure that the power supply has
been connected to the charging base.
2. Clean the electrode pads of the
charging base.

3. Eliminate the poor contact caused
by foreign objects and try to reposition
the robot manuallly.

Automatic return for recharging has
failed. Please put the robot on the
charging base for charging.

1. The charging base is blocked or too
far away.

2. The power supply is not connected
to the charging base.

3. The roller brush is stuck or there are
foreign objects at the bottom of the
robot.

1. Try again after placing the charging
base in an open area or placing the
robot close to the charging base.

2. Connect the power supply to the
charging base.

3. Check and clean the roller brush and
robot bottom.

Right wall sensor error: Check if any
foreign objects are blocking the sensor.

Wall sensor error.

Wipe and clean the wall sensor.

Robot behavior error.

An error has occurred in the program.

Power off the robot and restart it.

There is an abnormal sound during
cleaning.

The roller brush or drive wheel has
become entangled by foreign objects.

Power off the robot and clear the
foreign objects.

The robot's cleaning ability decreases
or it drops water.

The water tank is full or the filter screen
is blocked.

Clean the water tank and filter screen
in a timely manner.

Scheduled cleaning has not occurred.

The battery is low.

Scheduled cleaning can start only
when the remaining power is greater
than 30%: Please charge the robot
daily.
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Voice Prompt/Symptom

Possible Cause

Solution

The robot cannot connect to the Mi
Home app.

There is a Wi-Fi network error, the Wi-
Fi password is incorrect, or there is a Mi
Home app error.

Ensure that the robot is in an area with
a good Wi-Fi signal; re-enter the Wi-
Fi password or reset the Wi-Fi network;
download the latest version of the Mi
Home app.

There is little or no water from the water
tank.

1. The water tank is short of water or the
nozzle is blocked.

2. The water tank has not been installed
properly.

1. Check whether there is water in the
water tank; clear foreign objects from
the nozzle.

2. Install the water tank correctly.

Please place the robot on a level
surface before starting it.

The robot has not been laid flat or the
ground is uneven.

Move the robot to a level surface and
start it.

The robot cannot be recharged after
being manually relocated.

1. The robot is too far away from the
charging base.

2. The robot cannot be located in a
new environment.

Manually place the robot in the
charging base for charging.

The robot will return to the charging
base for recharging before cleaning is
completed.

The robot battery is low, so the robot
will return to the charging base

for recharging. After charging is
completed, the robot will continue
cleaning.

After the robot is fully charged, the
robot will resume the cleaning that
remains.
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When an error occurs during the operation of the charging base, please refer to the table below to resolve the issue.

Voice Prompt/Symptom

Possible Cause

Solution

The robot has failed to charge.

1. The power supply is not connected to
the charging base.

2. The electrode pads are dirty.

3. The electrode pads are not making
good contact.

1. Ensure that the power supply has
been connected to the charging base.
2. Clean the electrode pads of the
charging base.

3. Eliminate the poor contact caused
by foreign objects and try to reposition
the robot manually.

The roller brush has failed to air dry.

The in-place recognition sensor for the
roller brush is blocked by diirt.

Clean the surface of the in-place
recognition sensor for the roller brush.
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Specifications

Complete machine

Self-cleaning charging base

Product Name Smartmi Robot Vacuum Rated Input 19V =15A
Cleaner
Rated Output 19V =15A
Model ZNXDJQROIZM
Rated Power 28.5W
Net Weight Approximately 6.5 kg
(including the robot, self- Dimensions 407 x 370 x 205mm
cleaning charging base,
water tank, and roller brush)
. . Power Adapter
Operating Temperature 0°Ctos40°C
Storage Temperature -20°Cto 60 °C Information Published Value and Precision  Unit
DONGGUAN YINLI
. Manufact ELECTRONICS SO, -
Smartmi Robot Vacuum Cleaner cnutacturer D
Dimensions 338 x 344 x 128mm Model Identifier YLJX2I-E190150 -
Rated Input 1V =15A Input Voltage 100-240 V~
Rated Power 75W Input AC Frequency 50/60 Hz
Operating Voltage 4.4V = Output Voltage 9 V=
Battery Type Lithium-ion battery pack Output Current 15 A
Battery Capacity 5200mAh Output Power 285 W
Clean Water Tank Capacity  600mL Average Active Efficiency 891 %
Wastewater Tank Capacity — 360mL Efficiency at Low Load (10%)  84.0 %
Wireless Connection Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz No-load Power Consumption  0.07 W

RF Specification:

Wi-Fi 2.4G (2400 - 24835 MHz), Max. RF Output Power: <20 dBm
Under normal use of condition this equipment should be kept a separation
distance of at least 20cm between the antenna and the bodly of the user.
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Regulatory Compliance Information

Europe — EU declaration of conformity

Hereby, Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd. declares that the radio equipment, type ZNXDJQRO1ZM is in
compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following
internet address: https://www.smartmiglobal.com/doc.html

Disposal and recycling information

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which
E should not be mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect human health and the environment by
mmm  handing over your waste equipment to a designated collection point for the recycling of waste electrical and electronic
equipment, appointed by the government or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent potential
negative consequences to the environment and human health. Please contact the installer or local authorities for more
information about the location as well as terms and condiitions of such collection points.

Laser Safety

The laser distance sensor of this product meets the standards for Class 1Laser Products in [EC 60825-1.2014 and will not generate
hazardous laser radiation.

Manufactured for: Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Manufacturer: Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd.
Address: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1407, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. China

For detailed e-manual, please go to https://www.smartmiglobal.com/pages/manual
For more information, please visit: https://www.smartmiglobal.com/
Need support? Please contact smartmi customer service: onlinesupport@smartmiglobal.com
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Sicherheitsanweisungen

* Nur fur die Bodenreinigung in héuslicher Umgebung geeignet. Verwenden
Sie bitte den Roboter nicht im Freien (z. B. auf offenen Balkonen), auf etwas
anderem als dem Boden (z. B. einem Sofa) oder in gewerblichen oder
industriellen Umgebungen.

« Dieses Produkt darf nicht durch Personen (einschlieflich Kinder) mit
eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten
oder mangelnder Erfahrung und Kenntnis verwendet werden. Es sei denn,
solange sie von einer fur ihre Sicherheit verantwortlichen Person in Bezug
auf die Verwendung des Produkts Uberwacht oder angewiesen werden.

* Dieses Gerat kann von Kindern ab 8 Jahren und Personen mit
eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten
oder mangelnder Erfahrung und Kenntnis verwendet werden, wenn sie in
Bezug auf die Verwendung des Produkts beaufsichtigt oder unterwiesen
werden und die damit verbundenen Gefahren verstanden sind. Kinder
durfen nicht mit dem Gerat spielen. Die Reinigung und Wartung darf nicht
von Kindern ohne Aufsicht durchgefuhrt werden.

* Das Gerdt ist nur mit dem mitgelieferten Netzteil zu verwenden.

 Verwenden Sie bitte dieses Produkt nur gemdal den Anweisungen in der
Bedienungsanleitung. Als Benutzer sind Sie fur alle Verluste oder Schéden
verantwortlich, die sich aus der unsachgemaien Verwendung dieses
Produkts ergelben.

+« WARNUNG: Verwenden Sie keine Batterien von Drittanbietern. Die
Verwendung des Produktes ist ausschliefilich mit der ZNXDJQRO1ZM
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Ladestation und dem YLJX2I-E190150 Netzteil durchzufUhren.

* Setzen Sie das Gerdt oder die Batterie nicht Umgelbungen mit hoher
Temperatur aus.

» Seien Sie sich der Gefahr bewusst, dass die Anschlusse des
batteriebetrielbenen Roboters oder der Batterie durch Metallgegensténde
kurzgeschlossen werden.

* Der Lithium-on-Akkupack enthalt umweltgeféhrdende Stoffe. Bevor Sie
den VortexWave Saugroboter entsorgen, entnehmen Sie bitte zuerst
das Akkupack und entsorgen bzw. recyceln Sie es gemdal’ den ortlichen
Gesetzen und Vorschriften des Landes oder der Region, in der er
verwendet wird.

* Dieses Gerdit enthdalt Batterien, die nur von Fachpersonal ausgetauscht
werden durfen.

* Beim Entfernen der Batterien aus dem Produkt ist es besser, die
Batterien zu verbrauchen und sicherzustellen, dass das Produkt von der
Stromversorgung getrennt ist.

* Deinstallieren Sie die Schraulbe an der Unterseite, ziehen Sie den
Batteriestecker ab und entfernen Sie dann die Batterien.

* Beschddigen Sie das Batteriefach nicht, um Verletzungsrisiken zu
vermeiden.

» Geben Sie die Batterien an eine professionelle Recyclingorganisation
zuruck.
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Nutzungsbeschrénkungen + Uberprufen Sie, ob der Wassertank entfernt wurde, bevor Sie den Roboter
umdrehen.

* Drehen oder schitteln Sie den Roboter nicht schnell, wahrend jener im Einsatz ist.

* PlastiktUten konnen gefahrlich sein. Bitte halten Sie sie von Sduglingen und Kindern
fern, um Erstickungsgefahr zu vermeiden.

« Verwenden Sie den Roboter nicht auf Oberfléichen Uber dem Boden ohne
Schutzgelénder (z. B. Doppelbdden, offene Balkone, flache Mébeloberfléichen).

* Verwenden Sie den Roboter nicht bei Temperaturen Uber 40 °C oder unter O °C.

« FUr eine optimale Saugleistung wird der Roboter nicht fur den Einsatz in Hohen Uber
2000 Metern empfohlen.

* Bitte heben Sie alle Kabel vor dem Gebrauch des Roboters von Ihrem Boden auf,
damit sich dieser wahrend des Betriebs nicht verfangt.

« Bitte entfernen Sie zerbrechliche und sonstige Gegenstande (z. B. Vasen, Plastiktiten
usw.) vom Boden, um den Roboter wéhrend des Betriebs nicht zu behindern oder zu
riskieren das dieser lhre Wertsachen beschadigt.

* Erlauben Sie es Kindern nicht, den Roboter als Spielzeug zu benutzen. Bitte halten
Sie Kinder und Haustiere vom Rolboter fern, wahrend er in Betrieb ist.

« Stellen Sie das Werkzeug fur die Reinigung der Walzenbursten nicht in einen fur
Kinder leicht zuganglichen Bereich.

« Verhindern Sie, dass Menschen- oder Tierhaare, Finger und andere kleine
Gegenstande zu nahe an die Saugoffnung des Roboters gelangen, wéhrend er in
Betrieb ist.

« Verwenden Sie den Roboter nicht zum Aufheben von brennenden Gegenstanden (z.
B. brennende Zigarettenkippen).

« Verhindern Sie, dass der Roboter harte oder scharfe Gegensténde aufnimmt (z. B.
Dekorationsabfélle, Glas, Eisennéigel usw.).

« Verwenden Sie das Radom, die Klappabdeckung oder die vordere Stofstange nicht
als Griffe zum Tragen des Roboters.

« Stellen Sie sicher, dass Sie den Roboter ausschalten und den Stecker aus der
Steckdose entfernen, um die Stromversorgung zu trennen, bevor Sie den Roboter
und die Ladestation reinigen und warten. Reinigen Sie den Roboter und die
Ladestation nicht, indem Sie sie in Wasser tauchen oder mit Wasser spulen.

« Wischen Sie keine Teile des Roboters mit einem feuchten Tuch oder irgendeiner
Flussigkeit ab.

« Verwenden Sie den Bodenschrublbmodus nicht auf einem Teppich.

« Reinigen Sie den Wassertank regelmaiig, um das Auftreten von tblen Gertichen zu
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vermeiden.

« Wenn Sie ihn l&ingere Zeit nicht benutzen, reinigen Sie unbedingt den Wassertank
und lassen Sie den Deckel gedffnet, wenn Sie ihn wegstellen.

» Um eine Beschadigung des Roboters zu vermeiden, fugen Sie dem Wassertank kein
heiles Wasser hinzu.

« Versichern Sie sich, dass die Klappabdeckung geschlossen ist, bevor Sie den
Roboter in Betrieb nehmen.

« Verwenden Sie den Roboter nicht in der Ndhe von offenem Feuer oder
zerbrechlichen Gegenstanden.

« Verwenden Sie den Roboter nicht auf einer Oberfléche mit Wasser, das die
Kapazitat des Wassertanks Ubersteigt.

« Verwenden Sie den Roboter nicht in einem Raum mit einem schlafenden Saugling.

Batterien und Aufladen « Verbrennen Sie den Roboter nicht, selbost wenn er schwer beschadigt wurde, da dies
zur Explosion der Batterie fuhren kann.

« Verwenden Sie keine Batterien, Netzteile oder Ladestationen von Drittanbietern.

* Esist untersagt, die Batterie oder die Ladestation ohne Erlaubnis zu demontieren, zu
reparieren oder zu modifizieren.

« Stellen Sie die Ladestation nicht in die Néihe von Wérmeguellen (z. B. Heizkérpern).

« Wischen oder reinigen Sie den Roboter oder die Elektrodenpads der Ladestation
nicht mit einem nassen Tuch oder einer nassen Hand.

* Entsorgen Sie die Batterie auf die richtige Weise. Schiitzen Sie die Umwelt, indem Sie
die Stromversorgung trennen und die Batterie aus dem Roboter nehmen, bevor Sie
sie entsorgen.

« Falls das Netzkabel des Adapters beschadigt ist, stellen Sie zu Ihrer eigenen
Sicherheit sicher, dass es von Fachleuten des Herstellers, seiner Reparaturabteilung
oder einer &hnlichen Abteilung ersetzt wird.

« Stellen Sie sicher, dass der Roboter ausgeschaltet und wenn moglich in der
Originalverpackung verpackt wurde, bevor Sie ihn transportieren.

« Schutten Sie weder Wasser in den Roboter noch tauchen Sie ihn in Wasser ein.

+ Wenn Sie den Roboter ldngere Zeit nicht benutzen, laden Sie ihn vor dem
Ausschalten vollstéindig auf und lagern Sie ihn an einem kuhlen, trockenen Ort.
Laden Sie ihn mindestens alle 3 Monate auf, um eine Beschadigung der Batterie
durch Tiefentladung zu vermeiden.
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Packliste

Lesen Sie diese Bedienungsanleitung vor der Verwendung sorgfaltig durch und bewahren Sie sie zum spateren Nachschlagen auf.

Roboter

Stromadapter Selbstreinigendes
Tablett

Tipps: Die in diesem Handbuch enthaltenen
Abbildungen des Produkts und seines Zubehdrs
sowie der Benutzeroberfléche sind schematische
Darstellungen, die nur als Referenz dienen.

Das tatsachliche Produkt kann aufgrund von
Produktaktualisierungen und -upgrades von dem
in den schematischen Diagrammen gezeigten
abweichen. Bitte beziehen Sie sich auf das
tatséehliche Produkt.

Ladestation

777N

Walzenburste mit reinen Abdeckung des Wassertanks Haarreinigungsmesser
weichen Borsten zum Trockenwischen (in der Ladestation verstaut)
(in der Ladestation verstaut)

. o .
.
° o
Ersatzfilterschwamm Ersatzfiltersiebeinheit fur ~ Bedienungsanleitung, Reinigungsburste
zum Bodenschrubben die Trockenreinigung Kurzanleitung zur (in der Ladestation
Verwendung verstaut)
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Produkteinleitung

Roboter

() EIN/AUS O Wiederaufladen/Selbstreinigung
Drucken Sie lange, um den Roboter ein- oder Dricken Sie lange, um nur mit dem Aufladen zu beginnen
auszuschalten Drucken Sie kurz, um den Ladevorgang und die
Drtcken Sie kurz, um die Reinigung zu starten Selbstreinigung zu starten

oder zu stoppen

/ 555 () Netzschalter/-anzeige

Radom / O Aufladetaste/-anzeige
Radar-Entfernungssensor

Klappdeckel

Schnalle d
Vordere Stofistange / % KI(; pnsdgck:
Wandsensor \LL@ / Infrarotsensor

Kollisionssensor

Schnalle der Abdeckung \
der Walzenburste
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Walzenburste

Abdeckung des Batteriefachs

Klippensensor

Universalrad

Antriebsrad

Leitrad

Sprecher

e00000 0
e0000 0

A==

Infrarotsensor
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Elektrodenpad



Selbstreinigende Ladestation

Deckplatte
Entfernen Sie sie, um die
Walzenburste und andere
Reinigungswerkzeuge
unterzubringen.

Elektrodenpad @

@ Infrarotsensor

Selbstreinigender
Tablettschlitz

. Stromschnittstelle

Deckplatte fur
Kabelaufwickelwanne
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Installation

Installation der Ladestation

@ Stellen Sie die Ladestation auf
einer ebenen Flache an die Wand,
stecken Sie den Adapterstecker
in eine konforme Steckdose und
schalten Sie die Stromversorgung ein.
Legen Sie Uberschussige Kabel in die
Kabelfuhrungsrinne

@ Legen Sie das selbstreinigende
Tablett von oben nach unten ein und
befestigen Sie es auf der Ladestation.

@ Stellen Sie sicher, dass sich innerhalb
von 15 Metern vor der Ladestation
und 0,5 Metern auf beiden Seiten
keine Hindernisse befinden.

Tipps:

» Nachdem die Ladestation an die Stromversorgung
angeschlossen ist, leuchtet inre Anzeige
durchgehend.

« Das selostreinigende Tablett ist fur Holzboden
oder andere besonders saugfahige Oberfldchen
zu verwenden.

Warnung: Um eine Verschmutzung des Teppichs
oder eine Beeintrachtigung des Aufladens des
Roboters zu vermeiden, ist es streng verboten, die
Ladestation auf einem Teppich zu installieren.




Verwendung

Entfernen des Entfernen Sie den
T Begrenzungsstreifen.

Begrenzungsstreifens

Stellen Sie den Roboter auf eine ebene
Oberfléche im Innenbereich und
entfernen Sie den Schutzstreifen, der an
der Innenseite der vorderen Stof3stange
angebracht ist.

Wasser in den Wasserbehdlter einflllen

@ Losen Sie die Schnalle der @ Fassen Sie den Wassertank am Griff © Offnen Sie den Einfulldeckel des
Klappabdeckung, um sie wie in der an, um inn herauszunehmen. Wasssertanks, fullen Sie sauberes
Abbildung gezeigt zu &ffnen. Wassser oder eine Lésung in die

Einfulloffnung des Wassertanks und
schlieen Sie dann den Einfulldeckel.

Einfulldeckel des
Wassertanks

Einfllléffnung
des Wassertanks

@ setzen Sie den Wassertank wieder
ein, richten Sie den Griff des
Wassertanks aus und schlieen Sie
dann die Klappabdeckung.

Warnung: Um Schéden am Roboter zu vermeiden, ist es strengstens verboten, den Roboter umzudrehen,
bevor der Wassertank entfernt wurde!
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Aufladen des Roboters

@ Stellen Sie den Roboter wie in der Abbildung gezeigt auf @ Drucken Sie lange auf O um den Roboter zu starten,
eine ebene Flache im Innenbereich. und drtcken Sie dann kurz auf O damit der Roboter
zum Aufladen automatisch zur Ladestation zurickkehrt.

Nachdem der Roboter vollsténdig aufgeladen ist, begibt er
sich in den Standby-Modus.

Tipps:

« Laden Sie den Roboter vollstandig auf, bevor Sie mit der Reinigung beginnen. « Es wird empfohlen, die Reinigung von der Ladestation aus zu beginnen.

* Bevor Sie mit der Reinigung beginnen, raumen Sie alle Kabel oder » Wenn die Batterie wahrend der Reinigung erschopft ist, kehrt der Roboter
Gegenstande auf vom Boden weg, um Schaden durch Verfangen, Ziehen oder automatisch zur Ladestation zurtick. Sobald die Batterie vollsténdig
Kollisionen wéhrend des Reinigungsvorgangs zu vermeiden. aufgeladen ist, wird er automatisch mit der unvollendeten Reinigung fortfahren.

36



Verbinden mit der Mi Home-/
Xiaomi Home-App

Dieses Produkt funktioniert mit der Mi
Home-/Xiaomi Home-App*. Steuern
Sie Ihr Geréit mit der Mi Home-/Xicomi
Home-App

Scannen Sie den QR-Code, um die

App herunterzuladen und zu installieren.
Wenn die App bereits installiert

ist, werden Sie auf die Seite zum
Verbindungsaufbau weitergeleitet. Oder
suchen Sie ,Mi Home/Xiaomi Home" im
App Store, um es herunterzuladen und
zu installieren.

Offnen Sie die Mi Home-/Xicomi Home-
App, tippen Sie oben rechts auf ,+" und
folgen Sie dann den Anweisungen, um
Ihr Ger&t hinzuzufugen

*Die App wird in Europa (mit Ausnahme
Russlands) als Xiaomi Home bezeichnet.
Der auf lhrem Gerdt angezeigte

Name der App sollte als Standard
Ubernommen werden.

Anmerkung: Die Version der App wurde
maoglicherweise aktudlisiert, bitte folgen Sie den
Anweisungen basierend auf der aktuellen App-
Version.

Wi-Fi zurlicksetzen

Halten Sie C) und O gleichzeitig 3 Sekunden lang gedriickt. Nachdem Sie die
Sprachansage ,Wechseln Sie in den Netzwerkkonfigurationsmodus der Mi Home-
App" gehdrt haben, blinken die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige griin und der
Roboter wartet darauf, eine Verbindung zur Mi Home-App herzustellen.

Tipps: Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstutzt.

Hinweise zu Walzenbulrsten

Je nach Bedarf kann der Roboter mit einer Walzenburste mit gemischten Borsten
oder einer Walzenburste mit reinen weichen Borsten ausgestattet werden. Die
Walzenburste mit gemischten Borsten ist standardmaig installiert.

Walzenburste mit gemischten Borsten: eine vielseitige Allzweckbirste fur matte
Boden, Kunststoffboden und hartnackige Flecken, die schwer zu entfernen sind.
Walzenburste mit reinen weichen Borsten: Eine feine Walzenburste mit weichen
Borsten fur Hochglanzbdden, Holzbdden und die tagliche Reinigung und Pflege.

Lufttrocknung fur die Walzenburste

Lufttrocknung in der Ladestation: Die Ladestation lufttrocknet die Walzenbirste
automatisch, wenn sie erkennt, dass eine Walzenbrste installiert wurde. Wenn die
Walzenburste wahrend der Lufttrocknung herausgenommen und dann ausgetauscht
wird, beginnt der Roboter wieder mit der Zeitmessung der Lufttrocknung.
Lufttrocknung im Roboter: Der Roboter Iufttrocknet die Walzenbirste nach Abschluss
der Selbstreinigung automatisch (im Trockenkehrmodus fuhrt der Roboter keine
Lufttrocknung nach Abschluss der Selbstreinigung durch). Wenn die Walzenburste,
der Wassertank oder die Abdeckung des Wassertanks wahrend der Lufttrocknung
herausgenommen werden, unterbricht der Roboter die Lufttrocknung. Sobald die
entfernte Komponente wieder installiert ist, fahrt der Roboter mit der Lufttrocknung
fort.
Tipps:
+ Sowohl der Roboter als auch die Ladestation sorgen fur die Lufttrocknung der Walzenburste.
« Die Ladestation bendtigt ca. 12 Stunden, um die Walzenburste luftzutrocknen, wohingegen der Roboter
ungefahr 6 Stunden braucht.

+ Wenn die Stromversorgung zur Ladestation wéhrend der Lufttrocknung unterbrochen wird, wird die
Lufttrocknung gestoppt.
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Einschalten/Ausschalten/Pause/Starten

« Halten Sie () 3 Sekunden lang gedrtickt. Der Roboter wechselt in den
eingeschalteten Zustand. Die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige leuchten grin.
Nachdem der Roboter eingeschaltet wurde, wechselt er in den Standby-Modus
und die Betriebsanzeige und die Ladeanzeige bleiben grin. Wenn Sie (') kurz
driicken, beginnt der Roboter mit der Reinigung.

Wenn der Roboter stationdr ist (nicht aufgeladen wird), kénnen Sie ihn ausschalten,
indem Sie C) 3 Sekunden lang gedruckt halten.

Wenn Sie wahrend des Reinigungsvorgangs O kurz dricken, unterbricht der
Roboter die Reinigung.

Wenn der Roboter stationdr bleibt (nicht aufgeladen wird) und léinger als 10
Minuten im Leerlauf ist, wechselt er in den Schlafzustand. Im Schlafzustand kénnen
Sie den Roboter durch kurzes Drucken einer beliebigen Taste aufwecken.

Wenn sich der Roboter lénger als 30 Minuten im Ruhezustand befindet und keine
Aufgabe auszufiihren hat, schaltet er sich automatisch aus (ohne Sprachansage).

Tipps:

« Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht ausgeschaltet werden.

* Wenn sich der Abwassertank wahrend der Reinigung fullt, wartet der Roboter 90 Sekunden lang auf der
Stelle. Wenn der Benutzer den Roboter nach 90 Sekunden nicht bedient, kehrt der Roboter automatisch
zur Ladestation oder Startposition zuriick.

* Wahrend der Roboter den ersten Reinigungsprozess durchfihrt, bleiben Sie vor Ort, um eventuell
auftretende kleinere Probleme zu lésen.

Nach der ersten Reinigung wird der Roboter eine Karte erstellen. Verwenden Sie fur Bereiche, die nicht

mit Wasser bespruht werden mussen oder in denen der Roboter blockiert werden konnte, die Mi Home-
App, um diese eingeschrénkten Bereiche festzulegen, die der Roboter wéhrend der Reinigung umgehen
soll.

Wiederaufladen/Selbstreinigung

)

Wenn die Batterie wahrend der
Reinigung oder nach Abschluss der
Reinigung erschopft ist, kehrt der
Roboter automatisch zur Ladestation
zurtick, um sich selbst zu reinigen und
wieder aufzuladen.

Wenn Sie im Pausen- oder Standby-
Zustand kurz O drtcken, kehrt der
Roboter zur Ladestation zurtck, um
sich selbst zu reinigen und wieder
aufzuladen.

Wenn Sie im Pause- oder Standby-
Zustand lange auf ) driicken, kehrt
der Roboter zum Aufladen ohne
Selbstreinigung zur Ladestation zurtick.
Dricken Sie wahrend des
Ladevorgangs kurz eine beliebige
Taste, um die Aufladeaufgalbe
abzubrechen.

Wenn sich der Roboter in der
Ladestation befindet, driicken Sie kurz
OO, um die Selbstreinigungsaufgabe
zu starten oder abzubrechen.
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Reinigungsmodus mit teilweisem Fokus

Dricken Sie kurz C) und ) gleichzeitig, damit der Roboter in den Reinigungsmodus
mit teilweisem Fokus wechselt. In diesem Modus fuhrt der Roboter zweimal eine
90-Grad-bogenférmige Reinigung auf einer quadratischen Fldche von 1,5 Metern

x 1,5 Metern durch. Drucken Sie wahrend der Reinigung mit teilweisem Fokus kurz
eine beliebige Taste, damit der Roboter die Reinigung unterbrechen kann. Wenn der
Reinigungsmodus mit teilweisem Fokus angehalten ist, driicken Sie kurz O ,um die
Reinigung mit teilweisem Fokus fortzusetzen.

Nachfullen von Wasser oder Reinigen des Wassertanks wahrend
des Gebrauchs

Wahrend des Gebrauchs kann es erforderlich sein, Wasser in den Wassertank zu

fullen oder ihn zu reinigen. Drucken Sie dazu kurz C) , damit der Roboter in den

Pausenzustand wechselt, 6ffnen Sie die Klappabdeckung und nehmen Sie den

Wasssertank heraus. Setzen Sie den Wassertank nach dem Hinzufugen von Wasser

oder Reinigen wieder ein, schlieRen Sie die Klappabdeckung und dricken Sie dann

kurz (), um mit der Reinigung fortzufahren.

Tipps:

« Reinigen Sie vor Beginn der Reinigungsarbeiten den Abwassertank und stellen Sie sicher, dass sich Wasser
im Frischwassertank befindet.

« Bitte entfernen Sie den Wassertank, bevor Sie Wasser hinzufuigen.

Warnung: Um Schéden am Roboter zu vermeiden, ist es strengstens verboten, den Roboter umzudrehen,

bevor der Wassertank entfernt wurde!
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Wechseln des Reinigungsmodus

Der Roboter kann entweder mit

einer Wassertankabdeckung

zum Bodenschrubben oder

einer Wassertankabdeckung

zum Trockenkehren ausgestattet
werden. Nach dem Austausch der
Wasssertankabdeckung kann der
Roboter die neue Tankabdeckung
automatisch erkennen und in den
Bodenschrubb- oder Trockenkehrmodus
wechseln. Die Wassertankabdeckung
zum Bodenschrubben ist standardmdanig
montiert.

Wasssertankabdeckung zum
Bodenschrubben

Abdeckung des Wassertanks zum
Trockenwischen

Tipps:

- Die Mi Home-App kann den Reinigungsmodus
nicht wechseln.

= Fur Mull, der bei Kontakt mit Wasser am Boden
haften bleibt, fuhren Sie zuerst eine einfache
Trockenreinigung durch und verwenden Sie dann
den Bodenschrubbmodus fur eine verbesserte
Reinigung.

«Verwenden Sie den Trockenkehrmodus, um
Teppiche und FuBmatten zu reinigen.



Wartung und Pflege

Abdeckung des Wassertanks austauschen/Abwassertank reinigen

@ Nehmen Sie den Wassertank
heraus, halten Sie den Hebegriff der
Abdeckung des Abwassertanks fest
und bewegen Sie die Abdeckung
nach oben.

@ \erwenden Sie eine neue spezielle
Abdeckung fur den Wassertank oder
reinigen Sie den Abwassertank mit der
Reinigungsburste, die im Lieferumfang
des Roboters enthalten ist.

@ Wischen Sie nach der Reinigung
das Wasser an der Unterseite des
Wasssertanks ab, bevor Sie ihn wieder
einsetzen.

Anmerkung: Es wird empfohlen, den Abwassertank
sofort nach Abschluss jeder Bodenreinigung zu
reinigen.

Reinigung/Austausch der Walzenbirste

@ Losen Sie die Schnalle der @ Verwenden Sie ein ® Waschen Sie die Walzenburste mit
Walzenburstenabdeckung, um Haarreinigungsmesser, um die auf sauberem Wasser und trocknen Sie
die Abdeckung zu 6ffnen und die die Rollenburste gewickelten Haare sie oder legen Sie sie wieder auf den
Walzenburste herauszuziehen. abzuschneiden und die Rollenburste Roboter und beginnen Sie mit der

zU reinigen. Selbstreinigung fur die Walzenburste.
Sobald die Selbstreinigung
abgeschlossen ist, lufttrocknet

der Roboter die Walzenburste
automatisch.

Tipps: Es wird empfohlen die Walzenburste einmal im
Monat zu reinigen. Es wird auBerdem empfohlen die Anmerkung: Halten Sie das Haarreinigungsmesser
Walzenburste alle 6-12 Monate auszutauschen. weg von Kindern.
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Ersetzen der Reinigungsklinge

@ Haiten Sie () 3 Sekunden lang gedriickt. Nachdem @ Wie in der Abbildung gezeigt, drehen Sie den Roboter um,
der Roboter ausgeschaltet wurde, entfernen Sie den entfernen Sie mit einem Schraulbendreher die 6 Schrauben,
Wasssertank. mit denen die Reinigungsklingeneinheit befestigt ist, und

entfernen Sie dann die Reinigungsklingeneinheit.

Reinigung der
Klingeneinheit

® Wie in der Abbildung gezeigt, ziehen Sie die alte Reinigungsklinge aus der Offnung der Reinigungsklingeneinheit heraus.
Nachdem Sie die Installationsrichtung der Reinigungsklinge ausgemacht haben, ersetzen Sie die alte Reinigungsklinge durch
eine neue. Setzen Sie die Reinigungsklingeneinheit wieder in den Roboter ein und stellen Sie sicher, dass die Schrauben, mit
denen die Einheit befestigt ist, fest verschraubt sind.

—
T - —
0 P
— 103 N
Installation der
Reinigungsklinge

Anmerkung: Uberpriifen Sie, ob die Reinigungsklinge korrekt installiert wurde. Die umgekehrte Installation wirkt sich auf die Reinigungseffizienz des Roboters aus. Es
wird empfohlen, die Reinigungsklinge alle 6-12 Monate auszutauschen.

7
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Reinigung/Austausch des Filtersiebs und des Filterschwamms zum Bodenschrubben

@ Entfernen Sie den Wassertank und
entfernen Sie die Tankabdeckung
zum Bodenschrubben.

Reinigung/Austausch der Filtersiebeinheit fiir Trockenkehr

@ Entfernen Sie den Wassertank und die
Tankabdeckung zum Trockenkehren.

@ Drehen Sie die Abdeckung des
Wassertanks um und entfernen
Sie dass Filtersieb und dann den
Filterschwamm zum Bodenschrubben.

Anmerkung: Das Filtersieb und der Filterschwamm
zum Bodenschrubben soliten nach dem Waschen mit
Wasser vor Gebrauch vollstéindig getrocknet werden.

@ Drehen Sie die Abdeckung des
Wassertanks um und entfernen
Sie die Filtersiebeinheit zum

Anmerkung: Die Filtersiebeinheit zum Trockenkehren
solite vor der Verwendung nach dem Waschen mit
Wasser vollstéindig getrocknet werden.

@ Reinigen oder ersetzen Sie das alte
Filtersieb, als auch den Filterschwamm
zum Bodenschrublben, und ersetzen
Sie sie dann beide Komponenten,
nachdem sie getrocknet sind.

Tipps: Es wird empfohlen, das Filtersieb und den
Filterschwamm zum Bodenschrubben einmal im
Monat zu reinigen.

Es wird auBerdem empfohlen, das Filtersieb und
den Filterschwamm zum Bodenschrubben alle 3-6
Monate auszutauschen.

® Reinigen oder ersetzen Sie die
Filtersiebeinheit und bringen Sie sie
nach dem Trocknen wieder an ihren
Platz.

Tipps: Es wird empfohlen, die Filtersiebeinheit zum
Trockenkehren einmal im Monat zu reinigen.

Es wird auch empfohlen, die Filtersiebeinheit zum
Trockenkehren alle 3-6 Monate auszutauschen



Reinigung des Sensors/Elektrodenpads

Es wird empfohlen, jeden Sensor vorsichtig mit einem sauberen und weichen, trockenen Tuch abzuwischen, um die normale
Funktion des Roboters zu gewdhrleisten.

Roboter:
Klippensensor
Infrarotsensor
Elektrodenpad
Wandsensor

Klippensensor Klippensensor

Infrarotsensor
L
Wandsensor i
Infrarotsensor

Elektrodenpad
Selbstreinigende Ladestation: Infrarotsensor
Infrarotsensor
Elektrodenpad

Tipps: Es wird empfohlen,die Walzenburste einmal
im Monat zu reinigen. Elektrodenpad
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Reinigung des Leitrades/Universalrades Wartung der Batterie

@ Entfernen Sie den Wassertank. * Der Roboter wird mit einem

@ Drehen Sie den Roboter um und hebeln Sie das Leitrad/Universalrad mit einem eingebauten leistungsstarken
kleinen Schraubendreher oder einem anderen flachen Werkzeug heraus. wiederaufladbaren Lithium-

® Nachdem Sie Haare und andere Fremdkérper von der Radachse entfernt haben, lonen- Akkupack geliefert. Um die
setzen Sie den Radkérper wieder ein und driicken Sie fest darauf. Akkuleistung zu erhalten, laden Sie ihn

bitte taglich auf.

Schalten Sie den Roboter aus und
verpacken Sie ihn, wenn Sie ihn
l&ngere Zeit nicht benutzen. Laden
Sie ihn mindestens alle 3 Monarte auf,
um eine Beschadigung der Batterie
durch Tiefentladung zu vermeiden.

Ausschalten des Roboters

Wenn die Taste nicht reagiert oder

der Roboter nicht ausgeschalten
werden kann, halten Sie () 5 Sekunden
lang gedruckt, um ihn zwangsweise
auszuschalten.

Anmerkung: Es wird empfohlen, das Leitrad oder Universalrad bei Bedarf zu reinigen. Um Schaden am
Roboter zu vermeiden, vermeiden Sie es, das Fuhrungsrad und das Universalrad zu haufig herauszuhebeln.
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Fehlerbehebung

Wenn der Roboter nicht ordnungsgeman funktioniert, blinkt die Betriebs- oder Ladeanzeige mdglicherweise rot
oder bleibt eingeschaltet, oder wenn ein Fehler auftritt, gibt der Roboter méglicherweise eine Sprachansage ab.
Bitte beziehen Sie sich auf die folgende Tabelle, um die daraus resultierenden Probleme zu I6sen.

Sprachaufforderung/Symptom

Mégliche Ursachen

Lésung

Uberprifen Sie, ob das Radar blockiert
wurde, und bewegen Sie den Roboter
an eine neue Stelle, um ihn zu starten.

Das Lidar ist blockiert oder klemmt.

Entfernen Sie die Objekte, die das
Hindernis verursachen oder bewegen
Sie den Roboter an einen offenen Ort,
um ihn neu zu starten.

Fehler beim Frontkollisionssensor:
Uberprufen Sie, ob der Sensor blockiert
wurde.

Der Kollisionssensor ist blockiert.

Entfernen Sie Fremdkorper um die
Stollstange herum oder bewegen Sie
den Roboter weg.

Fehler beim Klippensensor: Reinigen Sie
den Klippensensor und starten Sie den
Roboter in einer Umgebung entfernt
vom Gefahrenbereich.

Der Klippensensor wird nach dem Start
des Roboters ausgeldst.

Wischen Sie den Klippensensor ab und
plazieren Sie den Roboter an einen
flachen und offenen Ort, um ihn neu zu
starten.

Fehler bei den Walzenbursten:
Uberprufen Sie, ob die Walzenbrste
blockiert wurde.

Die Walzenburste ist blockiert.

Reinigen Sie die Walzenburste oder
bewegen Sie den Roboter.

Fehler beim linken oder rechten
Antriebsrad: Uberprufen Sie, ob das
Antriebsrad blockiert wurde.

Das Antriebsrad ist blockiert.

Reinigen Sie das Antriebsrad oder
bewegen Sie den Roboter.

Der Wassertank oder seine Abdeckung
wurde entfernt.

Der Wassertank oder seine Abdeckung
wurde entfernt.

Ersetzen Sie den Wassertank und
das Filtersieb und Uberprufen Sie, ob
das Filtersiel und der Wassertank
ordnungsgemadn installiert wurden.

Die Batterie ist erschopft: Laden Sie
den Roboter auf, bevor Sie ihn erneut
verwenden.

Die Batterie ist wéhrend der Reinigung
erschopft.

Die Batterie ist erschopft: Laden Sie die
Batterie auf, bevor Sie versuchen, den
Roboter erneut zu verwenden.

Lufterfehler: Uberpriifen Sie, ob der

Luftkanal des Roboters blockiert wurde.

Lufterfehler.

Versuchen Sie, den Roboter
auszuschalten und neu zu starten.

Radarfehler: Uberpriifen Sie, ob das
Radar blockiert wurde, oder starten Sie
den Roboter neu.

Das Lidar ist blockiert.

Das Lidar ist gedrtckt oder klemmt.
Bewegen Sie den Roboter an einen
neuen Ort und starten Sie ihn.
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Sprachaufforderung/Symptom

Mogliche Ursachen

Lésung

Batteriefehler: Starten Sie den Roboter
neu.

Batteriefehler wahrend des
Ladevorgangs.

Die Batterietemperatur ist zu hoch oder
zu niedrig. Bitte warten Sie, bis sich die
Batterietemperatur wieder normalisiert
hat, bevor Sie den Roboter neu starten.

Der Roboter kann nicht eingeschaltet
werden.

1. Die Batterie ist erschopft.
2. Die Umgebungstemperatur ist
anormal.

1Laden Sie den Roboter vor dem
Gebrauch auf.

2 Stellen Sie sicher, dasss die
Arbeitstemperatur des Roboters
zwischen O °C und 40 °C liegt.

Der Roboter kann nicht aufgeladen
werden.

1. Das Netzteil ist nicht mit der
Ladestation verbunden.

2. Die Elektrodenpads sind schmutzig.
3. Die Elektrodenpads haben keinen
guten Kontakt.

1. Stellen Sie sicher, dass das Netzteil
mit der Ladestation verbunden ist.

2. Reinigen Sie die Elektrodenpads der
Ladestation.

3. Beseitigen Sie den schlechten
Kontakt, der durch Fremdkorper
verursacht wird, und versuchen Sie, den
Roboter manuell neu zu positionieren.

Die automatische Ruckkehr zum
Aufladen ist fehlgeschlagen. Bitte
stellen Sie den Roboter zum Aufladen
auf die Ladestation.

1. Die Ladestation ist blockiert oder zu
weit entfernt.

2. Das Netzteil ist nicht mit der
Ladestation verbunden.

3. Die Walzenburste ist blockiert oder
es befinden sich Fremdkérper an der
Unterseite des Roboters.

1. Versuchen Sie es erneut, nachdem
Sie die Ladestation in einen offenen
Bereich oder den Roboter in die Ndhe
der Ladestation gestellt haben.

2. Verbinden Sie das Netzteil mit der
Ladestation..

3. Uberprifen und reinigen Sie die
Walzenburste und den Boden des
Roboters.

Fehler beim rechten Wandsensor:
Uberprufen Sie, ob der Sensor durch
Fremdkorper blockiert wird.

Fehler beim Wandsensor.

Wischen und reinigen Sie den
Wandsensor.

Fehler beim Verhalten des Roboters.

Im Programm ist ein Fehler aufgetreten.

Schalten Sie den Roboter aus und
starten Sie ihn erneut.
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Sprachaufforderung/Symptom

Mogliche Ursachen

Lésung

Es gibt ein abnormales Gerdusch
wdhrend der Reinigung.

Die Walzenburste oder das Antriebsrad
hat sich in Fremdkérpern verfangen.

Schalten Sie den Roboter aus und
entfernen Sie die Fremdkorper.

Die Reinigungsféihigkeit des Roboters
nimmt ab oder er leckt Wasser.

Der Wassertank ist voll oder das
Filtersieb ist verstopft.

Reinigen Sie den Wassertank und das
Filtersieb rechtzeitig.

Geplante Reinigung ist nicht erfolgt.

Die Batterie ist erschopft.

Die geplante Reinigung kann nur
beginnen, wenn die verbleibende
Leistung hoher als 30 % ist: Bitte laden
Sie den Roboter taglich auf.

Der Roboter kann keine Verbindung zur
Mi Home-App herstellen.

Es liegt ein WLAN-Netzwerkfehler vor,
das WLAN-Passwort ist falsch oder ein
Fehler ist in Mi Home-App aufgetreten.

Stellen Sie sicher, dass sich der Roboter
in einem Bereich mit einem guten
WLAN-Signal befindet. Geben Sie das
WLAN-Passwort erneut ein oder setzen
Sie das WLAN-Netzwerk zurtick. Laden
Sie die neueste Version der Mi Home-
App herunter.

Es gibt wenig oder kein Wasser im
Wassertank.

1. Der Wassertank hat wenig Wasser
oder die Duse ist verstopft.

2. Der Wasssertank wurde nicht
ordnungsgemadn installiert.

1. Prifen Sie, ob sich Wasser im
Wassertank befindet; Entfernen Sie
Fremdkorper aus der Duse.

2. Installieren Sie den Wassertank
ordnungsgeman.

Bitte stellen Sie den Roboter vor dem
Starten auf eine ebene Flache.

Der Roboter wurde nicht flach
hingelegt oder der Boden ist uneben.

Bewegen Sie den Roboter auf eine
ebene Oberfléche und starten Sie ihn.

Der Roboter kann nach dem manuellen
Verschieben nicht wieder aufgeladen
werden.

1. Der Roboter ist zu weit von der
Ladestation entfernt.

2. Der Roboter kann nicht in einer neuen
Umgebung lokalisiert werden.

Stellen Sie den Roboter zum Aufladen
manuell in die Ladestation.

Der Roboter kehrt zum Aufladen
zur Ladestation zurlick, bevor die
Reinigung abgeschlossen ist.

Die Batterie des Roboters ist erschopft,
sodass der Roboter zum Aufladen

zur Ladestation zurtckkehrt. Nach
Abschluss des Ladevorgangs fahrt der
Roboter mit der Reinigung fort.

Nachdem der Roboter vollstandig
aufgeladen ist, setzt der Roboter die
verbleibende Reinigung fort.
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Wenn wdhrend des Betriebs der Ladestation ein Fehler auftritt, sehen Sie bitte in der folgenden Tabelle nach, um

das Problem zu beheben.

Sprachaufforderung/Symptom

Mégliche Ursachen

Lésung

Der Roboter konnte nicht aufgeladen
werden.

1. Das Netzteil ist nicht mit der
Ladestation verbunden.

2. Die Elektrodenpads sind schmutzig.
3. Die Elektrodenpads haben keinen
guten Kontakt.

1. Stellen Sie sicher, dass das Netzteil
mit der Ladestation verbunden ist.

2. Reinigen Sie die Elektrodenpads der
Ladestation.

3. Beseitigen Sie den schlechten
Kontakt, der durch Fremdkorper
verursacht wird, und versuchen Sie, den
Roboter manuell neu zu positionieren.

Die Walzenburste konnte nicht an der
Luft trocknen.

Der eingebaute Erkennungssensor fur
die Walzenburste wird durch Schmutz
blockiert.

Reinigen Sie die Oberfléche des
eingebauten Erkennungssensors fur die
Walzenbrste.
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Spezifikationen

Komplette Maschine

Selbstreinigende Ladestation

Produktname Smartmi Staubsauger Nenneingang 19V =15A
Roboter
Nennausgangsleistung 19V =15A
Modell ZNXDJQRO1ZM
Nennleistung 28.5W
Nettogewicht Ca. 6,5 kg (einschlieflich
Roboter, selbstreinigender Abmessungen 407 370 x 205mm
Ladestation, Wassertank und
Walzenburste)
Betriebstemperatur 0°C bis 40 °C Stromadapter
Lagertemperatur -20 °C bis 60 °C Informationsfreigalbe Wert und Prézision  Einheit
DONGGUAN YINLI
. Hersteller ELECTRONICS SO, -
Smartmi Staubsauger Roboter D
Abmessungen 338 x 344 x128mm Modellbezeichner YLJIX2I-E190150 -
Nenneingang 19V =15A Eingangsspannung 100-240 V~
Nennleistung 7SW AC-Eingangsfrequenz 50/60 Hz
Betriebsspannung 4.4V = Ausgangsspannung 9 V=
Batterietyp Lithium-lonen-Akkupack Ausgangsstrom 15 A
Batteriekapazitat 5200mAh Ausgangsleistung 285 W
Fassungsvermogen des 600mL Durchschnittliche aktive o
. - 891 %
Frischwassertanks Effizienz
Kapazitat des 360mL Niedriglasteffizienz (10 %) 840 %
Abwassertanks Lo ; g
eistungsaufwand im 007 W

Kabellose Verbindung

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

Leerlauf

HF-Sperzifikation:

WLAN 2,4 G (2400-2483,5 MHz), max. HF-Ausgangsleistung: <20 dBm Unter
normalen Bedingungen sollte dieses Gerdt einen Abstand von mindestens 20
cm zwischen der Antenne und dem Kérper des Benutzers einhalten



Informationen zur Einhaltung gesetzlicher Vorschriften

Europa — EU-Konformitatserklarung

Hiermit erklart Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd., dass das Funkgerat vom Typ NXDJQRO1ZM der Richtlinie
2014/53/EU entspricht. Den volistéindigen Text der EU-Konformitéitserkléirung finden Sie unter folgender Internetadresse:
https://www.smartmiglobalcom/doc.html

Entsorgungs- und Recyclinginformationen

Alle Produkte mit diesem Symibol sind Elektro- und Elektronik-Altgeréte (WEEE gemdR Richtlinie 2012/19/EU), die nicht mit
E dem unsortierten Hausmill vermischt werden durfen. Stattdessen sollten Sie die menschliche Gesundheit und die Umwelt
mmm  schitzen, indem Sie |hre Altgercdite an eine von der Regierung oder den lokalen Behdrden benannte Sammelstelle fur

das Recycling von Elektro- und Elektronik-Altgerditen Ubergeben. Eine ordnungsgemaiRe Entsorgung und ein korrektes

Recycling tragen dazu bei, mégliche negative Folgen fur die Umwelt und die menschliche Gesundheit zu vermeiden. Bitte

wenden Sie sich an den Installateur oder die drtlichen Behdrden, um weitere Informationen tber den Standort sowie die

Bedingungen dieser Sammelstellen zu erhalten.

Laserschutz

Der Laserabstandssensor dieses Produkts erfiillt die Normen fir Laserprodukte der Klasse 1in IEC 60825-1:2014 und erzeugt keine
gefahrliche Laserstrahlung.

Hergestellt fur: Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Hersteller: Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd.
Adresse: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. China

Fur eine detaillierte E-Anleitung gehen Sie bitte zu https://www.smartmiglobalcom/pages/manual
Weitere Informationen finden Sie unter: https://www.smartmiglobal.com/
Brauchen Sie Untersttzung? Wenn Sie Unterstltzung bendtigen, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst von Smartmi unter onlinesupport@smartmiglobal.com
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Consignes de sécurité

» Convient uniquement pour le nettoyage des sols & domicile. N'utilisez pas
le robot & l'extérieur (par exemple, sur un balcon ouvert), sur quelque chose
dautre que le sol (par exemple, un canapé), ou dans des environnements
commerciaux ou industriels.

« Ce produit nest pas destiné & étre utilisé par des personnes (y compris
des enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont
reduites, ou qui manquent d'expeéerience et de connaissances, d moins
quelles ne beéneficient d'une surveillance ou d'instructions concernant
I'utilisation du produit de la part d'une personne responsable de leur
securite.

 Cet appareil peut étre utilise par des enfants a partir de 8 ans et par des
personnes aux capacités physiques, sensorielles ou mentales reduites,
ou manguant d'expérience et de connaissances, s'ils bénéficient d'une
surveillance ou s'ils ont regu des instructions concernant |'utilisation de
lappareil en toute securité et s'ils comprennent les risques encourus. Les
enfants ne doivent pas jouer avec lappareil. Le nettoyage et l'entretien ne
doivent pas étre effectués par des enfants sans surveillance.

* Lappareil ne doit &tre utilise qu'avec le bloc d'alimentation qui a éte fourni
avec lappareil.

* N'utilisez ce produit que conformément au manuel d'utilisation. Les
utilisateurs sont responsables de toute perte ou tout dommage resultant
d'une utilisation incorrecte de ce produit.
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* AVERTISSEMENT : N'utilisez pas de batterie tierce. Utilisez uniquement
ce produit avec la base de recharge ZNXDJQRO1ZM et ladaptateur
électrique YLJX2I-E190150.

» N'exposez pas l'appareil ou la batterie & des températures excessives.

* Soyez conscient du danger que représentent les objets metalliques qui
peuvent court-circuiter les bornes de la batterie ou du rolbot fonctionnant
sur batterie.

* La batterie au lithium contient des substances dangereuses pour
l'environnement. Avant de mettre au rebut 'Aspirateur robot VortexWave,
veuillez préalablement retirer le bloc-batterie, puis veuillez le jeter ou le
recycler conformément aux lois et réglementations locales du pays ou de
la région ou il est utilisé.

» Cet appareil contient une batterie qui ne peut étre remplacee que par
des personnes qualifiées.

* Lorsque vous retirez la batterie du produit, il est préférable gu'elle soit
epuisee et veuillez vous assurer que votre produit est bien débrancheé.

* Retirez la vis du fond, débranchez le connecteur de la batterie, puis retirez
les batteries.

* N'endommagez pas le boitier de la batterie pour éviter tout risque de
blessure.

* Remettez la batterie & un organisme professionnel de recyclage.
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Restrictions d'utilisation « Avant de retourner le robot, vérifiez que le réservoir d'eau est retiré.

« Ne retournez pas et ne secouez pas rapidement le robot lorsqu'il est en cours
d'utilisation.

* Les sacs en plastique peuvent étre dangereux. Veuillez les tenir & 'écart des
nourrissons et des enfants pour éviter tout risque de suffocation.

« N'utilisez pas le robot sur des surfaces situées au-dessus du niveau du sol et
dépourvues de garde-corps (par exemple, les duplex, les balcons ouverts, les
dessus de meubles plats).

« N'utilisez pas le robot sous une température supérieure & 40 °C ou inférieure & 0 °C.

* Pour des performances d'aspiration optimales, il est déconseillé d'utiliser le robot &
des altitudes supérieures & 2000 métres.

« Veuillez ramasser préalablement les cables au sol avant d'utiliser le robot afin d'éviter
que celui-ci ne s'y emméle au cours de son fonctionnement.

« Veuillez ranger les objets fragiles ou autres articles divers (par exemple, les vases, les
sacs en plastique, etc) afin déviter de géner le robot pendant son fonctionnement
ou dendommager vos objets de valeur.

« Ne laissez pas les enfants utiliser le robot comme un jouet. Veuillez tenir les enfants et
les animaux domestiques & I'écart du robot lorsqu'il est en cours de fonctionnement.

* Ne placez pas l'outil de nettoyage de la brosse-rouleau dans un endroit facilement
accessible aux enfants.

* Evitez de laisser trainer des poils/cheveux humains ou d'animaux ou de placer vos
doigts ou le moindre petit objet trop pres de l'orifice d'aspiration du robot lorsqu'il
est en cours de fonctionnement.

« N'utilisez pas le robot pour ramasser des objets en feu (par exemple, des mégots de
cigarettes non éteintes).

« Evitez que le robot ne ramasse des objets durs ou pointus (par exemple, des
déchets d'éléments décoratifs, du verre, des clous de fer, etc)

« N'utilisez pas le couvre-laser, le couvercle rabattable ou le pare-chocs avant
comme poignées pour transporter le robot.

« Veillez & éteindre le robot et a retirer la fiche de la prise pour déconnecter
I'alimentation électrique avant de nettoyer et dentretenir le robot et la base de
recharge. Ne nettoyez pas le robot et la base de recharge en les immergeant dans
I'eau, ou en les ringant & l'eau.

« N'essuyez aucune partie du robot avec un chiffon humide ou tout type de liquide.

» N'utilisez pas le mode lavage de sol sur un tapis.

« Nettoyez régulierement le réservoir d'eau pour éviter lapparition de mauvaises
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odeurs.

« Si vous navez pas l'intention d'utiliser le robot pendant une période prolongée,
veillez & nettoyer le réservoir d'eau et & laisser le couvercle ouvert lorsque vous le
rangez.

* Pour éviter dendommager le robot, najoutez pas d'eau chaude dans le réservoir
deau.

« \érifiez que le couvercle rabattable a été fermé avant d'utiliser le robot.

« N'utilisez pas le robot & proximité d'une flamme nue ou dobjets fragiles.

« N'utilisez pas le robot sur une surface ou l'eau dépasse la capacité du réservoir d'eau.

« N'utilisez pas le robot dans une piéce ou se trouve un bébé qui dort.

Batterie et recharge * Ne brilez pas le robot, méme s'il a été sérieusement endommagé, car cela pourrait
faire exploser la batterie.

* N'utilisez pas de batteries, dadaptateurs dalimentation ou de socles de charge
tiers.

» Ne démontez pas, ne réparez pas et ne modifiez pas la batterie ou la base de
recharge sans autorisation.

« Ne placez pas la base de recharge & proximité de sources de chaleur (par exemple,
un radiateur).

» N'essuyez pas et ne nettoyez pas les coussins des électrodes du robot ou de la
base de recharge avec un chiffon humide ou des mains mouillées.

« Veillez & vous débarrasser de la batterie selon la méthode appropriée. Protégez
I'environnement en débranchant lalimentation électrique et en retirant la batterie
du robot avant de le mettre au rebut.

* Si le cordon d'alimentation de ladaptateur est endommagé, pour votre propre
sécurité, veillez & le faire remplacer par des professionnels du fabricant, de son
service de réparation ou d'un service similaire.

* Avant de transporter le robot, assurez-vous qu'il est bien mis hors tension et qu'il est,
si possible, bien emballé dans sa boite d'origine.

« Ne versez pas d'eau dans le robot et ne l'immergez pas dans leau.

« Sivous navez pas l'intention d'utiliser le robot pendant une période prolongée,
chargez-le compléetement avant de l'éteindre et rangez-le dans un endroit frais
et sec. Chargez-le au moins une fois tous les 3 mois pour éviter dendommager la
batterie par une décharge excessive.
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Liste de colisage

Veuillez lire attentivement ce manuel avant de commencer & utiliser le produit et veuillez le conserver pour toute référence future.

Robot Base de recharge

Y

Brosse-rouleau & poils doux purs  Couvercle du réservoir d'eau Lame de nettoyage des poils
(placée dans la base de recharge) pour le balayage & sec (placé dans la base de recharge)

L

Adaptateur Plateau auto-
secteur nettoyant

|

Astuces : Toutes les illustrations contenues dans o
ce manuel, notamment celles du produit, des o
accessoires et de l'interface utilisateur, sont des ° o
schémas fournis & titre indicatif uniquement. Le
produit réel peut différer de celui illustré dans les

schémas en raison des mises & jour et des mises & Eponge filtrante de Grille de filtrage de Manuel d'utilisation, Brosse de nettoyage
niveau du produit. Veuillez vous référer au produit rechange pour le rechange pour le Guide d'utilisation rapide  (placée dans la base
réel. lavage de sol nettoyage & sec de recharge)
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Présentation du produit

Robot
() ON/OFF O Recharge/auto-nettoyage
Appui long pour allumer ou éteindre le robot Appui long pour lancer la recharge uniquement
Appui court pour démarrer ou arréter le nettoyage Appui court pour lancer la recharge et lauto-nettoyage

/ S () Bouton/voyant dalimentation

Couvre-laser (O Bouton/voyant de recharge

Capteur de distance
radar

Couvercle rabattable

Boucle du couvercle
rabattable
Capteur infrarouge

Pare-chocs avant

Capteur de
détection de mur

Capteur anti-collision

Boucle du couvercle de
la brosse-rouleau
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Brosse-rouleau

Couvercle du compartiment
de la batterie

Capteur de chute

Roue universelle

Roue motrice

Haut-parleur

Capteur infrarouge
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Roue de guidage

Sortie du ventilateur

Coussin des électrodes



Base de recharge auto-nettoyante

Plague de protection
A retirer pour installer la brosse-rouleau
et d'autres outils de nettoyage.

Coussin des électrodes @

@ Capteur infrarouge

Fente du plateau
auto-nettoyant

Interface d'alimentation

Plague de protection pour le
bac d'enroulement du céble
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Installation

Installation de la base de
recharge

@ Placez la base de recharge contre le
mur sur une surface plane, insérez la
fiche de ladaptateur dans une prise
conforme, puis mettez l'appareil sous
tension. Placez les fils excédentaires
dans le bac a cébles.

@ Insérez le plateau auto-nettoyant de
haut en bas et fixez-le sur la base de
recharge.

® Assurez-vous qu'il n'y a pas
dobstacles dans un rayon de 1,5
meétre devant la base de recharge et
de 0,5 metre de chaque coté.

Astuces :

* Une fois la base de recharge connectée a
Ialimentation électrique, le voyant reste allumé.

« Les plateaux auto-nettoyants doivent étre utilisés
pour les sols en bois ou pour toutes les autres
surfaces particulierement absorbantes.

Avertissement : Pour éviter de sallir le tapis ou
dabimer la recharge du robot, il est strictement
interdit d'installer la base de recharge sur un tapis.
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Utilisation

Retrait de la bande de limitation

Placez le robot sur une surface intérieure
plane et retirez la bande de protection
installée sur le coté intérieur du pare-
chocs avant.

Ajout d'eau dans le réservoir d'eau

@ Détachez la boucle du couvercle
rabattable pour l'ouvrir comme
indiqué sur la figure.

Avertissement : Afin d‘éviter d'endommager le robot, il est strictement interdit de le retourner avant d'avoir

retiré le réservoir d'eau!

Enlevez la bande
de limitation.

@ Sortez le réservoir d'eau en le tenant
par la poignée.
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® Ouvrez le bouchon de remplissage

du réservoir d'eau, ajoutez de

l'eau propre ou une solution dans
l'orifice de remplissage du réservoir
deau, puis fermez le bouchon de

remplissage.
Bouchon de
remplissage

Trou de
remplissage
du réservoir
d'eau

e Remettez le réservoir d'eau en place,
replacez la poignée du réservoir
d'eau, puis fermez le couvercle
rabattable.



Recharge du robot

@ Placez le robot sur une surface plane ¢ l'intérieur comme @ Appuyez longuement sur (') pour démairrer le robot, puis
indiqué sur la figure. appuyez briévement sur ) pour que le robot retourne
automatiguement & la base de recharge pour se recharger.
Une fois entierement recharge, le robot se met en veille.

Astuces :

« Rechargez complétement le robot avant de commencer le nettoyage. « Lorsque la batterie est faible pendant le nettoyage, le robot retourne

« Avant de commencer le nettoyage, rangez tous les fils ou objets sur le sol automatiquement & la base de recharge. Une fois que la batterie est
pour éviter de causer des dommages par enchevétrement, entrainement ou complétement rechargée, le robot reprend automatiquement le nettoyage
collision pendant le processus de nettoyage. non terminé.

« Il est recommandé de commencer le nettoyage & partir de la base de recharge.
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Connexion avec l'application
Mi Home/Xicomi Home

Ce produit fonctionne avec l'application
Mi Home/Xicomi Home". Contrélez votre
appareil avec lapplication Mi Home/
Xiaomi Home

Numérisez le code QR pour télécharger
et installer l'application. Vous serez
dirigé vers la page de configuration

de connexion si lapplication est déja
installée. Vous pouvez également
rechercher «Mi Home/Xicomi Home »
dans la boutique d'applications pour la
télécharger et l'installer.

Quvrez lapplication Mi Home/Xicomi
Home, appuyez sur «+» en haut & droite,
puis suivez les instructions pour cjouter
votre appareil.

*Lapplication est appelée Xiaomi Home
en Europe (sauf en Russie). Le nom de
l'application affiché sur votre appareil
doit étre pris par défaut.

Remarque : La version de lapplication a pu étre
mise & jour, veuillez suivre les instructions basées sur
lar version de lapplication actuelle.

Réinitialisation du Wi-Fi

Appuyez longuement et simultanément sur O et 0O pendant 3 secondes. Aprés
avoir entendu le message vocal «Accéder au mode de configuration du réseau de
Iapplication Mi Home », le voyant d'alimentation et le voyant de recharge clignoteront
en vert et le robot attendra de se connecter & l'application Mi Home.

Astuces : Seul le Wi-Fi 2,4 GHz est pris en charge.

Remarques sur les brosses-rouleaux

Le robot peut étre équipé d'une brosse-rouleau A poils mixtes ou & poils doux purs,
selon les besoins. La brosse-rouleau & poils mixtes est installée par défaut.
Brosse-rouleau & poils mixtes : une brosse polyvalente a usage général pour les sols
mats, les sols en plastique et les taches tenaces.

Brosse-rouleau & poils doux purs : une brosse & poils doux fins pour les sols brillants,
les parquets en bois, ainsi que pour le nettoyage et l'entretien quotidiens.

Séchage a I'air pour la brosse-rouleau

Séchage & l'air dans la base de recharge: La base de recharge séchera
automatiquement a lair la brosse-rouleau lorsqu'elle reconnaitra quelle a été
installée. Sila brosse-rouleau est retirée pendant le séchage & 'air puis remise en
place, le robot recommencera & chronométrer le séchage & I'air.

Séchage & I'air libre dans le robot : Le robot seche automatiquement la brosse-
rouleau & lair libre apres lauto-nettoyage (en mode de balayage & sec, le robot
neffectue pas de séchage a lair libre apres l'auto-nettoyage). Si la brosse-rouleau, le
réservoir d'eau ou le couvercle du réservoir d'eau sont retirés pendant le séchage a lair,
le robot interrompt l'opération. Une fois que le composant retiré est réinstallé, le robot
reprend le séchage a lair.

Astuces :

« Le robot et la base de recharge assurent le séchage & l'air de la brosse-rouleau.

« La base de rechargeprend environ 12 heures pour sécher ¢ lair la brosse-rouleau, et le robot environ é
heures.

- Si lalimentation électrique de la base de recharge est déconnectée pendant le séchage & [air, ce dernier
sarréte
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Mise sous tension/Mise hors tension/Pause/Démarrage

« Appuyez longuement sur O pendant 3 secondes. Le robot passe en mode de
mise sous tension, et les témoins d'alimentation et de recharge sallument en vert.
Une fois que le robot a été mis sous tension, il entre en état de veille et les voyants
dalimentation et de recharge restent verts. Si vous appuyez brievement sur O ,
le robot commencera & nettoyer.

Lorsque le robot est & larrét (non chargeé), vous pouvez 'éteindre en appuyant
longuement sur () pendant 3 secondes.

Pendant le processus de nettoyage, si vous appuyez brievement sur O , le robot
met le nettoyage en pause.

Si le robot reste immobile (non chargé) et inactif pendant plus de 10 minutes, il
passe en mode veille. En état de veille, vous pouvez réveiller le robot en appuyant
brievement sur n'importe quel bouton.

Sile robot est en état de veille pendant plus de 30 minutes et qu'il nN'a aucune
téiche & effectuer, il séteint automatiquement (sans message vocal).

Astuces :

« Le robot ne peut pas étre mis hors tension pendant la recharge.

« Lorsque le réservoir d'eaux usées se remplit pendant le nettoyage, le robot attend sur place pendant 90
secondes. Si l'utilisateur n'utilise pas le robot apres 90 secondes, le robot retourne automatiquement ¢
la base de recharge ou & la position de démarrage.

« Lors du tout premier nettoyage, soyez prés du robot pendant qu'il fonctionne afin de traiter les
problémes mineurs susceptibles de survenir.

Aprés le tout premier nettoyage, le robot crée un plan. S'il'y a des zones qui nont pas besoin détre
aspergées d'eau ou dans lesquelles le robot risque de se coincer, utilisez lapplication Mi Home pour
définir des zones restreintes que le robot devra contourner pendant le nettoyage.

Recharge/Auto-nettoyage

« Lorsque la batterie est faible

pendant le nettoyage ou apres la

fin du nettoyage, le robot retourne

automatiquement & la base de

recharge pour sauto-nettoyer et se

recharger.
« Sivous appuyez brievement sur O &
I'état de pause ou de veille, le robot
retournera & la base de recharge
pour sauto-nettoyer et se recharger.
Si vous appuyez longuement sur O
& I'état de pause ou de veille, le robot
retournera & la base de recharge pour
une recharge sans auto-nettoyage.
Pendant la recharge, appuyez
brievement sur nimporte quel bouton
pour interrompre le processus.
Lorsque le robot est dans la base de
recharge, appuyez brievement sur O
pour démarrer ou annuler la téche
dauto-nettoyage.

.
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Mode de nettoyage partiel

Appuyez brievement sur O et 0O simultanément pour que le robot passe en mode
de nettoyage partiel. Dans ce mode, le robot effectue deux fois un nettoyage en
forme d'arc & 90 degrés sur une surface carrée de 1,5 metre x 1,5 metre. Pendant le
nettoyage partiel, si vous appuyez brievement sur nimporte quelle touche, le robot
met le nettoyage en pause. Lorsque le nettoyage partiel est en pause, appuyez
brievement sur O pour continuer.

Ajout d'eau ou nettoyage du réservoir d'eau en cours de travail

Pendant l'utilisation du robot, il peut étre nécessaire d'ajouter de l'eau ou de nettoyer
. - . . |

le réservoir d'eau. Pour ce faire, appuyez brievement sur O pour que le robot se

mette en état de pause, ouvrez le couvercle rabattable et sortez le réservoir d'eau.

Aprés avoir ajouté de leau ou nettoyé le réservoir d'eau, remettez ce dernier en place,

. . [

fermez le couvercle rabattable, puis appuyez brievement sur () pour reprendre le

nettoyage.

Astuces :

« Avant de commencer la téiche de nettoyage, nettoyez le réservoir d'eaux usées et assurez-vous qu'ily a de
I'eau dans le réservoir d'eau propre.

« Veuillez retirer le réservoir d'eau avant d'ajouter de leau.

Avertissement : Afin d‘éviter d'endommager le robot, il est strictement interdit de le retourner avant d'avoir
retiré le réservoir deau!
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Changement du mode de
nettoyage

Le robot peut étre équipé d'un couvercle
de réservoir deau pour lavage de sol

ou d'un couvercle de réservoir d'eau
pour balayage & sec. En remplagant

le couvercle du réservoir d'eau, le robot
peut reconnaitre automatiquement le
nouveau couvercle du réservoir et passer
en mode lavage de sol ou balayage &
sec. Le couvercle du réservoir d'eau pour
lavage de sol est installé par défaut.

Couvercle de réservoir d'eau
pour lavage de sol

Couvercle du réservoir d'eau
pour le balayage a sec

Astuces :

« Lapplication Mi Home ne peut pas changer le
mode de nettoyage.

* Pour les déchets qui collent au sol lorsqu'ils sont
exposés a l'eau, effectuez d'abord un simple
balayage & sec, puis utilisez le mode lavage de sol
pour un nettoyage plus efficace.

« Utilisez le mode balayage & sec pour nettoyer les
moquettes et les tapis de sol.



Entretien et maintenance

Remplacement du couvercle du réservoir d'eau/Nettoyage du réservoir d'eaux usées

@ Sortez le réservoir d'eau, tenez la
poignée de levage du couvercle du
réservoir d'eaux usées et déplacez le
couvercle vers le haut.

@ Utilisez un nouveau couvercle dédié
au réservoir d'eau ou nettoyez le
réservoir deaux usées & l'aide de la
brosse de nettoyage livrée avec le
robot.

® Aprés le nettoyage, essuyez l'eau au
fond du réservoir deau avant de le
remettre en place.

Remarque : Il est recommandé de nettoyer le
réservoir d'eaux usées immédiatement aprés la fin
de chaque lavage de sol.

Nettoyage/Remplacement de la brosse-rouleau

@ Détachez la boucle du couvercle @ Utilisez une lome de nettoyage des ® Lavez la brosse-rouleau ¢ l'eau claire
de la brosse-rouleau pour ouvrir le poils pour couper les poils/cheveux et séchez-la ou remettez-la sur le
couvercle et retirer la brosse-rouleau. enroulés sur la brosse-rouleau et robot et lancez lauto-nettoyage de

nettoyez cette derniére. la brosse-rouleau. Une fois lauto-
nettoyage terming, le robot seche
automatiguement la brosse-rouleau
a lair libre.

Astuces : Il est recommandé de nettoyer la
brosse-rouleau une fois par mois. Il est également
recommandeé de remplacer la brosse-rouleau tous Remarque : Gardez la lame de nettoyage des poils
les 6 &12 moais, hors de portée des enfants.
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Remplacement de la lame de nettoyage

© ~ppuyez longuement sur (O pendant 3 secondes. Aprés @ Comme indiqué sur la figure, retournez le robot, utilisez
avoir éteint le robot, retirez le réservoir deau. un tournevis pour retirer les 6 vis fixant 'unité de lame de
nettoyage en place, puis retirez cette derniere.

Unité de lame
de nettoyage

® Comme indiqué sur la figure, retirez lancienne lame de nettoyage de louverture de I'unité de lame de nettoyage. Aprés vous étes
assuré du sens d'installation de la lame de nettoyage, remplacez lancienne lome de nettoyage par une nouvelle. Réinstallez 'unité
de lame de nettoyage dans le robot et assurez-vous que les vis fixant 'unité en place sont bien serrées.

—*
T " - —
0 P
of NS \Y
Installation de la lame
de nettoyage

Remarque : Vérifiez que la lame de nettoyage a été installée correctement. Une installation dans le mauvais sens affectera 'efficacité du nettoyage du robot. Il est
recommandeé de remplacer la lame de nettoyage tous les 6 12 mois.

7
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Nettoyage/Remplacement de la grille de filtrage et de I'¢ponge filtrante pour le lavage de sol.

@ Retirez le réservoir deau et enlevez le @ Retournez le couvercle du résenvoir ® Nettoyez ou remplacez lancienne
couvercle du réservoir pour le lavage deau et retirez la grille de filtrage, grille de filtrage, nettoyez ou
de sol. puis I'éponge filtrante pour le lavage remplacez I'éponge filtrante pour le
de sol. lavage de sol, puis remettez-les en

place aprés qu'ils ont séché.

Astuces : Il est recommandé de nettoyer une fois

Remarque : Aprés avoir été lavées a l'eau, la grille par mois la grille de filtrage et I'éponge filtrante

de filtrage et 'éponge filtrante pour le lavage de sol pour le lavage de sol. Il est également recommandé
doivent étre complétement séchées avant détre de remplacer la grille de filtrage et I'éponge filtrante
réutilisées. pour le lavage de sol tous les 3 & 6 mois.

Nettoyage/Remplacement de I'ensemble grille de filtrage pour le balayage & sec

@ Retirez le réservoir deau et le @ Retournez le couvercle du réservoir ® Nettoyez ou remplacez l'ensemble
couvercle du réservoir pour le deau et retirez 'ensemble grille de grille de filtrage et remettez-le & sa
balayage & sec. filtrage pour un balayage a sec. place aprés [avoir séché.

<

Astuces : Il est recommandé de nettoyer lensemble
grille de filtrage pour le balayage & sec une fois par

Remarque : Aprés avoir été lavé & l'eau, lensemble mois. Il est également recommandé de remplacer
grille de filtrage pour balayage & sec doit étre I'ensemble grille de filtrage pour le balayage & sec
complétement séché avant détre réutilisé. tous les 3 & 6 mois.
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Nettoyage du capteur/coussin des électrodes

Il est recommandé d'essuyer délicatement chaque capteur avec un chiffon sec et doux tous les mois pour garantir le
fonctionnement normal du robot.

Robot :

Capteur de chute
Capteur infrarouge
Coussin des électrodes

Capteur de détection de mur
Capteur —— Capteur
de chute de chute
Capteur

%@ infrarouge

Capteur de
détection
de mur

Capteur

infrarouge Coussin des

électrodes

Base de recharge auto-nettoyante: Capteur
Capteur infrarouge infrarouge
Coussin des électrodes
Astuces : Il est recommandé de nettoyer la brosse-
rouleau une fois par mois. Coussin des électrodes

68



Nettoyage de la roue de guidage/roue universelle

@ Retirez le réservoir d'eau.

@ Retournez le robot et sortez la roue de guidage/roue universelle & laide d'un petit
tournevis ou d'un autre outil plat.

® Apres avoir retiré les poils/cheveux et tout autre corps étranger de l'axe de la
roue, remettez le corps de la roue en place et appuyez fermement dessus.

Remargue : Il est recommandé de nettoyer la roue de guidage ou la roue universelle selon les besoins. Pour
ne pas endommager le robot, évitez de retirer la roue de guidage et la roue universelle trop fréquemment.

&9

Entretien de la batterie

¢ Le robot est équipé d'une batterie
lithium-ion rechargeable & haute
performance intégrée. Afin de
maiintenir les performances de la
batterie, veuillez la maintenir chargée
tous les jours.

Arrétez et rangez le robot si vous ne
comptez pas l'utiliser pendant une
période prolongée. Chargez-le au
moins une fois tous les 3 mois pour
éviter dendommager la batterie par
une décharge excessive.

Arrét du robot

Sile bouton ne répond pas ou si le

robot ne peut pas étre arrété, appuyez
longuement sur () pendant 5 secondes
pour forcer larrét.



Dépannage

Lorsque le robot ne fonctionne pas correctement, le voyant d'alimentation ou de recharge peut clignoter en rouge
ou rester allumé, ou lorsqu'une anomalie se produit, le robot peut émettre un message vocal. Veuillez vous référer
au tableau suivant pour résoudre les problémes rencontrés.

Message vocal/Symptéme

Cause possible

Solution

Vérifiez si le radar na pas été obstrué
et déplacez le robot vers un nouvel
endroit pour le faire démarrer.

Le radar optique est bloqué ou coincé.

Retirez les objets & l'origine de
I'obstruction ou déplacez le robot vers
un endroit ouvert pour le redémarrer.

Anomalie du capteur anti-collision
avant : Vérifiez sile capteur n'est pas
bloqué.

Le capteur anti-collision est bloqué.

Retirez les corps étrangers autour du
pare-chocs ou éloignez le robot.

Anomallie du capteur de chute :
Nettoyez le capteur de chute et
démarrez le robot loin de la zone de
danger.

Le capteur de chute se déclenche
apres le démarrage du robot.

Essuyez le capteur de chute et
déplacez le robot vers un endroit plat
et ouvert pour le faire démarrer.

Anomalie de la brosse-rouleau : Vérifiez
si la brosse-rouleau nest pas coincée.

La brosse-rouleau est coincée.

Nettoyez la brosse-rouleau ou
déplacez le robot.

Anomalie de la roue motrice gauche
ou droite : Vérifiez si la roue motrice n'est
pas bloquée.

La roue motrice est bloquée.

Nettoyez la roue motrice ou déplacez
le robot.

Le réservoir d'eau ou son couvercle a
éte retiré.

Le réservoir d'eau ou son couvercle a
éte retiré,

Remplacez le réservoir d'eau et la grille
de filtrage et vérifiez qu'ils ont été bien
installés.

Batterie faible : Rechargez le robot
avant de ['utiliser & nouveau.

La batterie est faible pendant le
nettoyage.

Batterie faible : Rechargez la batterie
avant de tenter d'utiliser & nouveau le
robot.

Anomalie du ventilateur : Vérifiez sile
conduit d'air du robot n'est pas obstrue.

Anomalie du ventilateur.

Essayez déteindre le robot et de le
redémarrer.

Anomalie du radar : Veérifiez si le radar
nest pas bloqué ou redémarrez le
robot.

Le radar optique est bloqué.

Le radar optique est pressé ou bloqué.
Déplacez le robot vers un nouvel
endroit et démarrez-le.
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Message vocal/Symptéme

Cause possible

Solution

Anomalie de la batterie : Redémarrez le
robot.

Anomallie de la batterie pendant la
recharge.

La température de la batterie est trop
élevée ou trop basse. Veuillez attendre
que la température de la batterie
revienne & la normale avant de
redémarrer le robot.

Le robot ne peut pas étre mis sous
tension.

1. La batterie est faible.
2. La température ambiante est
anormale.

1. Chargez le robot avant de |'utiliser.

2. Assurez-vous que la température de
travail du robot est comprise entre 0 °C
et 40 °C.

Le robot ne peut pas étre chargé.

1. Lalimentation n'est pas connectée a
la base de recharge.

2. Les coussins des électrodes sont
sales.

3. Les coussins des électrodes ne sont
pas bien en contact.

1. Vérifiez que l'alimentation électrique a
été connectée a la base de recharge.
2. Nettoyer les coussins délectrodes de
la base de recharge.

3. Eliminez le mauvais contact causé
par les corps étrangers et essayez de
repositionner le robot manuellement.

Le retour automatique & la base de
recharge a échoué. Veuillez placer le
robot sur la base de recharge pour le
recharger.

1. La base de recharge est bloguée ou
trop éloignée.

2. Lalimentation nest pas connectée a
la base de recharge.

3. La brosse-rouleau est coincée ou des
corps étrangers se trouvent au fond du
robot.

1. Réessayez apres avoir place la base
de recharge dans une zone ouverte ou
en plagant le robot & proximité de la
base de recharge.

2. Connectez I'alimentation électrique &
la base de recharge.

3. \érifiez et nettoyez la brosse-rouleau
et le dessous du robot.

Anomalie du capteur de détection
de mur droit : Veérifiez si des corps
étrangers ne bloguent pas le capteur.

Anomallie du capteur de détection de
mur.

Essuyez et nettoyez le capteur de
détection de mur.

Le comportement du robot est
anormal.

Une erreur sest produite dans le
programme.

Mettez le robot hors tension et
redémarrez-le.
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Message vocal/Symptéme

Cause possible

Solution

Il'y @ un son anormal pendant le
nettoyage.

La brosse-rouleau ou la roue motrice
sest emmélée dans des corps
étrangers.

Mettez le robot hors tension et enlevez
les corps étrangers.

La capacité de nettoyage du robot
diminue ou il laisse sécouler de leau.

Le réservoir d'eau est plein ou la grille
de filtrage est obstruée.

Nettoyez le réservoir deau et la grille de
filtrage en temps voulu.

Le nettoyage programmeé na pas eu
lieu.

La batterie est faible.

Le nettoyage programmeé ne peut
commencer que lorsque la puissance
restante est supérieure & 30 % : Veuillez
charger le robot quotidiennement.

Le robot ne peut pas se connecter &
I'application Mi Home.

Le réseau Wi-Fi présente une anomalie,
le mot de passe Wi-Fi est incorrect ou
l'application Mi Home présente une
anomalie.

Assurez-vous que le robot se trouve
dans une zone ou le signal Wi-Fi est
bon; saisissez & nouveau le mot de
passe Wi-Fi ou réinitialisez le réseau
Wi-Fi; téléchargez la derniere version
de l'application Mi Home.

Il'y a peu ou pas d'eau dans le réservoir
deau.

1. Le réservoir d'eau mangue d'ecau ou
la buse est bloguée.

2. Le réservoir d'eau n'a pas été installé
correctement.

1. Vérifiez s'l y a de l'eau dans le
réservoir d'eau; dégagez les corps
étrangers de la buse.

2. Installez correctement le réservoir
deau.

Veuillez placer le robot sur une surface
plane avant de le mettre en marche.

Le robot na pas été posé & plat ou le
sol est irrégulier.

Déplacez le robot sur une surface
plane et démarrez-le.

Le robot ne peut pas étre recharge
aprés avoir été déplacé manuellement.

1. Le robot est trop éloigné de la base
de recharge.

2. Le robot ne peut pas étre localisé
dans un nouvel environnement.

Placez manuellement le robot dans la
base de recharge pour le recharger.

Le robot retournera ¢ la base de
recharge pour se recharger avant la fin
du nettoyage.

La batterie du robot est faible, il
retournera donc ¢ la base de recharge
pour se recharger. Une fois la recharge
terminée, le robot reprendra le
nettoyage.

Une fois complétement rechargg, le
robot reprendra le nettoyage a faire.
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Si une erreur se produit pendant le fonctionnement de la base de recharge, veuillez vous reporter au tableau ci-

dessous pour résoudre le probleme.

Message vocal/Symptéme

Cause possible

Solution

Le robot n‘a pas réussi  se recharger.

1. Lalimentation n'est pas connectée a
la base de recharge.

2. Les coussins des électrodes sont
sales.

3. Les coussins des électrodes ne sont
pas bien en contact.

1. Vérifiez que l'alimentation électrique a
été connectée a la base de recharge.
2. Nettoyer les coussins délectrodes de
la base de recharge.

3. Eliminez le mauvais contact causé
par les corps étrangers et essayez de
repositionner le robot manuellement.

La brosse-rouleau n'a pas réussi son
séchage & I'air libre.

Le capteur de reconnaissance en
place de la brosse-rouleau est blogué
par des saletés.

Nettoyez la surface du capteur de
reconnaissance en place pour la
brosse-rouleau.
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Caractéristiques techniques

Machine complete

Base de recharge auto-nettoyante

Nom du produit Smartmi Aspirateur robot Entrée nominale 19V =15A
Modele ZNXDJQROIZM Sortie nominale 19V =15A
Poids net Environ 6,5 kg (incluant le Puissance nominale 28.5W
robot, la base de recharge
auto-nettoyante, le réservoir Dimensions 407 x 370 x 205mm
deau et la brosse-rouleau)
Température de 0°C&40°C Adaptateur secteur
fonctionnement
o N Informations publiees Valeur et Precisio Unité
Température de stockage -20°Caé60°C
DONGGUAN YINLI
. . Fabricant ELECTRONICS SO, -
Smartmi Aspirateur robot criean D '
Dimensions 338 x 344 x 128mm Identifiont du modeéle YLJX2I-E190150 -
Entrée nominale V=15A Tension d'entrée 100-240 V~
Puissance nominale 75W Fréquence dentrée CA 50/60 Hz
Tension de fonctionnement  14.4V= Tension de sortie 9 V=
Type de batterie Batterie lithium-ion Courant de sortie 15 A
Capacité de la batterie 5200mAh Puissance de sortie 285 W
Capacité du réservoir deau  600mL Efficacité active moyenne 891 %
propre
Efficacité & faible charge 840 o
Capacité du réservoir deaux  360mL (10 %) ) :
usees . - -
Consommation électrique & 007 W

Connexion sans fil Wi-Fi |EEE 802.11b/g/n 2.4GHz vide

Spécification RF :

Wi-Fi 2,4G (2400 — 24835 MHz), Puissance de sortie RF max. : <20 dBm Dans
des conditions normales d'utilisation, une distance d'au moins 20 cm doit &tre
maintenue entre lantenne et le corps de ['utilisateur.
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Informations sur la conformité réglementaire

Europe - Déclaration de conformité de I'UE

Par la présente, Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd. déclare que I'equipement radio, type NXDJQROTZM est
conforme & la directive 2014/53/EU. Le texte intégral de la déclaration de conformité de I'UE est disponible & ladresse
Internet suivante : https://www.smartmiglobal.com/doc.html.

Informations sur la mise au rebut et le recyclage

Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements électriques et électroniques (DEEE selon la
E directive 2012/19/EU) qui ne doivent pas étre melangés aux déchets meénagers non triés. Vous devez plutdt protéger la
mmm saonté humaine et l'environnement en remettant vos déchets d'équipements & un point de collecte dédié au recyclage
des déchets d'équipements électriques et électroniques, désigné par le gouvernement ou les autorités locales. Une mise
au rebut et un recyclage corrects permettront d'éviter des conséquences négatives potentielles sur l'environnement et
la santé humaine. Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus d'informations sur 'emplacement ainsi
que les conditions de ces points de collecte.

Sécurité du laser

Le capteur de distance laser de ce produit est conforme aux normes relatives aux produits laser de classe 1de la norme CEl
60825-1:2014 et ne génére pas de rayonnement laser dangereux.

Fabriqué pour : Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Fabricant : Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd.
Adresse : Rm.1607, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming diist., Shenzhen, Guangdong, R.P. de Chine

Pour le manuel électronique détaillé, veuillez consulter le site https://www.smartmiglobalcom/pages/manual
Pour plus d'informations, veuillez consulter : https://www.smartmiglobal.com/
Besoin d'aide ? Veuillez contacter le service & la clientéle de smartmi : onlinesupport@smartmiglobalcom
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I'Ipon'lo TEXHUKN 6€30MNACHOCTU

* YCTPOMCTBO NPEOHA3HAYEHO TOMBKO /19 YOOPKM MOSIA B AOMALLHMNX
YCIoBMsX. He ncnosbaymnTe poBoT-MblIecoC HA OTKPLITOM BO3AyXe
(HOMPWMEP, HO OTKPBITLIX BASKOHAX), AMF OUMCTKM MHBIX MOBEPXHOCTEN,
KpoMe nona (HanpuMep, OMBAHAY), O TOKXE B KOMMEPYECKUX UK
MPOMBILLNEHHbBIX LIEMNAX.

« [laHHOE YCTPOMCTBO MOXET MCTMOMB30BATLCS SMLIAMM (BKOUas aeTen)

C OMPAHNYEHHBIMM GUBNYECKMMIA CTTOCOBHOCTAMM, OrPAHUHYEHHbBIMM
CMOCOBHOCTAMU BOCTIOUATUS T OMPAHNYEHHBIMA YMCTBEHHBIMA
CMOCOBHOCTAMM, O TAKXE JIMLAMU C HEOOCTATOYHBIM OMbITOM 1
3HAHMAMM TOMBKO MOM, HAGMOAEHUEM U MOCTE NOMYYEHNS NHCTRYKLIMI
MO MCMOMBL3OBAHMIO YCTROVCTBA OT SIMLQ, OTBETCTBEHHOIO 301 1X
6€30MACHOCTb.

+ [JOHHOE YCTPOMCTBO MOXET UCMOMb30BATLC AETbMU B BO3RACTE OT 8 N1ET U1
NMLAMA C OrPAHNYEHHBIMU GUBNYECKMMIM, YMCTBEHHBIMIU CIIOCOBHOCTAMM,
OMPAHMYEHHBIMU CMIOCOBHOCTAMM BOCTIOUATUS U HEOOCTATOUHbBIM
OMbITOM W 3HOHUAMM TOMBKO MO HAGIKOOSHMEM UM MOCE NOMyYeHNs
UHCTRYKLMM MO TEXHMKE 6E30MACHOCTU 1 OCO3HAHMS BO3MOXHbIX PUCKOB.
[eTam 3anpeLLaeTcs MrpaTh C AAHHBIM YCTPOMCTBOM. [1eTaM 3anpeLLaeTcs
[OBEPATb YNCTKY UM TEXHUYECKOE OBCITYXMBAHME 13envs 6e3
NPUCMOTPA B3POCbIX.

* YCTPOMCTBO MOXHO UCMOMNb30BATL TOMBKO C UCTOYHMKOM MATAHMS,
BXOOALLIM B KOMIMJIEKT NMOCTOBKMN.

* lcnonbaynte OaHHOE YCTPOMCTBO TOMBKO B COOTBETCTBUN C YKA3AHMAMN,
npVBeOeHHBIMM B PYKOBOACTBE NOMb30BATEN. [10Mb30BATENM HECYT
OTBETCTBEHHOCTb 301 SIO6bIE YEbITKIA M YLLEPS, BOHUKLLME B Pe3yrbTaTe
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HEMPABWITBHOMO NUCMOMB30BAHUS OAHHOMO YCTPOMCTBA.
 [TIPELYTPEXOEHME: 3anpeliaetcsd Mcnons3oBATE AKKYMYNATOPRSI

CTOPOHHWX Mpom3BoauTENen. IcnonsaymTe YCTPOMCTBO TOMBbKO C 30RAAHOM

ctaHupen ZNXDJQROTZM v apantepom nutarHus YLIX2I-E190150.

* He nogBepramte yCTpOWCTBO M AKKYMYNSTOP BO3OENCTBUIO BICOKMX
TemnepaTyp.

* [ITOMHWTE 06 OMACHOCTW KOPOTKOIO 30MbBIKAHMS KIEMM POGOTA-

MbINeCOCa, PAGOTAIOLLETO OT AKKYMYNATORA, UMM KIIEMM OKKYMYIATORO OT
METONNNYECKMX MPEOMETOB.

* JIUTUA-UOHHBIM OKKYMYNATOPR COAEXMT BELLECTBA, OMNACHbIE 14
OKpyxatoLLen cpenpl. [Nepen ytmnmsaumen podota-neinecoca VortexWave
CHOYANA M3BNEKUTE AKKYMYNSTOPHBIN 65T0K, 30TEM BbIOPOCETE €ro M
OTMNPABETE HAO BTOPUYHYIO NMEepepaboTKy B COOTBETCTBUM C MECTHBIMU
30KOHOMW U MOCTAHOBIEHUAMM CTPAHbI UM PEMMOHA, B KOTOPOM OH
MNCMOSb3yeTCS.

* B 0OHHOM YCTPOMCTBE MCMOMb3YKOTCS 6ATAPREN, 3AMEHO KOTOPbIX
NPOW3BOANTCH TONMBKO KBAMOULIMOOBAHHBIMM CRELMONMCTAMM.

* [Tov M3BNEYEHNN OKKYMYSISTOPOB M3 YCTPOWCTBA PEKOMEHOYETCS
PA3PAONTb MX, A TAKXE YOSOUTHCS, UTO YCTPOMCTBO OTKIIKOUYEHO OT MNTAHKS.

* YOanuTe YCTOHOBSEHHbIN HA OHE BUHT, OTCOSOMHUTE PA3bEM
QKKYMYSIATORA, O 3ATEM U3BMEKUTE AKKYMYNATOPSI.

* Bo nséexaHme pmucka normyyveHus TOOBM He MOBPeamTE KOPIyC
OKKYMYSISTORA.

» OTNPaBETE AKKYMYNSTOPI B MPOPECCUOHABHYKO OPIraHM3ALMIO,
3AHUMAIOLLYIOCSH BTOPUYHOW NepepaOOTKOM.
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OrpoHquva MCNONb30BAHUSA

* MNepen NepeBoPAYNBAHNEM YCTPOMCTBA YOEAMTEC, YTO PE3EPBYAP ANS BOAbI CHAT.

* He nepeBopaunsante poGoT-MbiNeECOC U HE TPSICUTE ero BO BPeMs PAGOTbI.

* MNonuaTnneHoBble NAKETbI MOMYT MNPEACTABAATL ONACHOCTb. BO M3bexaHme pucka
YAYLLEHWS He OOMYCKAMTE K HUM OeTein MNaALLEero 1 CpeaHero BO3pacTal.

« He ncnoneaynte po6oT-Mblnecoc Ha MOBEPXHOCTSIX, PACTIONOXEHHDIX BbILLE YOOBHS
3EMIIN U HE MMEIOLLIMX OMPOKASHUM (HAMPUMED, HA ABYXYPOBHEBLIX MOMAX, OTKPLITEIX
GANKOHAX, MIOCKMX MOBEPXHOCTAX MEGenm).

+ He ncnonsayire po6oT-nbinecoc npm TemnepaTtype sbite 40°C umn Huxe 0°C.

« [Ins obecneyeHms onTMMAnbHOM aGGEKTUBHOCTI BCACHIBAHMS HE PEKOMeHayeTCs
1CMNONB30BATE POBOT-MLINECOC HA BhICOTE 6onee 2000 MeTpoB.

* YTOGb! POGOT-MBINECOC HE 3AMYTANCS B KAGENAX BO BPEMS PAOOTHI, Nepen Ha4anoM
€ro CNonb3OBAHWS yoepuTe BCe Kadenu C nona.

« Y6epuTe Xpyrkue NpeamMeTs 1 npodmne U3nenus (Hanpumep, Basbl, MONMSTUIEHOBbIE
MAKeTbI 1 T.A.) C NONA, YTOBbl HE CO3OABATL MPEMATCTBMA BO BPEMS PAGOThl POGOTA-
NbIECOCA 1 HE NOBPEAUTL LIEHHbBIE BELLN.

* He nosBonsiite OeTsaM MCNOMb30BATL POBOT-MbINECOC B KAYECTBE UrPyLLKK. He
[ONYyCKarTe AeTen 1 AOMALLHMX XMBOTHbIX K POGOTY-MbINIECOCY BO BPEMS €ro
PAGOTHI.

* He paamelLanTe MHCTPYMEHT 415 YUCTKM PONMKOBOW LLIETKM B NErkOQOCTYNHOM a5t
[eTen MecTe.

* He ponyckaiTe NonagaHns B MblNecoc YenoBeyeckmx BOIOC U LLIEPCTU AOMALLIHMX
XMBOTHBIX, O TOKXE He BCTABNSATE NASbLb! MW ApYrve Menkme NpeameTsl BO
BCOCbIBAOLLIEE OTBEPCTME YCTPONCTBA BO BPEMS €r0 PABOTHI.

* He vcnonsayiTe po6oT-Mbinecoc ang C60pa ropaLLmx NpeaMeTos (Hanpumep,
HEMOTYLIEHHBIX OKYPKOB).

» CnepuTe 30 TeM, UTOBbl POGOT-TMBINECOC HE COBMPAN TBEPObIE U OCTPbIE
noegmeTbl (HOI‘IDVIMep, OCKOJIKM OEKOPATVBHbBIX MOEOMETOB, CTEKSIO, Xene3Hble
rBO3OM U T.0,).

* He ncnonbaynte oGTekaTens, OTKMAHYIO KPbILLKY UV NEpenHMii 6aMnep B ka4ecTse
PYYKM O4Ng NepeHoCkn PoGoTa-Mblnecocal.

* [epen BbINOMHEHNEM OYMCTKM U TEXHNHECKOTO OBCYXMBAHWS POBOTA-MbINECOCA U
30PSOHOM CTAHLMW OB93ATENBHO BBIKITKOUNUTE YCTPOVICTBO M BbIHETE BINKY 13 PO3ETKM,
UTOGhI OTKITIOUNTL MUTAHKE. 3ANPELLAETCS BbINOMHATL O4YMCTKY POBOTA-MbINEcCoCca U
30PSOHOM CTAHLMM, MOrPYXAs X B BOAY MW MPOMbIBAS BOAOW.

* He npoT1paiTe KakMe-nméo YacTy poGOoTA-MbINECOCA BAAXKHON TKAHbIO WM NIOG0M
XMAKOCTBO.

* He ncnoneaynte peximm MbiTes NONa HA KOBPE.

* Bo uz6exaHme NosBReHrs HENPUSTHBIX 3AMOXOB PEMYISPHO OUMLLIANTE Pe3epPBYa
L4 BOObI.
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AKKYMynaTopbl U 3apa4Ka

Ecnm Bbl He coBupaeTech MCNONb3OBATL POBOT-MLINECOC B TeHEHUe
NPOAOMKUTENBHOIO BPEMEHH, OGA3ATENBHO OYULLIANTE Pe3epByap 41K BOAb! U
OCTABNANTE KPbILLIKY OTKObITON.

Bo mzbexaHre nospexaeHrs po6oTA-MbINECOCA HE HANMMBAMTE B pe3epByap 4
BObl rops4yio BOZY.

MNepen HOYANOM aKCYATALMM POBOTA-MBIIECOCA YEeamTECh, YTO OTKMUOHAS
KPbILLKO 3AKPbITAL

He vicnonbayitte poGoT-Mbinecoc PSAOM C OTKObITBIM MACAMEHEM UK XPYMKIMMM
npenMeTamu.

He vicnonbayitte po6oT-Mblnecoc Ha MOBEPXHOCTM C BOJOM, O6beM KOTOPOWM
MPEBbILLAET O6beM EMKOCTH PE3ePBYAd 415 BOAb!.

He vicnonbayitTe po6oT-MbiNecoc B KOMHATE, FAe CrUT PEGEHOK.

YCTpOMCTBO cedyeT Pa3MeLLATb BAAN OT MCTOYHMKOB TEMSA W BHE 30HbI
NONaAaHUS MPAMBIX CONHEYUHBIX JTyHen.

He TpaHcnopTUpyMTE NPK 3KCTPEMASBHBIX TEMAEPATYPOX.

He cxuraimTe yCTpOMCTBO, AGXE €CNM OHO BbIIO CEPLE3HO NOBPEXAEHO, MOCKOSbKY
3TO MOXET MPUBECTM K B3PbIBY OKKYMYNSTOPA.

He rcnonsaynte akkyMynaTopsl, AanTeEPbl MUTAHUS UK 30PS4HBIE CTAHLMM
CTOPOHHWX MPOV3BOAUTENEN.

3anpeLaeTcs PasdUPaTh, PEMOHTUPOBATL MK U3MEHSTL KOHCTRYKLIMIO
QAKKYMyNSTOPA WK 3APSAHOM CTAHLMM 6e3 PA3PELLEHVS.

He pasMelLainTe 30paaHyio CTAHLMIO BEMM3M CTOYHUKOB Tenma (Hanpuvep,
pAAVATOPOB).

3anpeLlaeTcs NPOTUPATbL UK OYMLLIATH POBOT-MBINECOC UM NEKTPOAHbIE
HAKNOOKM 30PSAHOM CTAHLMM BICXKHOM TKAHBIO M MOKPbLIMU PYKOAMU.
O693aTENBHO YTUNMMPYITE AKKYMYNSTOP Hognexalmm oépasom. Oéecnedsre
3ALLUMTY OKPYXAKOLLEN CPEpl MyTEM OTKIIIOHEHNS MUTAHNS 1 N3BNEYEHUS
QKKYMYNaTOpaA 13 POBOTA-MBINECOCA NEPEL, ero YTUIM3aLmen.

Mpw NoBpexaeHM LUHYPA MUMTAHUS OAANTEPd B LIENSX o6ecrnedeHs COBCTBEHHOM
6e30MNaCHOCTN Y6eUTECh, UTO €ro 3aMeHY BbINMOMHAOT CNELMAMCTbI KOMMAHMN-
NPOK3BOANTENS 13 PEMOHTHOIO OTAENA UK AHANOMMYHOTO NOQPAAENEHMS.
[Mepen TPAHCNOPTMPOBKOM POGOTA-MLINECOCA YOEANTECD, UTO OH BBIKITOYEH U
YNOKOBAH B OPUMMHASIBHYIO KOPOOKY, ECI 3TO BO3MOXHO.

He 3anuBanTe BoQy B YCTPOMCTBO W HE MOrPYXArTe ero B BOAY.

Ecnm Bbl He coBupaeTech MCMONb3OBATL POOGOT-MLIECOC B TEHEHNE AIMTENBHOIO
BPEMEHW, MOSTHOCTBIO 3APSANTE ero Nneper, BbKIOYEHNEM 1 XPAHUTE B CYyXOM
npoxnagHoM MecTe. Bo n3éexaHmne NoBpexaeH1s akkyMynsatopa no npuinHe
Upe3MePHOro Pa3PSAa 3APIXANTE Ero He pexe OOHOro PA3d B 3 MecsLa.
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YNOKOBOYHbIN SINCT

ﬂepeﬂ MCMNOb30BAHMEM BHUMATESbHO MPOYTUTE 3TO PYKOBOACTBO U COXPAHUTE ero angd CrnpaBKu.

Po6oT-nbinecoc

CamoounaioLmmncs
JIOTOK

ApanTtep
NUTAHNUS

PexoMeHOaUMM: B HOCTOSLLEM PYKOBOACTBE
M30BPAXEHNS U3AENMS 1 €70 MPUHAANEXHOCTEN, O
TAKXe MOMb30BATENLCKOrO MHTEPGENCa NpMBEASHD!
B O3HAKOMUTENBHBIX LIENsIX. YCTPOMCTBO B PECBHOM
MCMOMHEHWM MOXET OT/IMHATLCS OT MOKA3AHHOO

HGO CXeMOX B CBSI3N C €10 OBHOBNEHNEM 1
MopepHusaLmen. CnefyeT PyKkOBOACTBOBATLCS
BMAOM YCTPOMCTBA B PECTBHOM UCTIONHEHM

3apsaHas CTaHLms

777N

Ponnkosas LLETKA € umcTomn
MSArKOM LLIETUHON
(nomeLLceTes B 30PSAHYIO CTAHLWIO)

KpbiLLka pesepsyapa ans
BOAbI 4151 CyXOM YEOPKU

L

PyKkOBOACTBO MOsb30BATENS,
KpaTkoe pykoBoacTso
nons3oBaTENs

Hos Ans ouncTku ot Bosioc
(NomeLLoeTCS B 30PSAHYIO CTAHLIIO)

3anacHom ceTyaTbIn
$unsTp B c6ope Ans
CyXOW O4UCTKM

3anacHomn
ry64aThI GUALTP
NS MbITbS MONal

LLleTka ons ymicTkum
(nomelLceTcs B
30PSAHYIO CTAHLMIO)
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OnuncaHue ycTponcTea

Po6oT-nbinecoc

() BKJ1/BbIKN O MNopzapsaka/camooumncTka
D,J'II/ITeJ'\bHoe HOXOTUE OS19 BKITKOYEHNSA U BbIKJTKOYEeHUA ﬂﬂMTeﬂbHoe HaXATME ONng 3AryCcka TObKO NOA3ApaaKM
pOéOTCI—I‘IbIﬂeCOCO KpOTKOBpeMeHHoe HAXATWe ONnd 3arnyCcka noasapdnokm n
KpoTKospemeHHoe HOXaTMe g 3anyCcka U OCTAHOBKM CAMOOYUCTKN
YEOPKM

/ = () Kronka/vrpmkaTop nuTaHms
O6rekarens

O KrHonka/uHavkaTop
noAzapPSAKM

[aturk onpeneneHns
LQBHOCTU

OTKMaHas
KObILLKO

3alLLenka oTKMaHOM

MepenHun 6amnep KPBILLKM
JaTumk cTeHb ® NHdpakpacHbIii

LOTUMK

[loTumK CTONKHOBEHMI

3awenka KObILLKN
[PONIMKOBOW LLIETKM
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Ponvkosas weTka

YHVBEpCanbHoe
Koneco

BepnyLuee koneco

KprLLIKG GKKYMYNATOPHOro
oTCeKka

[atunk onpenenerus
nepenana BbICOTbI

Hanpaenstowee
Koneco

Hnrammk BbIxoaHOE OTBepCTHE
BEHTUNATOPA
VHOPAKPACHBIR AATUMK OnekTpoaHas HOKNAZKA
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CaMOooUMLLIaIOLLAACS 3APSAHAS CTAHLMS

KpbiLuka
CHV1MUTE AN pasMeLLieHis
[PONMKOBOW LLETKM U APYIUX

MHCTPYMEHTOB [151 YMCTKM.

OneKTpoOHAs HOKNAOKA @
@ NHPpaKpaCHBI
LOOTUMK
Cnot ons
COMOOUMLLIAIOLLIErOCs
noTka

NHTepdenc nutaHms

Kpbiwka noTka gns
HAMOTKM KaGens
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YcTtaHoBKa

YCTAHOBKA 30PSAHON CTAHLMM

@ VcTaHoBMTE 3APSAHYIO CTAHLMIO
Y CTEHbI HO POBHOM MOBEPXHOCTH,
BCTOBGLTE LUTEKEP aanTepd B
COOTBETCTBYIOLLYIO PO3ETKY 1
BKITIOUMUTE MUTAHME. [ToMecTuTe
BCe NMLLHME MPOBOAC B SIOTOK A1
HOMOTKM kaGens.

@ BcrassTe CaMOOUMLLIaIOLIATCS
JIOTOK MO HAMPOBNEHNIO CBEPXY
BHI3 1 3AKpEnuTE ero HaA 3apaaHoOn
CTOHLMM.

® YéenuTecs, uto B pagmyce 1,5 MeTpa
nepep 3apsaHon cTaHumern 1 0,5
METPA C 06enX CTOPOH OT Hee HeT
HUKOKMX MPENSTCTBUN.

Pexomenaaumm:

* Mocne NoAkoHeHs 3aPSAHON CTAHLMK K CETU
NUTAHVIS €€ MHAMKATOP GYAET FOPeTh NOCTOSHHO.

+ CaMOOUMLLICKOLLIMECS! TIOTKM CRELYeT UCMOMNb30BATL
N5 AePEeBSHHbIX MOMOB UK OPYrXx NOBEPXHOCTEN
C BbICOKOW BMUTLIBAOLLEN CMOCOBHOCTHIO.

MpenynpexaeHme: BO M3GEXAHINE 3arpsisHeHNs
KOBPG WM HOPYLLIEHMS NPOLIECCA NOA3CPSAKM
PO6OTA-MBINECOCA KATErOPUYECKM 3anpeLLaeTcs
YCTAOHABNMBATL 3APAOHYIO CTAHUMIO HO KOBEP.



Ncnonb3oBaHue

CHSTVE OMPAHUYUTENBHOM NIEHTbI

MocTaBbTe POBOT-MBINECOC HA POBHYIO
MOBEPXHOCTb BHYTOM MOMELLIEHNS 1
CHUMUTE 3ALLINTHYKO OrOAHNYNTENBHYIO
SIEHTY, YCTAHOBNEHHYIO HOl BHYTOEHHEN
CTOpOHE NepeaHero 6amnepal.

3anueka Bogbl Yepes 6a4oK

@ YTOGb! OTKPBITL OTKUAHYIO KPBILLIKY,
OTKpEnmTe ee 3aLLerKy, KK NOKA3aHO
HO pUCyHKe.

MpenynpexaeHune: BO U3GeXaH1e NOBPEXAEeHNS POBOTA-MbINECOCa KATEropu4eckn aanpeLlaeTcs

Y6epute orpaHNUUTENBHYIO
TIEHTY.

@ BosbMuTech 30 PyUKy PesepByapa

L1199 BOMb, YTOBbI BIHYTb €0,

NepeBopPAYMBATL Ero [0 TEX Mop, MOKA He BYAET CHAT pe3epsyap Ans Boab!!
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© OTKpoNiTe 3AIMBHYIO KPbILLKY
pesepByapa s Bofbl, Ho608kTe
YUCTYIO BOAY WK PACTBOP B
3anMBHOE OTBEPCTUE PE3epPByapd, d
30TEM 30KPOVTE 3AMMBHYIO KDBILLIKY.

Kpbiwka
015 3QNMBKN

3anveHoe
oTBepcTue
pesepsyapa Ans
BOAbI

@ IocrassTe pezepsyap And BOAL!
HQ MECTO, BLIPOBHANTE PYUKY
pe3epPBYaPa 1 3AKPOMTE OTKUAHYIO
KPbILLIKY.



3apspka po6oTa-nbinecoca

@ MNomecTuTe YCTPOCTBO HA POBHYIO MOBEPXHOCTL BHYTOM

nomMeleHMd, KOK MOKA3AHO HA pUCyHKe.

@ U106k 3anyCTUTL POBOT-MBINECOC, HOXMUTE U yASPXMBANTE
C), Q 30TEM KPATKOBPEMEHHO HAXMUTE O, 4t06bHI OH

OBTOMOTUYECKM BEPHYNCS HA 30PSOHYIO CTOHLMIO 415
noasapsaku. lNocne nonHom 3apsaky POGOT-MbINECOC
nepenaeT B PEXMM OXUOAHNS.

Pexomenaaumm:

* MONHOCTHIO 30PSAMTE POGOT-MBINECOC NEPEN HAUTIOM YEOPKM.

* BO M3BEXCHIE MOBPEXOEHI B PE3YNLTATE 3ANYTIBAHYS, BONOUEHMS UK
CTONKHOBEHWS B NpoLecce YGOPKK yeéepuTe BCe PACMONOXEHHbIE Ha nosy
NPOBOAC M NPEAMEThI Nepen ee HAYAIOM.

* PekoMeHRyeTCs HaUMHATb YBOPKY C 3APSAHON CTAHLMM.

* Ecrvt BO BpeMsi YEOPKM OKKYMYTISTOP PA3PSKAETCS, YCTPOMCTBO GBTOMATUYECKM
BEPHETCS HA 3APSAHYIO CTAHUMIO. [Nocne NONHOM 3apsakM aKKYMynsTopa
YCTPOVICTBO GBTOMATUYECKM BO3OGHOBUT HE3OKOHUEHHYIO YEOPKY.

86



MoaknoYeHMe K MPUMOXEHUIO
Mi Home/Xiaomi Home

[laHHOe YCTPONCTBO PAGOTAET C
npunoxexvem Mi Home/Xicomi Home".
YnpaoBneHre yCTPOMCTBOM C MOMOLLbIO
npunoxerns Mi Home/Xicomi Home

[ns 30rpyskm 1 YCTAHOBKM MPUIOXEHMS
oTckanvpymnTe QR-kogd. Ecnm
MPUIIOXEHNE YXe YCTAHOBMNEHO,
MOMb30BATESb NMEPEHAMNPABNIETCS HO
CTPOHWLY HOCTPOMKW NOAKMOUEHUS. Vnn
HamauTe npunoxeHve Mi Home/Xiaomi
Home B MQrasmHe NpUnoxeHmn, YTobsl
30rpPY3nTb 1 YCTAHOBWTb €rO.

OtkponTte npunoxeHre Mi Home/Xiaomi
Home, HoxxmuTe «+» B MOABOM BEPXHEM
Yy, O 30TEM BbINOMHANTE HCTPYKLIMK
L1151 JOGCIBEHWS YCTPOMCTBA

*B Esporie (kpome Poccum) npunoxeHure
HazblBaeTca Xicomi Home. Hassarve
MPUNOXEHS, YKA3OHHOE Ha U3aennu,
MPUHAMOETCS MO YMOSHAHMIO.

MpuMevaHve: Bepcus NPUNoxXeH1s Morna BbiTe
o6HoeneHa. CnegynTe MHCTPYKLMSM B 3GBUCUMOCTN
OT TekyLLen BepCUM NMPUNIOXEHWS.

Cépoc HacTpoek WI-FI

OpHOBPEMEHHO HAXXMUTE N YASOXMBAMTE KHOMKM O ) B TeueHve 3 cekyHa,
[Mocne Toro kak NPo3ByYMT roNOCoBAs MOACcKa3ka «Enter the Mi Home app network
configuration mode» (BonamTe B pEXmMM HACTPOVKM CETU MpuioxeHus Mi Home),
WNHOVKOTOPEI MUTAHWS U MOA3ARSAKM HOUHYT MATOTb 3€f1eHbIM LIBETOM, O POGOT-
Mblnecoc GyAeT OXuaATb NOAKIIOHEHNS K NpunoxeHnio Mi Home.

PekomeHnouwm: MNMopaepxueaetcs Tonbko Wi-Fi 2,4 TTu,

YKa3aHus no POJIMKOBbBIM LLIETKAOM

Po6oT-nbinecoc MOXeT GbiTb OCHALLEH POMMKOBOM LLETKOM CO CMELLIAHHOWM LLETUHOM
VN POSIMKOBOW LLIETKOM C YNCTOM MArKOM LLETUHOW B 30BUCKMMOCTU OT MOTPEOHOCTU.
[0 YMOAYOHMIO YCTAHOBNEHA POIMKOBAS LLETKA CO CMELLIAHHOM LLIETUHOM.
PonuvkoBas LeTKa Co CMELLIAHHOM LLETVUHOM: YHNBEPCOTbHAS LLIETKA OBLLEro
HOBHAYEHNS ANS OYMCTKI MATOBBIX, MAACTUKOBbIX HAMOMbHBIX MOKObLITAM U
TPYAHOBbLIBOAMMBIX MATEH

PonukoBas LLETKA € YMCTOM MArKOM LLIETUHOW: POSTMKOBAS LLETKA C MSIFKOW TOHKOM
LLIETUHOWM AN OUUCTKM MSHUEBbIX, AEPEBAHHbBIX HAMOMbHbIX MOKPLITU, EXEAHEBHON
YEOPKM 1 OBCIYXMBAHNS

BosgyLUHAS CyLLKO PONMMKOBOM LLETKM

BozaylHas CyLLKA B 30PSAHON CTOHLMK: 30PSAHAS CTAHLMS GBTOMATUYECKM BbICYLLUMT
BO3YXOM POSIMKOBYIO LLETKY, KOFAC PACMO3HAET, YTO LLETKA YCTAHOBNEHA. Ecrm

BO BPEMS BO3LYLLIHOM CYLLKW POMMKOBAS LLETKA BYAET BbIHYTA, O 3ATEM 3AMEHEHT,
POBOT-MBINECOC HAYHET OTCHET BPEMEHM BO3LYLLIHONM CYLLKN 30HOBO.

CyLLKO BO3AYXOM B poBoTe-nbinecoce: POSOT-MbINECOC ABTOMATUYECKM BbICYLLMT
BO3[YXOM POSIMKOBYHO LLIETKY MOCHIE 30BEPLLEHMS COMOOUMCTKM (B pEXMME CyXOi
YBOPKM POBOT-MBINECOC HE BLINMOMHAET BO3AYLLHYIO CYLLKY NOCTe 3aBEPLUEHNS
CAMOOUMCTKM). ECIIM PONMKOBAS LLIETKA, PE3EPBYAP 15 BOAbI U KPBILLKG
pe3epByapa 418 BOAbI M3BNEKAKOTCS BO BPEMS BO3LYLLIHOM CyLLKM, POBOT-MbINECOC
MPUOCTOHOBWT 3TOT MPOLIECC. KOK TOMBKO M3BNEUYEHHbI KOMMOHEHT GyAEeT YCTAHOBNEH
HQ MECTO, POBOT-MbINECOC BO3OGHOBUT BO3AYLLIHYIO CYLLKY.

PekomeHpaumm:

+ Kak po6oT-Mbinecoc, TaK 1 3apsaHas CTOHLS BbINOMHSIOT BO3AYLLIHYIO CYLLIKY [PONMKOBOM LLETKU.

« [1N BO3MYLIHOM CYLLIKM PONMKOBOM LLETKM B 3APSAHON CTAHLMM TOEGYETCS MPUGNM3NTENBHO 12 YaCoB, B
YCTPOMCTBE — 6 HACOB.

* B cnyyae oTkiioueHns MUTAaHKS 3aPsSiaHOM CTAHLMM BO BPEMS BO3MYLLHOW CYLLKM STOT NPoLEecc
OCTOHOBMBAETCS.
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BkJIroUeHMe NMUTAHMS/ BBIKITIOYEHWE NUTAHUS/nay3a/3anyck

.

.

.

Hosxmute n yoepxviBainTe (') B TeyeHue 3 cekyHa. Po6oT-nbinecoc nepenget B
COCTOsIHWNE BKSIKOYEHNS, MHANKATOPbI MUTAHWS 1 MOA3APSAAKM OyOyT rOPETh 3eNeHbIM
ugeToM. [Nocne BKoUYeHNs NUTAHMS POBOT-TMbINECOC NEPENOET B PEXIM OXUACHMS,
QA VHAMKATOPbI NMUTAHKS 1 MOA3APSAKM 6yOyT NPOAOMIKATL FOPETH 3€NEHbIM LIBETOM.
MW KPATKOBPEMEHHOM HOXATIM C) POBOT-MbINECOC HAYHET YEOPKY.

Korna po6oT-nblfiecoc HEMOABUXEH (He 3apSXAeTCs), MOXHO BbIKITKOUMT MUTAHME,
HOKAB W yAepXunBas C) B Te4eHWe 3 cekyHa.

Ecnu Bo Bpems yeopKM KpATKOBPEMEHHO HOXATb (') , POBOT-MbINecoc
MPUOCTOHOBUT YEOPKY.

ECnv po6oT-MbiNecoc 0CTaeTes HEMOABMXHbIM (He 3apsxaeTcs) 1 6esnencTayer
6onee 10 MUHYT, OH NepenaeT B COCTOsHNE CHA. B COCTOSHMM CHA YCTPOMCTBO
MOXHO GKTUBM3UPOBATb KPATKOBPEMEHHbIM HOXATMEM KOO KHOMKM.

Ecnn po6oT-nblnecoc HaXOAUTCS B COCTOSHUM CHA 6onee 30 MUHYT Uy HEro HeT
HUKOKOM paGoYei 30AA4UM HA BBINOMHEHME, OH OBTOMATUYECKM BbIKIIOUMTCS (6e3
FOIOCOBOV MOACKA3KM).

PekomeHaaumm:

+ POBOT-MbINECOC HEMb3s BLIKMIOUMTL BO BPEMS 30PSKM.

+ Ecrvt BO BpeMsi yEOopKy 3aMoHAETCs pe3epByap /19 OTPABOTAHHOM BOMb!, POBOT-MbINECOC ByAeT XATb
Ha MecTe B TeueHe 90 cekyH, U OTCYTCTBUM KAKOM-IME0 KOMAHb! OT MOMb30BATENS MO UCTEYEHWM
90 cekyHL, POBOT-MbINIECOC CAMOCTOSTENBHO BEPHETCS HA 3APSAHYIO CTAHLMIO UM B UCXOAHOE
nonoxeHue.

B xone I'IeDBOI;I yéopKM HeOéXO,ELMMO HAXOAUTBCS PAAoM C DOGOTOM’ﬂbWeCOCOM, YTOGhI YCTOQAHATL BCE
MerKve MPoBEMBI, KOTOPbIE MOTYT BO3HUKHYTb. [ocne nepeoi yEopkM po6oT-MbINecoC CO3AACT KAPTY.
C nomoLLpo npunoxenruns Mi Home 3aaanTe 3anpeTHble 30HbI, KOTOPbIE YCTPONCTBO ByAeT O6X0aunTb
BO BPeMs Y6OPKU. K HIM OTHOCSTCS YHQCTKM, HO KOTOPbIE HE HYXXHO PACTILINSTL BOAY WM FAe OG0T~
MbIIECOC MOXET 30CTPSTb.

Moazapsaaka/caMooUncTKa

* [pu paspsake aKkyMynsTopa

BO BpEMs YEOPKM UK Nocre ee
30BEPLLEHUS POGOT-MbINECOC
QBTOMOTUYECKM BO3BPALLOETCSH HO
30PAAHYIO CTAHUMIO [7151 CAMOOUMCTKM
1 30PATKN.

Mo kpaTkospemenHom Haxatim 1
BO BPEMS NAY3bl UMW B PEXMME
OXMOAHNS POBOT-MBIIECOC BepHETCS
HO 30PSAAHYIO CTAHLMIO A5
COMOOUMCTKM ¥ 3APAOKM.

Mou anvrensHom Haxarun O Bo
BPEMs Maly3bl U B PEXMUME OXMAAHUS
POGOT-MBINECOC BEPHETCS HA
30PAOHYIO CTAHUMIO A 3apaaKkn 6e3
COMOOYMCTKM,

Bo BpeMs Noa3apsaku
KPOTKOBPEMEHHO HOXMUTE MIIoBYIO
KHOTTKY, YTOGbI MPUOCTAHOBUTL 3TOT
npouecc.

Koraa po6oT-nbinecoc HOXOamUTes Ha
30PSAHON CTAHLMM, KPATKOBPEMEHHO
Haxmmte 10 AN 3anyCka UM OTMEHb!
30/404M CAMOOUMCTKM.
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Pexnm yactmyHomn y6opkm ¢ GOKYyCUPOBKOM

OOHOBPEMEHHO KPATKOBPEMEHHO HOXMUTE O ), uTobhl [POBOT-MblNecoc
nepeLlen B PeXmM YaCTUYHOM YEOPKM C GOKYCHPOBKOM. B 3TOM peximme

YCTPOMCTBO ABAX/bI BBIMOMHSAET Oyroo6pasHyto yEopKy nof yriom 90 rpamycos Ha
KBOZPATHOM Nnowaam 1,5 x 1,5 metpa. Bo BpeMs YacTUUHOM yOOPKM C GOKYCUPOBKOM
KPATKOBPEMEHHO HOXMMTE MOBYIO KHOMKY, YTOObI POGOT-MbINECOC MPVUOCTAHOBI
yEOPKY. ECnm yacTnuHas yéopka ¢ GOKyCHPOBKOM MPUOCTAHOBMNEHA, KPATKOBPEMEHHO
roxmute () ansi ee Bo3oBHOBNEHS.

[lo6aBnenne BOAbl UM OUUCTKA pPe3epByapa on4a oAbl B cepegnHe
BbINONHEeHNA poéoqeﬁl 3a0a4n

Bo Bpems paGoThl MOXET BO3HMKHYTb HEOOXOAMMOCTb [OGABUTL BOAY UM OYNCTUTL
pesepByap ANns Bodbl. [Ins 3Toro KPATKOBPEMEHHO HAXMUTE O , 4TOGhI POBOT-
MblNEeCOC NepeLLen B COCTOsHWE Nay3bl, OTKPOWTE OTKMOHYIO KPbILLKY M AOCTOHETE
pesepsyap Ang Bodbl. [ocne [o6aBneHns BOAb! MM O4UCTKM pe3epByapad A1 BOOb
YCTOHOBWTE €ro HO MECTO, 3AKPOMTE OTKMOHYIO KPbILLKY, O 30TEM KPOTKOBPEMEHHO
HOXMUTE C) , YTOObI MPOAONXMTL YEOPKY.

PekomeHaaLmm:

« MNepen Ha4anoM YEopKM OUUCTUTE pPe3epByap As1s OTPAGOTAHHOM BOAb! 1 YOEAMTECH, YTO Pe3epsyap ANs
YUcTom BO[bl 3AMNONHEH.

+ Nepen NO6CBNEHVIEM BObI 3BNEKMTE PE3EPBYAP ANS BOAbL.

MpenynpexaeHune: BO U3GeXaH1e NOBPEXAESHNS POBOTA-MbINECOCa KATEropuyecku aanpeLlaeTcs
NepeBoPAYMBATL Ero [0 TEX MoP, MOKA He BYAET CHAT pe3epsyap Ans Boab!!
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MepekntoueHme pexmnma yéopku

Po6oT-nbinecoc MOXeT MMeTb Mo
KPbILLKY pe3epByapa A1 BoOb! 4N
MbITbsI MONA, NGO KPBILLIKY pe3epByapa
N9 BOAb! AN Cyxon yeopku. Mpn
30MeHe KPbILLKM pe3epByapd 4119 BOdb
POBOT-MbINECOC MOXET GBTOMATUUECKM
POCMO3HATL HOBYIO KObILLIKY U1
NePeKIIOYNTLCS B PEXMM MbITbs MONa
WK Cyxom yeopku. KpbiLLka pesepByapa
019 BOAb! A9 MbITbS NONA YCTAHOBAEHA
MO YMOMYAHMIO.

KpbILLKa pesepsyapa Ansg Boabl
NS MbITbst NONQl

KpbliLLka pesepsyapa Ang Bodbl
715 CyXOM yE6OopKU

Pexomenpaumn:

* B npunoxerin Mi Home HeT BO3MOXHOCTH
NepeKoYaTL PEXM YEGOPKM.

* Ecnm Heo6xoamMo y6paTs Mycop, NPUAMMALLNIA K
oy My NONGACHUM BOAL!, CHAYANa NposeanTe
MPOCTYIO CYXYIO YBOPKY, & 3ATEM UCMONb3YITE
PEXUM MbIThS MONA A1 Gonee ahpPekTUBHOM
OUMCTKM.

« [1N51 O4MCTKM KOBPOB 11 HOMOSbHBIX KOBPUKOB
VCTONb3YMTE PEXMM CyXOM YOOPKM.



TexHn4yeckoe OéCJ’Iy)KMBGHMe nyxon

3aMeHa KpbILWKK pe3epByapd ans Boasl / OuMcTka pesepByapa AJis OTPAGOTAHHON BOAbI

@ Vissnexure pesepsyap nns Boapl,
BO3bMUTECH 30 MOABEMHYIO
PYUKY KPbILLKK pesepByapa A1
OTPAGOTAHHOM BOLbI M COBUHLTE
KPBILLIKY BBEDX.

@ Vcronbayiite HOBYIO CMIELMATTBHYIO
KPbILLIKY pe3epByapa 415 BOdb!
VI OUNCTUTE PE3ePBYaP A1
OTPAGOTAHHOM BOAb! C MOMOLLBIO
LLETKM, NMOCTABISEMOM B KOMMNEKTE C
POGOTOM-MBIIECOCOM.

® locre ouncTkM BBITPWTE BOMY HA
[IHE Pe3epByapa 415 BOAb!, O 3aTEM
YCTOHOBWTE €ro Ha MECTO.

MpyMedaHue: PekoMeHayeTcs 04T pe3epByap

AN51 OTPABGOTAHHOM BOAKI CPA3Y NOCHE 30BEPLLEHMUS
KQKOOM 30ACUM MbITbS MOMAL.

OuMCTKA/30MEHA PONUKOBOM LLIETKM

@ YTOGH! OTKPBITH KPBILLKY 1 BEITALLMTL
POMMKOBYIO LLIETKY, OTKPENmTe
30ILLEITKY KPbILKM POMVKOBOM LLISTKM.

PekoMeHaaLym: PekoMeHayeTCst NPOBOANTL OUMCTKY
[PONMKOBON LLIETKM OANH A3 B MecsL, Takxe
[PEKOMEHOYETCS 3AMEHSATD PONMKOBYIO LLETKY Yepes
Kaxable 6—12 MecsLes.

@ C NOMOLLBIO HOXA 1S OUMCTKM
OT BOJIOC CpexXsTe BOOCH),
HOMOTOBLLMECS HO POMMKOBYIO LLIETKY,
Y oumMCTUTE ee.

MpuMeuaHVe: XpaH1Te HOX A1t O4UCTKM OT BOSNOC B
HeOOoCTynHOM ansa feTen MecTe.
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© [MpoMoiTe PONMKOBYIO LLIETKY
Y1CTOM BOAOW U BbICYLLIUTE ee
WAV YCTAHOBUTE OBPATHO B
POBOT-MbINECOC W 3aNyCTUTE
PEXMM CAOMOOUMCTKM POSIMKOBOM
LeTkw. MNocne 3aeepLueHns
CAMOOUNCTKM YCTPOMCTBO BbINOSHUT
OBTOMATUYECKYHO BO3AYLLHYIO CYLLKY
[DONMKOBOM LLIETKM.



3aMeHa ne3Busa o1 OUNCTKU

- 1 -

@ Hoxmure v ynepxvisarte Q B TeueHue 3 cekyHa. [ocne @ Kok NOKa3aHO HA PUCYHKE, MepeBepHITE YCTPOVCTBO, C
BbIKITIOYEHNS MUTAHKS POBOTA-MBINECOCA CHUMKUTE MOMOLLIBIO OTBEPTKM OTBEPHUTE 6 BUHTOB, GUKCUPYHIOLLIMX
pe3epByap AN BOOH. 60K NEe3BUIN 419 OUNCTKM, O 30TEM CHUMUTE STOT OIOK.

Brnok nessuit
7151 OUMCTKM

e Kak nokasaHo Ha PUCYHKe, U3BnekmnTe CTapoe nessre O1d O4UCTKM U3 OTBEePCTUA 6NOKa NE3BI AN OUUCTKN. YOeamBLUMCE B
NPABUITBHOCTM HAMPAOBNEHNSA YCTAHOBKW N1E€3BUS OJ19 OYUCTKK, 3AMEHUTE CTAPOE IE3BME HOBbIM. YcTaHoBUTE 610K Ne3BUM ANg
OUNCTKMN OépOTHO B pOéOT—I'IbIJ'IeCOC 4 yée,D,MTer, YTO BMHTHI, li)VIKCMpyIOLLLVIe 610K HO MeCTe, HOAEXHO 3ATAHYTHI.

e
} > v —
0 P
154 \ef NS
YCTAHOBKA /1€381S 4181
QUMCTKM

MpuMeuaHve: YéeguTecs, YTo nessue s OUUCTKIN YCTAHOBNEHO HOONEXALLMM O6PA30M. HenpaBmbHAS YCTAHOBKA MNOBMSIET HA SGOEKTUBHOCTL OUMCTKM POBOTA~
Mbinecoca. Takxe PeKkOMEHAYeTCs 3aMEHSTh 1e3sre A1 OUMCTKN Yepes kaxable 612 MecsLes.
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OumncTka/30MeHa CeTHaTOro GUILTPA 1 ryé4aToro GpunbTpaA A1 MbiTbs Mosa

@ CrvimuTe pesepsyap 45 BoOb! U @ lNepesepHiTe KpbILLKY Pe3epByapa ©® Ounctute nnm 3aMeHUTE CTaPbIi
CHUMUTE KPbILLKY [pe3ePByapd A1 7151 BOLbl U U3BMEKUTE CETUATHIN CeTUaTbIN GUIETP, 3ATEM — MYGUATHIN
MbITbs MONA. dunbTP, O 3aTEM ryGuaTHI GUNLTP GUNBTP ANS MbIThst NONA W YCTAHOBUTE

0715 MbITbsl NONQ. VX HO MECTO MOCHE BbICBIXOHMS.

PekoMeHOaLM: PEKOMEHAYETCS OUMLLATL CETUATLIN

Mpumevarme: Nocne NpoMblBkY BOOOV Nepep N ry64aTbI GUALTObI A1S MbITbSt NONC OAMH PA3 B
MCMOMb3OBAHMEM YCTPONCTBA HEOBXOAUMO MecsL, Takxe PeKOMeH[yeTCs 3aMEHSTL CETYATHIN 1
MONMHOCTLIO BbICYLUUTL CeT4aTbI N I'yéHOTbH;I Fyé‘—{OTbll;\ dJMﬂprb\ AN19 MbITbd MONA HYepes Kaxaple
UNETPLI ANS MbITbs MONA. 3-6 MecsLeB.

OuMCTKA/30MEHA CeTYaTOro GUILTPA B CEOPE NS Cyxon y6OopKM

@ CHumute pesepsyap ans Boasl, 3atem @ MNepesepHUTe KPbILLKY pesepsyapa @ OumcTuTe MK 3aMeHITe CeTUaTHIN
CHUMWTE KPBILLKY Pe3epBydpa Ans L7151 BOfb! M CHUMMTE CETUaTHIN bunsTP B CB0PE M NOCNE MPOCYLLKN
MbITbS! MOAQ. dUNLTP B cOOPE Af1S CyXOM YEOPKM. YCTOHOBWTE €ro Ha MECTO.

PekomeHpaLmm: PeKOMeHﬂyeTCQ O4YULLIATL CETHATBIN

Mpumeuanme: MNocne NPoMbIBKW BOOOW Nepen PUNLTP B CEOPE ANS CyXor YEOPKM OfMH PA3 B
MCTIONb30BAHNMEM YCTPOMCTBA HEOBXOAMMO MecsiLL TOKKe PEKOMEHYETCs 30MEHsITb CETYATbIN
MONHOCTBIO BLICYLLMTL CETHATLIN GULTP B cEope $uUneTPp B C60pE A8 CyxOoi YEOPKM Hepes kaxable
N5 CyXOM YEOPKU. 3—6 Mecsues.
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OumcTKA AATUUKA / BNEeKTPOQHON HOKAAKM

PekomMeHayeTcs exeMecsyHO aKKyPATHO MPOTUPATEL KAXObIA AATUMK YMCTOR, MSArKOM CyXOW TKAHbBIO NS o6ecnedeHns HOPMAIbHOro

YHKLMOHMPOBAHWS POGOTA-MbINECOCal.

Po6oT-nbinecoc:

[aTumk onpepenenns nepenaad BelCoTbl
NHOPOKPACHBIN AOTUMK

ONeKTPOAHAS HAKNAAKA

[aTuvk cTeHbl

OaTtumk
CTEeHbI

CaMOOUMLLAIOLLASCS 3APSAHAS CTAHLMSE:

NHPPAKPACHBIR AATUMK
OneKTpoaHas HaKNAAKA

PexoMeHOaumm: PekoMeHayeTCsi MPOBOAMTL OUMCTKY
[POMMKOBOW LLIETK OANH PAI3 B MeCsL,.

OnekTpoaHas
HOKIaaKa

HaTtunk
onpenenexHus
nepenapa
BbICOTbI

MHPpakpacHbIn
LOTUUK

— JdaTtumk
onpeneneHns
nepenaga
BbICOTbI

WHdpakpacHbIn
AOTUNK
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HaKNagKa

WHdpakpacHbIn
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QOuUMCTKA HAMPABSSIIOLLErO KOIeCd / YHUBEPCASbHOIO Koreca

@ Crumure pesepeyap ans Boay!.

@ [NepeBepHITe POBOT-MBINECOC W U3BNEKMTE HAMPOBNSIOLLIEE KOneco /
YHUBEPCASBHOE KOSIECO, UCTONB3Ys HEGOSBLLYIO OTBEPTKY WM MHOW MIOCKMiA
VHCTPYMEHT.

© Mocne yaaneHms Bonoc v Apyrix NOCTOPOHHKX MPEAMETOB C OCH Kofeca,
YCTAHOBWTE KOPMYC KONECA HO MECTO W CUIbHO HOLABUTE HOl HETO.

A\ N\

TMpyMeUaHUe: PekoMeHLyeTCs OUMLLATL HANPOBSIOLLEE KONECO U1 YHUBEPCASbHOE KOMECO No Mepe
Heo6xooUMOCTU. YTOBbI He NOBPEAWTL POGOT-MBINECOC, HE BLIHUMAMTE HANPABAIOLLEE KONeco u
YHVBEPCAIBHOE KOMECO CAMLLKOM YACTO.

94

TexHunyeckoe o6cnyXMBaHUE
QAKKYMynsiTopd

¢ Po6oT-nbinecoc

MOCTOBMSETCS CO BCTPOSHHBIM
BbICOKOMPOW3BOANTENbHBIM
rnepe3apaxaembiM IUTUN-

MOHHbBIM GKKYMYNSTOPOM. YTOObI
NOAAEPXMBATL PABGOTOCNOCOGHOCTb
AKKYMYNSTOPA, 30PSXANTE ero

KX ObIV OeHb.

Ecnu Bel He cobupaeTech
MCMOMb30BATL YCTPOVICTBO B TeUEHME
OSTENBHOIO BPEMEHW, BbIKNIOUMTE
€ro 1 yéepute Ha XpaHeHme.

Bo v36exaHve nospexaeHus
QAKKYMYNSTOPA MO MPUUNHE
YpPE3MEPHOro PA3PAAC 3aPKANTE
€ro He pexe OOHOro PA3d B 3 MECALT.

.

BbikntoueHne pOéOTCI—ﬂbIHECOCG

ECnun KHOMKG He pearvpyeT um
HEBO3MOXHO BbIKITIOUMTH POBOT-
MbIAECOC, AN MPUHYAUTENBHOTO
BbIKIIONEHS HoxMrTe 1 ynepxusarte ()
B TeueHue 5 cekyHa,



YCTpaHeHne HeNCnpPaBHOCTEN

an HeNpPaBMIbHON poéoTe p06OTCI—F|bIﬂeCOCG MHOUKATOP MUTAHKUSA UK NOA3APAAKN MOXET MUTATb KPACHbLIM
LLBETOM UJTX rOpeTb MNOCTOAHHO, A NMPU BO3HUKHOBEHUA OoLUMBKM YCTPOWCTBO MOXET BblAATH FONIOCOBYIO MOACKA3KY.

Ona YCTPAHEHUSA BO3HUKLLNX npoéneM CM. TC|6J'IMLl,y HUxe.

lonocoBas MOACKA3KA / MPU3HAK

Bo3moxHas npU4YnHa

PeweHne

MpoBepbTe, He 3aropoXeH nn
ONBHOMEP, U MepPecTaBLTe POBOT-
MblNIECOC HO HOBOE MECTO, YTOGH!
30INyCTUTb €rO.

Jnpap 30610KMPOBAH Wk €ro
3AKIMHWITO.

YéepuTe npeaMeTbl, co3aatoLLme
NPENATCTBIE, NI NEPECTaBLTE POGOT-
MbINECOC HA OTKPLITOE MECTO, UTOOb!
nepesanyCTnTb ero.

Owméka nepegHero AAT4YMKa
CTONKHOBEHMS: NpoBepsTe, He
3OKIIMHWIO N AOTUMK.

[oTumk CTONKHOBEHWS 3AKMHNMO.

YéepuTe NOCTOPOHHWE NpeaMeThl
BOKPYr 6AMMNEPa Unu yéepute posoT-
MblNIECOC B CTOPOHY.

OLwm6Ka OaTUMKa onpeneneHs
nepenaaad BbICOTbl: OuMCTUTE OATUMK
onpeneneHns nepenaaad BbICOTLI 1
3anycTuTe POBOT-MBINECOC BAGM OT
OMNACHOW 30HbI.

[aTumk onpeneneHns nepenaga
BbICOTbI CPAGATLIBAET MOCHE 3AMNYyCKa
POGOTA-MBINECOCA.

MpoTpuTe oOTUMK oNpeneneHns
nepenaaa BbICOTbI M NEPECTaBLTE
MbIIECOC HA POBHOE OTKPbLITOE MECTO,
YTOObI 3ANYCTUTL €ro.

OLWMBKa PONMKoBOW LLETKM: [MpoBepkTe,
HE 3AKITMHMO SN POMMKOBYIO LLIETKY.

Ponn KOBYIO LLIETKY 3AKNNHNIIO.

Ouuctute [PONMKOBbIE LWETKM Ui
nepecrtasbre pOéOT*FIbIJ'IeCOC.

OWmBKA NEBOro MM MPABOTO
BeqyLLIEro koneca: [NposepsTe, He
3ACTPANO I BedyLLee KOMeco.

Beﬂyu_l.ee KONeCo 3ACTpsso.

QuncTuTe BeayLlee KOoneco uim
nepecTaBsTe POBOT-TbINECOC.

Pesepsyap ans Bodbl Nn ero KpbILWKA
6blnn CHATBI.

Pesepsyap ans BoObl MK €ro KpbILWKA
6blnv CHATBI.

3aMeHuTe pe3epByap ANg BOOb! U
CeTUATBLIN GUETP. Y6eauTech, UTo
CeTUaTbIN QUETD M PE3EPBYAP AN
BOAb! YCTAHOBMEHbI HOOIEXALLIMM
06pPa30oM.

AKKYMYNSaTOp PA3psxeH: BoinonHute
noa3apPsaKy POGOTA-MbNecoCca Nepeq,
MOBTOPHBIM UCTOMB30BAHMEM.

Bo BpeMs y6opkin akkyMynstop
paspsxaeTcs.

AkKyMynsaTop paspsxeH: MNepen
MOBTOPHBIM 3CMYCKOM POGOTA-
MblNIECOCA 3APAAMTE AKKYMYNIATOP.

Owwwméka BeHTUNSTOPA: NpoBepsTe, He
306IOKNPOBAH N BO3LYLLHbIA KAHA
POBOTA-MBINECOCA.

OLWmnBKa BEHTUNSTOPA.

Monpo6ynTte oTKMOUNTL MUTAHWE
YCTPOWMCTBA W NEPE3ANyCTUTb Ero.

Owwméka ganeHomepa: MNMposepsTe,
He 30KIMHMAO N ACBHOMED, N
rnepesanycT1Te POBOT-MbINEeCOC.

Jvpap 3acTpsin.

JMOap NPWXa UK 30CTPSIN.
[MepecTaBbTe POGOT-MNLINECOC HA
HOBOE MEeCTO W 3aMyCcTUTE ero.
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fonocoBas MoACKAKa / MPU3HAK

Bo3MoxHas npuymHa

Peluenne

OLMBKA aKKYMYNSTOPA:
MepezanycTuTe POo6oT-NbiNecoc.

OLMBKA aKKYMYNSTOPA BO BDEMS
30PA0KN.

TemMnepaTypa akkyMynsropa
CIMLLIKOM BbICOKOS MW CIIULLIKOM
HM3Kas. [Mepen NOBTOPHbIM 3AMYCKOM
POBOTA-MBINIECOCA AOXONTECH, MOKA
TEMMNEPATYPA AKKYMYSTOPA He
OOCTUMHET HOPMOSTBHOTO 3HAYEHMS.

HeBO3MOXHO BKAOUNTE pOéOT—
Mblnecoc.

1. AKKyMynNSTop PA3PAKEH.
2. AHOPMObHOS TEMNEPATYPA
OoKpyXatoLLen cpedpl.

1. Mepen cnonb3oBAHMEM POBOTA-
NbleCoCa 3apsauTe ero.

2. Y6enmtecs, 4to padoyas
TEMNepPATYpPA POBOTA-MbIIecoca
HaxoouTes B npenenax 0—-40°C.

HeBOZMOXHO 3aPIANTE POGOT-
MblNecoc.

1. ICTOUHVIK MUTOHWS HE MOAKIIIOYEH K
300 OHOM CTAHLMN.

2. 3ﬂeKTpOﬂHbIe HAKNAOKW 3Arpa3HeHbl.

3. DneKkTpoaHble HOKNGOKM HE CO3AaOT
HOOMIEXALLMA KOHTOKT.

1. Y6eauTech, UTO UCTOUHWK MUTAHKS
NOOKIIOYEH K 3005 AHOM CTAHLMN.

2. OuncTUTE NEKTPOOHbIE HOKNOOKN
30 OHOM CTAHLMN.

3. YCTpaHWUTE NNOXOM KOHTCKT,
BbI3BAHHbI MOCTOPOHHMMM
npenMeTamu, 1 nonpodynte
NepecToBNTb YCTPOMCTBO BRYUHYIO.

C60M aBTOMATNYECKOrO BO3BPATA
0719 N0A30PAaKN. YCTAHOBUTE POBOT-
MbINIECOC HA 3CPSAHYIO CTAHLMIO ANs
30PSOKN.

1. 3apsaoHOS CTAHUMS3AGNOKMPOBAHA
WM HOXOAMTCS CAIMLLKOM AONEKO.

2. VICTOUHWK MUTAHMS HE MOOKIIOUEH K
30PAOHOM CTAHLMN.

3. POnnKoByIO LLETKY 3OKMHUAO U
HO OHe POBOTA-MBINECOC eCTb
NMOCTOPOHHME NMPEOMETbI.

1. MoBTOPWTE NOMBITKY NOCNE
pa3MeLLEeHVd 3APAOHON CTAHLIMM

HO OTKPbLITOM MPOCTPAHCTBE MM
YCTAHOBKM POGOTA-MBINECOCA PSAOM C
30Pa0HOM CTAHLUMEN.

2. MopKtoUMTE MCTOUHMK MUTAHKS K
30PSOHOM CTAHLMM.

3. TpOBEPLTE 1 OUNCTUTE PONMKOBYIO
LLETKY 1 AIHO POGOTA-Mblnecocal.

OLWKMBKA NPABOro AATUMKA CTEHBI:
MpoBeptTe, He BNOKMPYIOT M ACTUMK
MOCTOPOHHME NPeaMeETbI.

OUWMEKA OOTUNKA CTEHbI.

I'IpOprTe WV o4ncTuTEe AATHMK CTEHbI.

OLMBKa pexmMMa PaGoTbl POBOTA~
MblNecoca.

B nporpamme npounsoLuna owmeka.

Bbikniounte nuTaHne poéoTa-
MblNeCoCa 1 Nepe3anycTuTe ero.
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fonocoBas MoACKAKa / MPU3HAK

Bo3MoxHas npuymHa

Peluenne

Bo Bpems yéopkm crbilLeH
HEXAPOKTEPHbIN 3BYK.

Ponukosas LLEeTKa 1nu BeayLLiee koneco
3ACTPSANM B MOCTOPOHHWUX MPEAMETOX.

BbikntounTe NUTaHre podoTa-
MbNecoca 1 OUUCTUTE ero ot
MOCTOPOHHNX MPEOMETOB.

CnocoBHOCTb POGOTA-MBINECOCT K
YEOPKe CHUXAETCS U HOGnopoeTes
KanesbHAs NPOTEeUKa BOAbI.

MepenonHeH pesepyap ANs BoObl Un
306UT CETUATBIN PUNBTP.

CBOEBPEMEHHO OUMLLIAITE PE3EPBYAD
[N15 BOAb! U CETUATHIN GUIETP.

3aNNAHMPOBAHHAS YEOPKA HE 6bINa
BbIMOSHEHA.

AKKYMYSIITOPD POBOSKEH.

[NaHOBOS YOOPKA MOXET HOYATLCS
TOMbKO B Crly4ae, €Cnv OCTATOK
MOLLIHOCTW COCTOBIISET HE MeHee
30%: ExenHesHO 3apsxaiTe po6oT-
MbINecoC.

Po6oT-nbinecoc He MoxeT

MOAKNOUMTLECS K NPUnoxeHnto Mi Home.

Owmeka cetn Wi-Fi, HeBepHbI NAposb
Wi-Fi nnm ouméka npunoxexns Mi
Home.

Y6eouTecs, 4To PO6OT-MbINeCOC
HOXOOMTCS HO YHYOACTKE C XOPOLLMM
curHanom Wi-Fi; nosTopHo BeeguTe
napons Wi-Fi nnu cépockte HACTPOMKM
ceTu Wi-Fi; 3arpyaunte nocnegHoo
BEPCUIO NpUnoxeHus Mi Home.

B pesepsyape 415 BOLbI MASO UM HET
BOAbl.

1. B pesepsyape a1s BOAbl MASo BOAb
N GOPCYHKT 306UTA.

2. PesepByap A/151 BOAb! YCTAHOBNEH
HENPOBUIBHO.

1. MpoBepsbTe, eCTb M BOAC B
pesepByape 715 BOdbl;, OUUCTUTE
HOPCYHKY OT MOCTOPOHHMX MPEAMETOB.
2. MPpaBUIBHO YCTAHOBKTE Pe3epByap
O BOOb!.

lNeper 3amyckoM YCTAHOBUTE POGOT-
MbNIECOC HO POBHOW MOBEPXHOCTU.

Po6OT-MbINECOC CTOUT HEPOBHO M
MOBEPXHOCTb MOSMA HEPABHOMEPHAS.

lNepecTassTe POBOT-MBINECOC HA
[POBHYIO MOBEPXHOCTb U 3AMyCTUTE €ro.

HeBOZMOXHO NOA3APAANTL POBOT-
MblNeCoC NOCHe NEPECTAHOBKN
BRYUHYIO.

1. Po6oT-nblNecoc HaxXoaUTCs CIMULLKOM
[QNEKO OT 30PSAAHON CTOHLMM.

2. HEBOBMOXHO BbINONHUTH
MO3NLMOHNPOBAHNE POBOTO-
MblNECOCA B HOBbIX YCIOBMSIX.

BpyuHyto ycTaHOBUTE POGOT-
MbINIECOC HA 30PAOHYIO CTAHLMIO 4115
noa3apPsaKU.

Po6oT-nbinecoc BepHeTCs Ha
3APAAHYIO CTAHUMIO NS MOA3CPSIAKN
[0 30BEPLUEHMS YOOPKM.

AKKYMYNSTOP pO6OTA-NBINECOCa
PA3PAKEH, MOITOMY YCTOOMCTBO
BEPHETCH HA 3APAAHYIO CTAHLMIO A1
nopzapsaku. lNocne sasepLueHns
30PA0KN POGOT-MBINECOC MPOJOKNT
YOOPKY.

[Nocne nonHom 3apsaku PoeoT-
MbINECOC BO3OGHOBUT OCTOBLLYIOCS
YaCTb YEOPKM.
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My BOHMKHOBEHMM OLLIMGKM BO BPEMS PABGOTbI 3APSAHON CTAHLMKW CM. TAGNULLY HUXKE AN YCTPAHEHWS MPO6neM.

[onocosas Noackaska / NPU3HAK

Bo3moxHas npuyYnHa

PeweHune

Po6oT-nbinecoc He cmor 30PAOMNTbCA.

1. VICTOYHVIK MUTOHWS HE NOAKIOYEH K
30PAOHON CTAHLMN.

2. aﬂeKTpOﬂHble HAKNAOKW 3ArpasHeHbl.

3. ONeKTPOAHble HOKNOLAKM He co3aatoT
HOONEXOLLMM KOHTAKT.

1. Y6enutech, UTO UCTOYHKK MUTAHUS
NOOKIOYEH K 30PSOHON CTAHLMN.

2. OuncTuTe aNeKkTPOodHbIe HOKNOOKM
30PSOHOM CTAHLMM.

3. YCTPAHUTE NNOXOWV KOHTOKT,
BbI3BAHHbI MOCTOPOHHMMM
npeamMeTamm, 1 NonpodynTe
NepecTaBUTb YCTROMCTBO BRYUHYHO.

PonrKoBast LLETKA He 6bINAl BbICYLLEHA
BOBLYXOM.

BcTpoeHHbI AaTUMK PACMO3HOBAHMS
[DONMKOBOW LLIETKM 3ACOPEH.

QuKCTHTE NMOBEPXHOCTL BCTPOEHHOTO
OATYMKO PACTIO3HABAHMS POSMKOBOM
LeTKN,
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TexHu4yeckumne xa PAKTEePUCTUKU

YKOMMNEKTOBAHHOE YCTPONCTBO

CaMooUULLaIOLLASACS 3APSAHAS CTAHLMS

HassaHwe ycTponcTea Po6oT-nbinecoc Smartmi HOMUHOBbHOS 19V =15A
Mopenb ZNXDJQRO1IZM noTPEONSEMAS MOLLHOCTb
Bec-Hetto NpuSmmanTensHo 6,5 k- HoMuHanbHas BeIXOOHOS 19V =15A
(BKNIOHOS POBOT-MBINECOC, MOLLHOCTS
COMOOUMLLICIKOLLYIOCS
3APATHYIO CTOHLMIO, HOMMHONBEHASA MOLLIHOCTL 28.5W
pesepsyap Ans BOAbI v Paamepsl 407 x 370 x 205mm
POMKOBYIO LLETKY)
Pa6ouas Temnepartypa or 0 no 40°C Ap,anTep MUTOHUS
TeMnepaTypa XpaHeHus ot -20 no 60°C
Toproeas Mapka Smartmi NHbopMaums onyenmkoBaHa  3HAYEHME U En. vam,
Tvn NpoayKTa Po6oT-nbinecoc TOYHOCTb
HazHaueHve CyXQst ¥ BNIOXKHAS O4MCTKA DONGGUAN YINLI
nona B NoMeLLeHn1 MpoussoauTens ELECTRONICS SO,
CTpaHaO M3roToBNEeHs Kuran LTD
MoeHTrdurkaTop Mogenv YLJX2I-E190150 -
Po6oT-nbinecoc Smartmi
BxooHoe Hanpsikerve 100-240 \V~
Pazmeps! 338:341; x128mm BxoaHast 4aCToTal 50/60 by
HoMuHanbHas 1V =15A nepeMeHHOro TOKa
MOTPEGNAEMA MOLIHOCT BbIxogHoe HanpsxeHne 19 V=
HoMWHAbHAS MOLLIHOCTb 75W
Paouee HanpsixeHe LN = Boixoarom Tok 15 A
Tvn akkymyngropa JINTUA=MOHHBIV OKKYMYNSTOR BbIxogHas MOLLHOCTb 285 W
EMKOCTb akkyMynsTopa 5200mAh Cpennss akTVBHas 5
BmecTmocTs pesepsyapa 600mL 3PEKTUBHOCTb 891 %
LIS YACTOM BOABI -
BMecTMocCTb pesepByapa 360mL 9¢¢eKTMBHOOCTb MRV HASKOM 84.0 %
[N151 OTPABGOTAHHONM BOfb! Harpyske (10%)
becnposoaHoe Wi-Fi |EEE 802.11b/g/n 2.4GHz MoTtpesdnsemast MOLLHOCTb 007 W
noaknoYeHve 6€e3 Harpyskum

POaVOUACTOTHbIE XAPAKTEPUCTUKM:

Wi-Fi 2,4 [Tl (2400-2483,5 MI), MOKC. BbIXOQHAS POAMOYACTOTHAS MOLLHOCT:
<20 gbM B HOpMAbHBIX YCNOBMSX SKCMNYATALMM AGHHOE YCTPOMCTBO AOMKHO
HAXOANTBCH HO MYHKMMASIBHOM PACCTOAHUM 20cm Mexay QHTEHHOW 1 TefIoM

nonb3oBaTENs
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MpumeyaHme:
[laTta naroToBneHWs YKa3aHa Ha ToBape

CaepfieHrs 06 MMMopTEPE YKA3OHbI HO YMAKOBKE.



NHbopmaums o cobnogeHm HOPMATUBHBIX TPEB6O0BAHW

EBponeickune Tpe6oBaHMa — geknapauns cootsetcTaus EC

KomnaHua Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd. HOCTOSLLMM 30SBNSET, YTO PAAnO060RYA0BAHME, TUMN
NXDJQROIZM, cootseTcTayeT Tpe6osaHmamM dupektviebl 2014/53/EU. MonHbIn TEKCT AeKnapaLmm cooTeeTcTars EC MOXHO
HaMTL Mo cebinke: https://www.smartmiglobal.com/dochtml

EAC ToBOp cepTUdMUNPOBAH.

ToBap cooTeeTCTBYeT TPe6oBaHMAM TP TC 004/20T1 «O 6€30MACHOCTM HU3KOBOMBTHOO 060PYA0BAHMS», TP TC 020/201
«DNEKTPOMArHUTHASA COBMECTMMOCTb TEXHWUYECKMX cpeacTe», TP EASC 037/2016 «O6 OrpaHMYeHM MPUMEHEHNS OMIACHBIX
BELLECTB B U3AEMNSIX SNEKTPOTEXHWKU 1 POONOSNEKTOOHNKNY

NHbopMaums 06 yTunmsaumm 1 nepepaéoTke

mpexTtmee 2012/19/EU), koTopble He crieayeT CMELLMBATL C HECOPTUPOBAHHbBIMM GbITOBLIMM OTXOAAMM. BMECTo aToro

mm HEOOXOOMMO 3ALUMTUTL 300POBbE JIKOAEN 1 OKPYXAIOLLYIO Cpefly, COAB OTPAGOTAHHOE O60PYLOBAHME B CMELMANbHBIN
MYHKT MPYEMA OTXOAOB 3MEKTPUUECKOTO U 3NEKTPOHHOTO OG0PRYLOBAHMS, HA3HOUEHHBI rOCYOAPCTBEHHBIMU N
MECTHBIMM OPraHAMM BIACTW. HOOnexalas yTmnmaaums 1 nepepasoTka NO3BOMSIOT MPeOoTBRATUTE BO3MOXHbIE
HEraTVBHbIE NOCNEACTBIS A5 OKPYXXAIOLLEN Cpefpl 1 300P0Bbs YenoBeka. s NonyyYeHmns AOMOMHUTENBHOM MHGOPMALMM
O MECTOHOXOXAEHMN, O TOKXE CPOKAX W YCIIOBUSAX PAGOTHI TAKMX MYHKTOB CO0PA OOPALLANTECH K YCTAHOBLLMKY WU
MECTHbBIM BNACTSM.

ﬁ Bce 13penuns ¢ aTiM CUMBOIIOM SBNSKOTCS OTXOACMM SNEKTPUHECKOro 1 aNnekKTPOHHOIo OéOpy,D,OBCIHMQ (V\/EEE COrnacHo

besonacHocTb J1A3epHOro oaT4ymka

JlasepHbIn AATUMK PACCTOSHMS AAHHOTO U3AEMNS COOTBETCTBYET CTAHAAPTAM A8 NO3EPHbIX YCTPOMCTB KIACCA 1, YKO3aHHbIM B [EC
60825-1:2014, 1 He reHepupyeT ONACHOE NA3EPHOE N3NyYeHHe.

MpouzseneHo ans: Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd.

MpowssoamTens: Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd.

Agpec: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Kutain
Moapo6GHOE 3NEKTPOHHOE PYKOBOACTBO CM. MO CCbinke: hittps://www.smartmiglobalcom/pages/manual

[lononHuTenbHyio MHbopMaLWio cM. Mo cebinke: https://www.smartmiglobal.com/

HyxHa nogaepxka? O6patuTecs B Criyx6y NOAASPXKM KMeHToB Smartmi no appecy: onlinesupport@smartmiglobalcom
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Instrucciones de seguridad

* Adecuado para la limpieza del suelo solo en entornos domesticos. No
utilice el robot al aire libre (por ejemplo, en balcones abiertos), solre algo
que no sea el suelo (por ejemplo, un sofd), o en entornos comerciales o
industriales.

« Este producto no estd destinado a ser utilizado por personas (incluidos
ninos) con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas, o
con falta de experiencia y conocimientos, a menos que hayan recibido
supervision o instrucciones sobre el uso del producto por parte de una
persona responsable de su seguridad.

« Este aparato se puede utilizar por los nifios a partir de 8 afos o mas y
las personas con discapacidad fisica, sensorial o mental o con falta de
experiencia y conocimiento, si han recibido instrucciones adecuadas
sobre la utilizacion del aparato y bajo la supervision de forma segura
y entienden los peligros existentes. Los niflos no pueden jugar con
el aparato. La limpieza y el mantenimiento del usuario no deben ser
realizados por nifos sin supervision.

« El aparato solo debe utilizarse con la fuente de alimentacion suministrada
con el aparato.

* Utilice este producto solo como se indica en el manual de usuario. Los
usuarios son responsalbles de cualquier pérdida o dafio que se produzca
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por el uso inadecuado de este producto.

* AVISO: No utilice ninguna bateria de terceros. Utilizar sdlo con la base de
carga ZNXDJQRO1ZM y el adaptador YLJIX2I-E190150.

* No exponga el aparato ni la bateria a temperaturas excesivas.

 Tenga en cuenta el riesgo de que los terminales del robot con bateria o la
bateria se cortocircuiten con objetos metdlicos.

* El paquete de baterias de litio contiene sustancias peligrosas para el
medio ambiente. Antes de desechar el Robot Aspirador VortexWave, retire
primero el pagquete de bateria y, a continuacion, deséchelo o reciclelo de
acuerdo con las leyes y normativas locales del pais o region en que se
utilice.

* Este aparato contiene baterias que solo pueden ser sustituidas por
personas cudalificadas.

» Cuando retire las baterias del producto, es mejor agotarlas y asegurarse
de gque su producto estd desconectado de la corriente.

* Desinstale el tornillo de la parte inferior, desenchufe el conector de bateria
y luego retirelas.

* No dafie la caja de las baterias para evitar cualquier riesgo de lesiones.

* Devuelva las baterias a una organizacion profesional de reciclaje.
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Restricciones de uso » Compruebe que se ha retirado el tangue de agua antes de dar la vuelta al robot.

* No voltee ni agite el robot répidamente mientras esté en uso.

* Las bolsas de plastico pueden ser peligrosas. Por favor, manténgalas alejadas de
bebés y nifos para evitar el riesgo de asfixia.

« No utilice el robot en superficies por encima del nivel del suelo sin barandillas (por
ejemplo, pisos duplex, balcones abiertos, encimeras de muebles planos).

* No utilice el robot con un calor superior a 40°C o inferior a 0°C.

* Para un rendimiento éptimo de la aspiracion, no se recomienda utilizar el robot en
altitudes superiores a 2000 metros.

* Por favor, recoja los cables del suelo antes de utilizarlo para evitar que el robot se
enrede durante su funcionamiento.

* Por favor, aleje del suelo los objetos fragiles u otros articulos diversos (por ejemplo,
jarrones, bolsas de plastico, etc) del suelo para evitar que el robot se obstruya
durante el funcionamiento o que se dafien sus objetos de valor.

» No permita que los nifios utilicen el robot como un juguete. Mantenga a los nifios y
a las mascotas alejados del robot mientras esté en uso.

* No cologue la herramienta de limpieza del cepillo en una zona de fécil acceso para
los nifios.

« Evite que el pelo de las personas o de las mascotas, los dedos y otros objetos
pequerios se acerquen demasiado al puerto de aspiracion del robot mientras estd
en uso.

* No utilice el robot para recoger objetos en llamas (por ejemplo, colillas de cigarrillos
encendidas).

« Evite que el robot recoja objetos duros o dfilados (por ejemplo, residuos decorativos,
vidrio, clavos de hierro, etc.).

* No utilice el radomo, la cobertura abatible o el parachoques delantero como asas
para transportar el robot.

* Asegurese de apagar el robot y retirar el enchufe de la toma de corriente para
desconectar la fuente de alimentacion antes de limpiar y realizar el mantenimiento
del robot y de la base de carga. No limpie el robot y la base de carga
sumergiéndolos en agua, o enjuagdndolos con agua.

* No limpie ninguna parte del robot con un pafio himedo o con cualquier tipo de
liquido.

* No utilice el modo de lavado en una alfombra.
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* Limpie el tangue de agua regularmente para evitar la aparicion de malos olores.
Si no tiene intencion de utilizarlo durante un periodo de tiempo prolongado,
asegurese de limpiar el tanque de agua y dejar la cobertura abierta cuando lo
guarde.

« Para evitar dafiar el robot, no afiada agua caliente al tanque de agua.

« Compruebe que la cobertura abatible estd cerrada antes de utilizar el robot.

* No utilice el robot cerca de una lloma abierta o de objetos fragiles.

* No utilice el robot en una superficie con agua que supere la capacidad del tanque
de agua.

* No utilice el robot en una habitacion con un bebé dormido.

Baterias y Carga + No queme el robot aunque esté seriamente darfiado, ya que puede provocar la
explosion de la bateria.

« No utilice baterias, adaptadores o bases de carga de otros fabricantes.

* No desmonte, repare, o modifique la bateria o la base de carga sin autorizacion.

* No coloque la base de carga cerca de fuentes de calor (por ejemplo, radiadores).

* No limpie el robot o las aimohadillas de electrodos de la base de carga con un
pafio himedo o con las manos mojadas.

* Asegurese de desechar la bateria con el adecuado método. Proteja el medio
ambiente desconectando la fuente de alimentacion y sacando la bateria del robot
antes de desecharla.

* En caso de que el cable de alimentacion del adaptador esté darfiado, por su
propia seguridad, asegurese de que sed sustituido por profesionales del fabricante,
su departamento de reparaciones o un departamento similar.

*» Asegurese de que el robot ha sido apagado y embalado en la caja original, si es
posible, antes de transportarlo.

« No vierta agua en el robot ni lo sumerja en agua.

« Sino vas a utilizar el robot durante un periodo de tiempo prolongado, cargalo
completamente antes de apagarlo y gudrdalo en un lugar fresco y seco.

Cdrguelo al menos una vez cada 3 meses para evitar que la bateria se darie por
sobredescarga.
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Lista de embalaje

Lea detenidamente este manual antes de usar el producto y consérvelo para futuras consultas.

Robot Base de carga

s

Cepillo de cerdas puras y suaves  Cobertura del tanque de agua  Raspador de limpieza de pelo
(colocado en la base de carga) para el barrido en seco (colocada en la base de carga)

l'\/‘l

Adaptador Bandeja de
autolimpieza

Consejos: En este manual, las ilustraciones del
producto y sus accesorios, asi como la interfaz
de usuario, son diagramas esquemdaticos solo

para referencia. El producto real puede variar del o . . . A
mostrado en los diagramas esquemdaticos debido Esponja filtrante Conjunto de malla Manual de Usuario, Cepillo de limpieza

alas actualizaciones y mejoras del producto. Por de repuesto para filtrante de repuesto Guia de Uso Répido (colocado en la base
favor, consulte el producto actual. lavar el suelo para la limpieza en seco de carga)
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Introduccion del producto

Robot
() ON/OFF O Recarga/autolimpieza
Pulsacion larga para encender o apagar el robot Pulsacion larga para iniciar solo la recarga
Pulsacion corta para iniciar o detener la limpieza Pulsacion corta para iniciar la recarga y la autolimpieza
() Boton/indicador de encendido
Radomo

O Botdn/indicador de recarga

D

Parachoques
delantero
Sensor de pared

Sensor de colision \

Sensor de alcance
del radar

Cobertura abatible

Hebilla de la
cobertura abatible

Sensor de infrarrojos

/

Hebilla de la cubierta
del cepillo
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Cepillo

Rueda universal

Rueda motriz

Tapa del compartimento
de la bateria

Sensor de caidas

Rueda guia
Altavoz OO0 0 Salida de aire
......l...l.l ...’..'...000 \
== o7 =7
Sensor de infrarrojos Almohadilla de electrodos
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Base de carga de autolimpieza

Placa de cubierta
Se retira para acomodar el cepillo y
otras herramientas de limpieza.

Almohadilla de electrodos @

@ Sensor de infrarrojos

Ranura de la bandeja de
autolimpieza

Interfaz de alimentacion

Placa de cubierta para
el canal de bobinado
de cables

108



Instalacién

Instalacion de la base de carga

@ Cologue la base de carga contra
la pared en una superficie plana,
inserte el enchufe del adaptador en
una toma de corriente compatible, y
encienda la fuente de alimentacion.
Coloque los cables sobrantes en la
canaleta de entrada de cables.

@ Introduzca la bandeja de
autolimpieza de arriba a abajo
fiiela en la base de carga.

@ Asegurese de que no hay obstdculos
amenos de 1,5 metros delante de la
base de carga y 0,5 metros a ambos
lados.

Consejos:

« Una vez que la base de carga esté conectada
a la red eléctrica, su indicador estard siempre
encendido.

- Las bandejas de autolimpieza deben utilizarse
para suelos de madera u otras superficies
especialmente absorbentes.

Aviso: Para evitar ensuciar la alfombra o afectar a
la recarga del robot, estd estrictamente prohibido
instalar la base de carga sobre una alfombra.
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Uso

Retirada de la banda de Saque la banda
de limitacion.

limitacion
Cologue el robot en una superficie
plana de interior y retire la banda de

proteccion instalada en la parte interior
del parachoques delantero.

Anadir agua al tanque de agua

@ Desbloguee la hebilla de la @ Sujete el asa del tanque de agua ® Abra el tapon de llenado del tanque
cobertura abatible para abrirla para sacarlo. de agua, afada agua limpia o
como se muestra en la figura. solucion en el orificio de llenado del

tanque de agua y, a continuacion,
cierre el tapon de llenado de agua.

Tapdn de
llenado
de agua

Orificio de
llenado del
tanque de
agua

e Cologue el tangue de agua en su
sitio, nivele el asa del tanque de
agua y, a continuacion, cierre la
cobertura abatible.

Aviso: Para evitar que se darie el robot, jse prohibe estrictamente dar la vuelta al robot antes de retirar el
tanque de agual
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Carga del robot

@ Cologue el robot en una superficie plana en interiores como

se muestra en la figura.

@ Pulse prolongadamente O para poner en marcha el
robot y, a continuacion, pulse brevemente () para que el
robot vuelva automdticamente a la base de carga para
recargarlo. Después de que el robot esté completamente
cargado, entrard en modo de espera.

Consejos:

« Cargue completamente el robot antes de empezar a limpiar.

« Antes de comenzar la limpieza, ordene los cables u objetos en el suelo para
evitar causar dafos por enredo, arrastre o colision durante el proceso de
limpieza.

« Se recomienda que la limpieza comience desde la base de carga.

+ Cuando la bateria esté baja durante la limpieza, el robot volverd
automdticamente a la base de carga. Una vez que la bateria se haya
cargado por completo, reanudard automdticamente la limpieza inacabada.
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Conexién con la aplicacién Mi
Home/Xiaomi Home

Este producto funciona con la aplicacion
Mi Home/Xicomi Home*. Controla su
dispositivo con la aplicacion Mi Home/
Xiaomi Home

Escanee el cédigo QR para descargar
e instalar la aplicacion. Se le dirigird a la
pdgina de configuracion de la conexion
si la aplicacion ya estd instalada.

O busca "Mi Home/Xicomi Home"

en la tienda de aplicaciones para
descargarla e instalarla.

Abre la aplicacion Mi Home/Xicomi
Home, toca "+" en la parte superior
derecha y sigue las indicaciones para
afiadir su dispositivo

“La aplicacion se denomina Xiaomi
Home en Europa (excepto en Rusia). El
nombre de la aplicacion que aparece
en su dispositivo debe tomarse como el
predeterminado.

Nota: La version de la aplicacion puede haber
sido actualizada, por favor siga las instrucciones
basadas en la version actual de la aplicacion.

Restablecimiento de Wi-Fi

Mantenga pulsados O y O simulténeamente durante 3 segundos. Después

de escuchar la indicacion de voz "Entrar en el modo de configuracion de red

de la aplicacion MiHome", el indicador de encendido y el indicador de recarga
parpadeardn en verde, y el robot esperard para conectarse a la aplicacion Mi Home.

Consejos: Sélo es compatible con la red Wi-Fi de 2.4 GHz.

Notas sobre los cepillos

El robot puede estar equipado con un cepillo de cerdas mixtas o un cepillo de
cerdas suaves puras, segun sea necesario. El cepillo de cerdas mixtas estd instalado
por defecto.

Cepillo de cerdas mixtas: un cepillo versdtil y de uso general para suelos mates,
suelos de pldstico y manchas dificiles de eliminar.

Cepillo de cerdas suaves puras: un cepillo de cerdas suaves y finas para suelos
brillantes, suelos de madera y para la limpieza y el mantenimiento diarios.

Secado al aire para el cepillo

Secado al aire en la base de carga: La base de carga secard automdticamente al
aire el cepillo cuando reconozca que se ha instalado un cepillo. Si se saca el cepillo
durante el secado al aire y se vuelve a colocar, el robot comenzard a cronometrar el
secado al aire de nuevo.

Secado al aire en el robot: El robot secard al aire automdaticamente el cepillo
después de completar la autolimpieza (en el modo de barrido en seco, el robot

no realiza el secado al aire después de completar la autolimpieza). Si el cepillo, el
tangue de agua o la cobertura del tanque de agua se extraen durante el secado
al aire, el robot detendrd el secado al aire. Una vez que el componente retirado sea
instalado de nuevo, el robot continuard el secado al aire.

Consejos:

« Tanto el robot como la base de cargaproporcionan secado al aire para el cepillo.

« La base de cargatarda aproximadamente 12 horas en secar al aire el cepillo, y el robot tarda
aproximadamente 6 horas en secar al aire el cepillo.

« Sila alimentacion de la base de carga se desconecta durante el secado al aire, el secado al aire se detiene.
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Encendido/Apagado/Pausa/En marcha

Mantenga pulsado () durante 3 segundos. El robot entrard en el modo de
encendido, y el indicador de encendido y el de recarga respirardn en verde.
Después de encender el robot, éste entrard en modo de espera y el indicador de
encendido y el de recarga permanecerdn en verde. Al pulsar brevemente C) el
robot comenzard a limpiar.

Cuando el robot estd parado (sin cargar), puede apagarlo pulsando
prolongadamente O durante 3 segundos.

Durante el proceso de limpieza, si se realiza una pulsacion corta en O , el robot
pausard la limpieza.

Si el robot permanece parado (sin cargar) y sin actividad durante mas de 10
minutos, entrard en modo suspension. En el modo suspension, puede despertar al
robot pulsando brevemente cualquier boton. Si el robot estd en modo suspension
durante mas de 30 minutos y no tiene ninguna tarea que realizar, se apagard
automaticamente (sin indicacion de voz).

Consejos:

« El robot no se puede apagar durante la carga.

+ Cuando el tangue de aguas residuales se llene durante la limpieza, el robot esperard en su sitio
durante 90 segundos. Si el usuario no maneja el robot después de 90 segundos, el robot volverd
automdticamente a la base de carga o a la posicion de inicio.

« Cuando limpie por primera vez, quédese con el robot mientras funciona para solucionar cualquier
problema menor que pueda surgir. Tras la primera limpieza, el robot creard un mapa. Para las zonas
que no necesitan ser rociadas con agua o en las que el robot puede atascarse, utilice la aplicacion Mi
Home para establecer zonas restringidas para que el robot las evite durante la limpieza

Recarga/Autolimpieza

« Cuando la bateria estd baja durante
la limpieza o después de que esta
haya finalizado, el robot volverd
automdticamente a la base de carga
para la autolimpieza y la carga.
Cuando presione brevemente ) en
el modo de pausa o de espera, el
robot volverd a la base de carga
para la autolimpieza y la carga.
Cuando se realiza una pulsacion
larga en ) en el modo de pausa

o de esperaq, el robot volverd a la
base de carga para la carga sin
autolimpieza.

Durante la recarga, pulse brevemente
cualquier botdn para pausar la tarea
de recarga.

Cuando el robot estd en la base de
carga, pulse brevemente ) para
iniciar o cancelar la tarea de
autolimpieza.

.
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Modo de limpieza profunda parcial

Pulse brevemente (') y (O simultdneamente para que el robot entre en el modo

de limpieza profunda parcial. En este modo, el robot realiza una limpieza en forma
de arco de 90 grados dos veces en un drea cuadrada de 1,5 metros x 1,5 metros.
Durante la limpieza profunda parcial, pulse brevemente cualquier tecla para que el
robot detenga la limpieza. Cuando la limpieza profunda parcial esté en pausa, pulse
brevemente C) para continuar la limpieza profunda parcial.

Afadir agua o limpiar el tanque de agua a mitad de un trabajo

Durante el uso, puede surgir la necesidad de afiadir agua o limpiar el tanque de
agua. Para ello, pulse brevemente (') para que el robot entre en modo de pausa,
abra la cobertura abatible y saque el tanque de agua. Después de afadir agua o
limpiar el tanque de agua, vuelva a colocarlo en su sitio, cierre la cobertura abatible y,
a continuacién, redlice una pulsacion cortaen (1) para continuar la limpieza.

Consejos:

« Antes de comenzar la tarea de limpieza, limpie el tanque de agua residual y asegurese de que hay agua
en el tanque de agua limpia.

« Por favor, retire el tanuge de agua antes de afiadir agua.

Aviso: Para evitar que se dafie el robot, jse prohibe estrictamente dar la vuelta al robot antes de retirar el
tanque de agual

A

Cambio del modo de limpieza

El robot puede estar equipado con una
cobertura del tanque de agua para
lavar el suelo o con una cobertura del
tangque de agua para barrer en seco.
Al sustituir la cobertura del tanque

de agua, el robot puede reconocer
automdticamente la nueva cobertura
del tanque y cambiar al modo de
lavado del suelo o de barrido en seco.
La cobertura del tanque de agua para
lavar el suelo estd instalada por defecto.

Cobertura del tanque de agua
para lavar el suelo

Cobertura del tanque de agua
para el barrido en seco

Consejos:

* La aplicacion Mi Home no puede cambiar el
modo de limpieza.

* Para la basura que se adhiere al suelo cuando
se expone al agua, ejecute primero un barrido en
seco simple y luego utilice el modo de lavado del
suelo para mejorar la limpieza.

« Utilice el modo de barrido en seco para limpiar
alfombras y tapetes.



Mantenimiento y cuidado

Sustitucion de la cobertura del tanuge de agua/Limpieza del tanque de aguas residuales

@ Saogue el tanque de agua, sujete el
asa de elevacion de la cobertura del
tanque de aguas residuales y mueva
la cobertura hacia arriba.

@ Utilice una nueva cobertura del
tangue de agua o limpie el tanuge
de aguas residuales con el cepillo de
limpieza suministrado con el robot.

© Después de la limpieza, limpie el
agua del fondo del tanque de agua
antes de volver a colocarlo.

Nota: Se recomienda limpiar el tanuge de aguas
residuales inmediatamente después de terminar
cada lavado del suelo.

Limpieza/Sustitucion del cepillo

@ Afloje la hebilla de la cubierta del @ Utilice el raspador de limpieza de ® Lave el cepillo con agua limpiay
cepillo para abrir la cubierta y sacar pelo para cortar la herida de pelo séqguelo o coldguelo en el robot e
el cepillo. del cepillo y limpie el cepillo. inicie la autolimpieza del cepillo. Una

vez completada la autolimpieza, el
robot secard automdticamente el
cepillo ol aire.

Consejos: Se recomienda limpiar el cepillo una vez
al mes. También se recomienda sustituir el cepillo Nota: Mantenga el raspador de limpieza del pelo
cada 6-12 meses. fuera del alcance de los nifios.
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Sustitucion de la hoja de limpieza

@ Mantenga pulsado C) durante 3 segundos. Después de @ Como se muestra en la figura, dé la vuelta al robot, utilice

apagar el robot, retire el tanque de agua. un destornillador para retirar los 6 tornillos que fijan la
unidad de la hoja de limpieza en su lugar y, a continuacion,
retire la unidad de la hoja de limpieza.

Unidad de hojas
de limpieza

® Como se muestra en la figura, extraiga la hoja de limpieza antigua de la abertura de la unidad de hojas de limpieza. Después
de confirmar la direccion de instalacion de la hoja de limpieza, sustituya la hoja de limpieza antigua por una nueva. Vuelva a
instalar la unidad de la hoja de limpieza en el robot y asegurese de que los tornillos que fijan la unidad en su lugar estan bien
apretados.

—*
i " v —
0 P
&S NS NS
Instalacion de la hoja
de limpieza

Nota: Compruebe que la hoja de limpieza se ha instalado correctamente. Una instalacion inversa afectard a la eficacia de la limpieza del robot. Se recomiendal
sustituir la hoja de limpieza cada 6-12 meses.

7
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Limpieza/Sustitucion de la malla filtrante y de la esponja filtrante para lavar el suelo

@ Extraiga el tanque de aguay retire
la cobertura del tanque para lavar el
suelo.

@ D¢ lo vuelta a la cobertura del
tangue de agua y retire la malla
filtrante y, a continuacion, la esponja
filtrante para el lavado del suelo.

Nota: La malla filtrante y la esponja filtrante para
lavar el suelo deben estar completamente secas
antes de usarlas después de haberlas lavado con
agua.

® Limpie o sustituya la malla filtrante
vieja, limpie o sustituya la esponja
filtrante para lavar el suelo y vuelva
a colocarla después de que se haya
secado.

Consejos: Se recomienda limpiar la malla filtrante
y la esponja filtrante para lavar el suelo una vez
al mes. También se recomienda sustituir la malla
filtrante y la esponja filtrante para lavar el suelo
cada 3-6 meses.

Limpieza/Sustitucion del conjunto de malla filtrante para el barrido en seco

@ Retire el tanque de agua y la
cobertura del tanque para el barrido
en seco.

@ Dé lo vuelta a la cobertura del

tanque de agua'y retire el conjunto
de malla filtrante para el barrido en
seco.

Nota: El conjunto de la malla filtrante para barrido

en seco debe secarse completamente antes de
usarlo después de haberlo lavado con agua.
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® Limpie o sustituya el conjunto de la
malla filtrante y vuelva a colocarlo en
su sitio después de secarlo.

Consejos: Se recomienda limpiar el conjunto de
malla filtrante para barrido en seco una vez al mes.
También se recomienda que el conjunto de la malla
filtrante para el barrido en seco se sustituya cada
3-6 meses.



Limpieza del sensor/la almohadilla de electrodo

Se recomienda limpiar suavemente cada sensor con un pafio limpio y suave y seco cada mes para garantizar el funcionamiento

normal del robot.

Robot:

Sensor de caidas

Sensor de infrarrojos
Almohadilla de electrodos
Sensor de pared

Sensor de
pared

Base de carga de autolimpieza

Sensor de infrarrojos
Almohadilla de electrodos

Consejos: Se recomienda limpiar el cepillo una vez
al mes.

Sensor de

caidas

Sensor de
infrarrojos

Sensor de
caidas

Sensor de
infrarrojos

Almohadilla de
electrodos

Sensor de
infrarrojos

Almohadilla de electrodos
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Limpieza de la rueda guia/rueda universal

@ Retire el tanque de agua.

@ D¢ la vuelta al robot y saque la rueda guia/rueda universal con un pequerio
destornillador u otra herramienta plana.

® Después de eliminar el pelo y cualquier otra materia extrana del eje de la rueda,
vuelva a colocar el cuerpo de la rueda en su sitio y presione con firmeza.

Nota: Se recomienda limpiar la rueda guia o la rueda universal cuando sea necesario. Para no dafar el
robot, evite sacar la rueda guia y la rueda universal con demasiada frecuencia.

ne

Mantenimiento de la bateria

 El robot viene con un paguete de
baterias de iones de litio recargables
de alto rendimiento. Para mantener
el rendimiento de la bateria,
manténgala cargada todos los dias.
Apague y guarde el robot si no

va a utilizarlo durante un periodo
prolongado de tiempo. Carguelo al
menos una vez cada 3 meses para
evitar que la bateria se darfe por
sobredescarga.

.

Apagado del robot

Cuando el botén no responda o el
robot no pueda apagarse, pulse
prolongadamente () durante 5
segundos para apagarlo por la fuerza.



Solucién de problemas

Cuando el robot no funciona correctamente, el indicador de alimentacién o de recarga puede parpadear en rojo
o permanecer encendido, o cuando se produce un error, el robot puede emitir un mensaje de voz. Consulte la
siguiente tabla para resolver los problemas resultantes.

Aviso de Voz/Sintoma

Causa Posible

Solucion

Compruebe si el radar ha sido
obstruido y mueva el robot a un nuevo
lugar para iniciarlo.

El lidar estd bloqueado o atascado.

Retire los objetos que causan la
obstruccion o mueva el robot a un
lugar abierto para reiniciarlo.

Error del sensor de colision frontall:
Compruebe si el sensor estd atascado.

El sensor de colision estd atascado.

Retire los objetos extrarios alrededor
del parachoques o aleje el robot.

Error del sensor de caidas: Limpie el
sensor de caidas y arrangue el robot
lejos de la zona de peligro.

El sensor de caidas se dispara tras el
arranque del robot.

Limpie el sensor de caidas y mueva el
robot a un lugar plano y abierto para
ponerlo en marcha.

Error del cepillo: Compruebe si el cepillo
estd atascado.

El cepillo esté atascado.

Limpie el cepillo o mueva el robot.

Error de la rueda motriz izquierda o
derecha: Compruebe si la rueda motriz
esta atascada.

La rueda motriz estd atascada.

Limpie la rueda motriz o mueva el
robot.

Se ha retirado el tangue de agua o su
cobertura.

Se ha retirado el tangue de agua o su
cobertura.

Sustituya el tanque de agua y la malla
filtrante y confirme que la malla filtrante
vy el tangue de agua se han instalado
correctamente.

La bateria estd baja: Recargue el robot
antes de volver a utilizarlo.

La bateria estd baja durante la
limpieza.

La bateria estd baja: Recargue la
bateria antes de intentar utilizar de
nuevo el robot.

Error en la salida de aire: Compruebe
si el conducto de aire del robot estd
blogueado.

Error en la salida de aire.

Intente apagar el robot v reiniciarlo.

Error del radar: Compruebe si el radar
estd atascado o reinicie el robot.

El lidar estd atascado.

El lidar estd presionado o atascado.
Mueva el robot a un nuevo lugar y
poéngalo en marcha.
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Aviso de Voz/Sintoma

Causa Posible

Soluciéon

Error de bateria: Reinicie el robot.

Error de la bateria durante la carga.

La temperatura de la bateria es
demasiado alta o demasiado baja.
Espere a que la temperatura de la
bateria vuelva a ser normal antes de
reiniciar el robot.

El robot no puede encenderse.

1. La bateria estd baja.
2. La temperatura ambiente es
anormal.

1. Cargue el robot antes de utilizarlo.
2. Asegurese de que la temperatura de
trabajo del robot esté entre 0°C-40°C.

El robot no se puede cargar.

1. La fuente de alimentacion no estd
conectada a la base de carga.

2. Las aimohadillas de electrodos estén
sucias.

3. Las aimohadillas de electrodos no
hacen buen contacto.

1. Asegurese de que la fuente de
alimentacion se ha conectado a la
base de carga.

2. Limpie las aimohadillas de electrodos
de la base de carga.

3. Elimine el mal contacto causado por
objetos extrafios e intente reposicionar
el robot manualmente.

El retorno automatico para la recarga
ha fallado. Por favor, ponga el robot en
la base de carga para cargarlo.

1. La base de cargaestd bloqueada o
demasiado lejos.

2. La fuente de alimentacion no estd
conectada a la base de carga.

3. El cepillo estd atascado o hay
objetos extrarios en el fondo del robot.

1. Intente de nuevo después de colocar
la base de carga en un drea abierta o
de colocar el robot cerca de labase de
carga .

2. Conecte la fuente de alimentacion a
la base de carga.

3. Compruebe y limpie el cepillo y el
fondo del robot.

Error del sensor de la pared derecha:
Compruebe si algun objeto extrafio
bloquea el sensor.

Error del sensor de pared.

Limpie el sensor de pared.

Error de comportamiento del robot.

Se ha producido un error en el
programa.

Apague el robot y reinicielo.
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Aviso de Voz/Sintoma

Causa Posible

Soluciéon

Hay un sonido anormal durante la
limpieza.

El cepillo o la rueda motriz se han
enredado con objetos extrafos.

Apague el robot y limpie los objetos
extrafnos.

La capacidad de limpieza del robot
disminuye o se le cae el agua.

El tanque de agua estd lleno o la malla
filtrante estd bloqueada.

Limpie oportunamente el tanque de
agua y la malla filtrante.

No se ha realizado la limpieza
programada.

La bateria estd baja.

La limpieza programada sélo puede
comenzar cuando la energia restante
es superior al 30%: Cargue el robot
diariamente.

El robot no puede conectarse a la
aplicacion Mi Home.

Hay un error de red Wi-Fi, la
contrasefia Wi-Fi es incorrecta o hay
un error de la aplicacion Mi Home.

Asegurese de que el robot estd en una
zona con buena senal Wi-Fi: vuelva

a introducir la contrasefa Wi-Fi o
restablezca la red Wi-Fi; descargue

la ultimar versién de la aplicacion Mi
Home.

Hay poca o ninguna agua en el
tanque de agua.

1. El tanque de agua tiene poca agua
o la boquilla estd bloqueada.

2. El tangque de agua no se ha
instalado correctamente.

1. Compruebe si hay agua en el tanque
de agua; limpie los objetos extrafios de
la boquilla.

2. Instale el tanque de agua
correctamente.

Coloque el robot en una superficie
nivelada antes de ponerlo en marcha.

El robot no se ha colocado en plano o
el suelo es desnivelado.

Mueva el robot a una superficie
nivelada y pongalo en marcha.

El robot no puede recargarse después
de ser reubicado manualmente.

1. El robot estd demasiado lejos de la
base de carga.

2. El robot no puede ser localizado en
un nuevo entorno.

Cologue manualmente el robot en la
base de carga para cargarlo.

El robot volverd a la base de carga
para recargarse antes de completar la
limpieza.

La bateria del robot estd baja, por lo
que el robot volverd a la base de carga
para recargarse. Una vez completada
la carga, el robot continuard limpiando.

Después de que el robot esté
completamente cargado, el robot
reanudard la limpieza que queda.
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Cuando se produce un error durante el funcionamiento de la base de carga, consulte la siguiente tabla para

resolver el problema.

Aviso de Voz/Sintoma

Causa Posible

Solucién

El robot no se ha cargado.

1. La fuente de alimentacion no esta
conectada a la base de carga.

2. Las aimohadillas de electrodos estdn
sucias.

3. Las aimohadillas de electrodos no
hacen buen contacto.

1. Asegurese de que la fuente de
alimentacion se ha conectado a la
base de carga.

2. Limpie las almohadiillas de electrodos
de la base de carga.

3. Elimine el mal contacto causado por
objetos extrafios e intente reposicionar
el robot manualmente.

El cepillo no se ha secado al aire.

El sensor de reconocimiento en el lugar
para el cepillo estd blogqueado por la
suciedad.

Limpie la superficie del sensor de
reconocimiento en el lugar para el
cepillo.
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Especificaciones

Mdquina completa

Base de carga de autolimpieza

Nombre del Producto Robot Aspirador Smartmi Entrada Nominal 19V =15A
Modelo ZNXDJQRO1ZM Salida Nominal 19V =15A
Peso Neto Aproximadamente 6,5 kg Potencia Nominal 28.5W
(incluyendo el robot, base ] ]
de carga de autolimpieza, el Dimensiones 407 x 370 x 205mm
tanque de agua y el cepillo)
Temperatura de 0°Cas0°C Adaptador
Funcionamiento
Temperatura de -20°C 0 60 °C Informacion Publicada Valor y Precision Unidad
Almacenamiento DONGGUAN YINLI
Fabricante ELECTRONICS SO, -
Robot Aspirador Smartmi LD
Identificador de Modelo YLJIX2I-E190150 -
Dimensiones 338 x 344 x 128mm
Voltaje de Entrada 100-240 V~
Entrada Nominal 19V =15A
Frecuencia AC de Entrada 50/60 Hz
Potencia Nominal 7SW
» - - Voltaje de Salida 9 V_
Tension de Funcionamiento  14.4V=
. . ) - " Corriente de Salid 15 A
TipodeBater i a Bateria de iones de litio ormente ce Salda
Capacidad de la Bateria 5200mAh Potencia de Salida 285 w
Capacidad del Tanque de 600mL Eficiencia Activa Promedio 891 %
Agua Limpia Eficiencia con Carga 840 o
Capacidad del Tanque de  360mL Reducida (10%) )
Agua Residual (e
Consumo de Energia sin 007 W

Conexion Inaldmbrica

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

Carga

Especificacion RF:

Wi-Fi 2.4 G (2400 - 2483.5 MHz), Max. Potencia de Salida RF: <20 dBm En
condiciones normales de uso, este equipo debe mantener una distancia de
separacion de al menos 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario



Informacién Sobre el Cumplimiento de la Normativa

Europa - Declaracién de conformidad de la UE

Por la presente, Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd. declara que el equipo de radio, tipo NXDJQROTZM cumple
con la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la declaracion de conformidad de la UE estd disponible en la siguiente
direccién de Internet: https://www.smartmiglobal.com/dochtml

Informacién sobre el desecho y el reciclaje

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos eléctricos y electronicos (RAEE seguin la directival
E 2012/19/UE) que no deben mezclarse con los residuos domésticos no clasificados. En su lugar, debe proteger la salud
mmm humana y el medio ambiente entregando sus residuos de equipos a un punto de recogida designado para el reciclaje

de residuos de aparatos eléctricos y electrénicos, designado por el gobierno o las autoridades locales. El desecho y

el reciclaje correctos ayudardn a evitar posibles consecuencias negativas para el medio ambiente y la salud humana.

Pongase en contacto con el instalador o con las autoridades locales para obtener mds informacion sobre la ubicacion y

las condiciones de dichos puntos de recogida.

Seguridad del Laser

El sensor laiser de distancia de este producto cumple con las normas para Productos Léser de Clase 1de la norma [EC 60825~
12014 y no generard radiacion laser peligrosa.

Fabricado para: Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd.
Fabricante: Wayz Robotics (Shenzhen) Co, Ltd.
Direccién: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. China

Para obtener un manual electrénico detallado, visite https://www.smartmiglobalcom/pages/manual
Para mas informacion, por favor visite: https://www.smartmiglobal.com/
¢Necesita ayuda? Contacte el servicio al cliente de smartmi:onlinesupport@smartmiglobal.com
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Instrukcje bezpieczenstwa

* Nadaje sie wytgcznie do czyszczenia podtdg w pomieszczeniach
domowych. Nie uzywaj robota na zewngtrz (na przyktad otwartych
balkonach), na powierzchni innegj niz podtoga (na przykiad kanapa), lub w
pomieszczeniach komercyjnych lub przemystowych.

* Ninigjszy produkt nie zostat przeznaczony do uzytku przez osoby
(wigczajge dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
sensorycznych, umystowych, lub nieposiadajgcych doswiadczenia |
wiedzy, chyba ze znajdujg sie pod nadzorem lub zostaty poinstruowane
w zakresie korzystania z produktu przez osobe odpowiedzialng za ich
bezpieczenstwo.

* Ninigjsze urzgdzenie moze zostac¢ uzywane przez dzieci, ktore ukonczyty
8 roku zycia i starsze oraz przez osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych, umystowych, lub nieposiadajgcych
doswiadczenia i wiedzy, jezeli znajdujqg sie pod nadzorem lub zostaty
poinstruowane w zakresie korzystania z produktu przez osobe
odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo. Dzieci nie powinny bawic
sie urzgdzeniem. Czyszczenie oraz konserwacja nie powinny byc
przeprowadzone przez dzieci bez nadzoru.

* Urzgdzenie moze byc¢ wytgcznie uzywane z zasilaczem, ktory zostat
dostarczony wspolnie z urzgdzeniem.

» Uzywaj produktu wytgcznie w sposob okreslony w instrukgji olbostugi.
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Uzytkownicy ponoszg odpowiedzialnose za wszelkie straty lub szkody
wynikajgce z nieodpowiedniego uzytkowania niniejszego produktu.

« OSTRZEZENIE: Nie uzywaj zadnej baterii innych firm. Wytgeznie uzywaj wraz
ze stacjg tadujgcg ZNXDJQROTZM oraz zasilaczem YLJIX2I-E190150.

« Nie wystawiaj urzgdzenia lub baterii na dziatanie nadmiernych temperatur.

*» Nalezy miec swiadomosce ryzyka wystgpienia zwarcia koncowek robota
zasilanego bateryjnie lub zwarcia baterii przez metalowe przedmioty.

* Akumulator litowo-jonowy zawiera substancje nielbezpieczne dla
Srodowiska. Przed wyrzuceniem Robota odkurzajgcego VortexWave,
prosimy wpierw o wyciggniecie akumulatora, a nastepnie wyrzucenie lub
poddanie go recyklingowi zgodnie z lokalnymi przepisami oraz regulacjami
kraju lub regionu, w ktdrym jest uzywany.

* Urzgdzenie zawiera baterie, ktore sg wymienialne wytgcznie przez
wykwallifikowane osoby.

» Podczas wyciggania baterii z produktu lepigj jest roztadowac baterie oraz
upewnic sie, ze produkt zostat odtgczony od zasilania.

» Odkrec $rube znajdujgcg sie na dole, odtgcez ztgcze baterii, a nastepnie
wyjmij baterie.

* Nie uszkodz obudowy baterii, aby unikngc ryzyka obrazen.

« ZWrdC baterie organizacii zajmujgcej sie profesjonalnym recyklingiem.
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Ograniczenia uzytkowania * Sprawdz, czy zbiornik na wode zostat wyjety przed obrdcenie robota do gory
nogami.

* Podczas uzytkowania nie obracaj ani nie potrzgsaj szybko robotem.

* Plastikowe torby mogg by¢ niebezpieczne. Prosze trzymac je z dala od niemowlgt
oraz dzieci, aby unikngc¢ ryzyka uduszenia.

* Nie uzywaj robota na powierzchniach znajdujgcych sie powyzej poziomu gruntu,
ktore sq pozbawione poreczy (takie jak na przyktad podtogi dwupoziomowe,
otwarte balkony, ptaskie blaty mebli).

* Nie uzywaj robota w temperaturze przekraczajgeej 40°C lub nizszej niz 0°C.

* Aby zapewnic¢ optymalng wydajnose ssania nie zaleca sie uzywania robota na
wysokosciach powyzej 2000 metrow.

* Przed uzyciem prosze podnies¢ wszystkie kable z Twojej podtogi, aby unikng¢
sytuacji, w ktorej robot zaplgta sie podczas pracy.

* Prosze zabra¢ wszystkie delikatne przedmioty lub inne rozne przedmioty (takie jok
na przyktad wazy, plastikowe torby itp.) z podtogi, aby uniknge zablokowania robota
podczas dziatania lub uszkodzenia Twoich kosztownosci.

* Nie pozwdl, aby dzieci uzywaty robota jako zabawki. Prosze trzymac dzieci oraz
zwierzeta z dala od robota podczas jego pracy.

* Nie umieszczaj narzedzia do czyszczenia szczotki rolkowej w fatwo dostepnym dla
dzieci obszarze.

* Nie dopusc¢, aby ludzkie lub zwierzece wiosy, palce lub inne mate przedmioty dostaty
sie w poblize portu ssania robota podczas jego pracy.

* Nie pozwal, aby robot zebrat ptongce obiekty (takie jok na przykiad ptongce
niedopatki papierosow).

« Nie dopusc, aby robot zebrat twarde lub ostre obiekty (takie jak na przyktad
odpady dekoracyjne, szkto, zelazne gwozdzie itp.)

* Nie uzywaj koputy, klapki ani przedniego zderzaka do przenoszenia robota.

*» Upewnij sie, ze robot zostat wylgczony oraz wyjmij wtyczke z zasilania, aby odigczye
zasilanie przed czyszczeniem i konserwacjq robota oraz stacji tadujgcej. Nie czyse
robota oraz stacji fadujgeej zanurzajgce je w wodzie lub ptuczgc je wodg.

« Nie przecieraj zadnej czesci robota morkg szmatkq lub zadnym innym rodzajem
cieczy.

* Nie uzywaj trybu szorowania podtogi na dywanie.

» Czys¢ zbiornik wody regularnie, aby unikngc¢ powstawania nieprzyjaznych
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zapachow.

* Jezeli nie zamierzasz uzywac robota przez dtuzszy okres, to wyczyse¢ zbiornik na
wode oraz pozostaw ostone otwartg na czas nieuzywania robota.

* Nie dolewaj gorgcej wody do zbiornika na wode, aby unikng¢ uszkodzenia robota.

* Sprawdz, czy klapka zostata zamknieta przed uruchomieniem robota.

* Nie uzywaj robota w poblizu otwartego ognia lub delikatnych przedmiotow.

* Nie uzywaj robota na powierzchni z wodg, ktéra przekracza pojemnose zbiornika na
wode.

« Nie uzywaj robota w pokoju ze $pigcym niemowleciem.

Baterie oraz tadowanie « Nie podpalaj robota, nawet gdy jest on powaznie uszkodzony, poniewaz moze to
doprowadzi¢ do wybuchu baterii.

« Nie uzywaj baterii, zasilaczy ani stacji tadujgeych firm trzecich.

* Nie demontuj, naprawiaj ani nie modyfikuj baterii lub stacji tadujgcej bez
pozwolenia.

« Nie umieszczaj stacji tadujgeej w poblizu zrodta ciepta (takiego jak na przyktad
grzejniki).

* Nie przecieraj lub czys¢ robota lub elektrod stacji tadujgcej wilgotng szmartkq lub
mokrg rekq.

« Pamietaj, aby zutylizowac baterie we wiasciwy sposdb. Chron srodowisko
odtgczajgc zasilanie oraz wyciggaojgc baterie z robota przed jego wyrzuceniem.

* W przypadku, gdy kabel zasilacza jest uszkodzony, to dla wiasnego bezpieczenstwa
upewnij sig, ze jest wymieniony przez profesjonalistow producenta, jego dziat
naprawy lub podobny dziat.

* Przed transportem upewnij sie, ze robot zostat wytgczony oraz zapakowany w
oryginalne pudetko, jezeli to mozliwe.

* Nie wylewaj wody na robota ani nie zanurzaj go w wodzie.

* Jezeli nie zamierzasz uzywac robota przez diuzszy okres, to przed jego wytgczeniem
w petni go nataduj i przechowuj go w zimnym, suchym miejscu. Nataduj go
przynajmniej raz na 3 miesigce, aby unikngc uszkodzenia baterii powstate] z powodu
nadmiernego roztadowania.
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Lista rzeczy do spakowania

Przed uzyciem nalezy doktadnie przeczytac niniejszq instrukcje i zachowac jg do wykorzystania w przysziosci.

Robot

Adapter fadujgcy Taca saomoczyszczgcea

Wskazowki: Uwaga: W tej instrukci, ilustracje
produktu, jego akcesoria oraz interfejs
uzytkownika sg wylgcznie schematami

ideowymi przeznaczonymi wytgcznie w celach
informacyjnych. Rzeczywisty produkt moze rézni¢
sie od pokazanego na schematach ze wzgledu
na aktualizacje oraz ulepszenia produktu. Prosze
odniesc¢ sie do rzeczywistego produktu.

Stacja tadujgca

777D

Pokrywa zbiornika na wode
do zamiatania na sucho

L

Zapasowy zespot sita Instrukcja obstugi,
filtra do czyszczenia Skréconainstrukcja
na sucho obstugi

Szczotka rolkowa wykonana z
czystego miekkiego wiosia
(umieszczona w stacji tadujgee))

N6z do czyszczenia wiosow
(umieszczony w stacji tadujgee))

Szczotka czyszczgca
(umieszczona w stacji
tadujgcej)

Zapasowa ggbka
filtrujgca do
szorowania podtog
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Informacje o produkcie

Robot

() WEACZ/WYLACZ

Diugie nacisniecie, aby wigczye lub wytgczye robota
Krotkie naciéniecie, aby rozpoczge lub wstrzymac
czyszczenie

Koputa //

Radarowy czujnik
zasiegu

Przedni zderzak \ / /
Czujnik éciany \LL@

Czujnik kolizji

Klamra ostony szczotki
rolkowej
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1O Ponownie fadowanie/samoczyszczenie

Diugie nacisniecie, aby wytgcznie rozpoczge ponowne

fadowanie

Krotkie nacisniecie, aby rozpoczge ponowne fadowanie

oraz somoczyszczeme

C) Przycisk/kontrolka zasilania

> Przycisk/kontrolka
ponownego tfadowania

Klapka

Klamra klapki

///

Czujnik na
podczerwien



Szczotka rolkowa

Pokrywa komory baterii

Czujnik klifu

Kotko uniwersalne

Koto napedowe

Gtosnik

Czujnik na podczerwien

e00000 0
e0000 0

A==
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Koétko prowadzgce

Wylot wentylatora

Podktadka elektrody



Samoczyszczgca stacja tadujgca

Pokrywka
Wyjmij, aby pomiesci¢ szczotke rolkowg
oraz inne narzedzia czyszczgce.

Podkiadka elektrody )

@ Czujnik na podczerwien
Gniazdko tacy
samoczyszczgcej

. Interfejs zasilania
Pokrywka do korytka
nawijania kabli
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Instalacja

Instalacja stacji fadujgcej

@ Umiesc stacje tadujgeq przy $cianie
na ptaskiej powierzchni, widz wtyczke
zasilacza do odpowiedniego
gniazdka, a nastepnie wigcz
zasilanie. Umies$¢ nadmiarowe kable
w korytku do prowadzenia kabli.

@ W16z tace samoczyszczgeqg od
gory do dotu i zamontuyj jg na stacji
tadujgce).

® Upewnij sie, ze w odlegtosci 15
metra z przodu oraz 0,5 metra po
obu bokach stacji tadujgcej nie ma
zadnych przeszkdd.

Wskazdwki:

* Po podigczeniu stacji tadowania do zasilania jego
kontrolka zawsze bedzie wigczona.

+ Taca samoczyszczgea musi by uzywana na
drewnianej poditodze lub innej szczegdinie
chtonnej powierzchni.

Ostrzezenie: W celu unikniecia zabrudzenia dywanu
lub wptywu na ponowne fadowanie robota,
instalacja bazy tadujgcej na dywanie jest surowo
zabroniona.
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Uzyj

Zdejmowanie paska
ograniczajgcego

Umies¢ robota na ptaskiej powierzchni
wewngtrz pomieszczenia oraz usun
ochronny pasek ograniczajgey
zainstalowany na wewnetrznej stronie
przedniego zderzaka.

Dolewanie wody do zbiornika z wodqg

@ Odepnij klamre klapki, aby otworzy¢
ja tak, jak to pokazano na rysunku.

Ostrzezenie: Surowo zabronione jest odwracanie robota do géry nogami przed wyjeciem zbiornika na wode,

aby unikng¢ uszkodzenia robotal

ograniczajqcy.

T Wyjmij pasek

@ Przytrzymaj uchwyt zbiornika wodly,
aby go wyjge.
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©® Otworz korek do wlewu zbiornika
na wode, dolej czystej wody lub
roztworu przez otwor wlewu zbiornika
na wode, a nastepnie zamknij korek

wlewu wodly.
f Korek wlewu

Otwaor wlewu
zbiornika na
wode

@ Unmiese zbiomik na wode z powrotem
na swoje miejsce, wypoziomuj
uchwyt zbiornika na wode, a
nastepnie zamknij klapke pokrywy.



tadowanie robota

@ Umiesc robota na plaskiej powierzchni wewngtrz @ Diugo naciénij O aby uruchomi¢ robota, a nastgpnie
pomieszczenia tak, jak to pokazano na rysunku. krétko nacisnij ), aby robot automatycznie powrdcit do
stacji fadujgeej w celu tadowania. Po natadowaniu robota
do petna przejdzie on w tryb czuwania.

Wskazowki:

* W petni nataduj robota przed rozpoczeciem czyszczenia. « Zaleca sie rozpoczecie sprzgtania od stacji tadujgee).

* Przed rozpoczeciem tadowania posprzgtaj wszystkie kable oraz obiekty z ziemi, » Gdy podczas czyszczenia bateria spadnie do niskiego poziomu, to robot
aby unikngc¢ uszkodzenia spowodowanego zaplgtaniem, pociggnieciem lub automatycznie powrdci do stacji fadujgeej. Gdy bateria jest w petni
kolizjg podczas procesu czyszczenia. natadowana, to automatycznie wznowi niedokorczone czyszczenie.
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Podtgczanie do aplikacji Mi
Home/Xiaomi Home

Niniejszy produkt wspotpracuje z
aplikacjg Mi Home/Xicomi Home*. Steruj
swoim urzgdzeniem za pomocg aplikacji
Mi Home/Xicomi Home

Zeskanuj kod QR, aby pobrac oraz
zainstalowac aplikacje. Zostaniesz
przekierowany na strone konfiguraci
potgczenia, jezeli aplikacja zostata juz
zainstalowana. Lub wyszukaj ,Mi Home/
Xiaomi Home" w sklepie z aplikacjami,
aby pobrac¢ oraz zainstalowac.

Otworz aplikacje Mi Home/Xiaomi
Home, dotknij ,+" w prawym gornym
rogu, a nastepnie postepuj zgodnie
z wskazéwkami, aby dodac Twoje
urzgdzenie.

*Aplikacja jest okreslana jako aplikacja
Xicomi Home w Europie (z wyjgtkiem
Rosji). Nazwa aplikacji wyswietlanej na
Twoim urzgdzeniu powinna byc¢ przyjeta
joka domysinai.

Uwaga: Wersja aplikacji moze zostac
zaktualizowania. Prosze postepowac zgodnie z
instrukcjami na podstawie aktualnej wersji aplikacji.

Resetowanie Wi-Fi

Dtugo i jednoczesnie nacisnij O oraz O przez 3 sekundy. Po ustyszeniu
powiadomienia gtosowego ,Wejdz w tryb konfiguracji sieci internetowej aplikacji Mi
Home", kontrolka zasilacza oraz kontrolka ponownego tadowania zaczng migaé na
zielono, a robot bedzie czekat na potgczenie z aplikacjg Mi Home.

Wskazéwki: Obstugiwane jest wytgeznie Wi-Fi 2,4 GHz.

Uwagi dotyczqce szczotek rolkowych

Robot moze zostac¢ wyposazony w szczotke rolkowg o mieszanym wiosiu lub szczotke
rolkowg o czystym miekkim wiosiu w zaleznosci od potrzeb. Szczotka rolkowa o
mieszanym wiosiu jest domyslnie zainstalowana.

Szczotka rolkowa o mieszanym wiosiu: wszechstronna szczotka o ogdlnym
zastosowaniu przeznaczona do matowych podiog, plastikowych podtog oraz
trudnych do usunigcia plam

Szczotka rolkowa o miekkim wiosiu: szczotka watkowa o delikatnym miekkim wiosiu
przeznaczona do podtdg o wysokim potysku, drewnianych podtdg oraz codziennego
czyszczenia oraz konserwacji

Suszenie powietrzem szczotki rolkowej

Suszenie powietrzem w stacji fadujgeej: Stacja tadujgca automatycznie wysuszy
szczotke rolkowg, gdy rozpozna, ze szczotka rolkowa zostata zainstalowana. W
przypadku, gdy szczotka rolkowa zostata wyciggnieta podczas suszenia powietrzem,
a nastepnie wymieniona, to robot rozpocznie ponowne odliczanie czasu suszenia
powietrzem.

Suszenie powietrzem w robocie: Robot automatycznie wysuszy szczotke rolkowq

po zakonczeniu samoczyszczenia (w trybie zamiatania robot nie wykona suszenia
powietrzem po zakonczeniu samooczyszezenia). Jezeli szczotka rolkowa, zbiornik na
wode lub pokrywa zbiornika na wode zostanie wyciggnieta podczas czyszczenia
powietrzem, to robot wstrzyma czyszczenie powietrzem. Gdy wyciggniete
komponenty zostang ponownie zainstalowane, to robot bedzie kontynuowat suszenie
powietrzem.

Wskaizdwki:

* Zarbwno robot oraz stacja tadujgca zapewniajq suszenie powietrzem szczotki rolkowe).

« Stacja tadujgea potrzebuje w przyblizeniu 12 godzin, aby wysuszy¢ powietrzem szczotke rolkowg, a robot
potrzebuje w przyblizeniu 6 godzin, aby wysuszy¢ powietrzem szczotke rolkowd.

- Jezeli zasilanie stacji fadujgeej zostanie odigczone podczas suszenia powietrzem, to suszenie powietrzem
zostanie zatrzymane.
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Wigcz/wytgez/wstrzymanie/uruchamianie

« Naciénij diugo () przez 3 sekundy. Robot wejdzie w stan wigezenia, a kontrolka
zasilania oraz kontrolka ponownego tadowania bedg migac na zielono. Po
wigczeniu zasilania robota wejdzie on w stan gotowosci, a kontrolka zasilania oraz
kontrolka ponownego tadowania bedqg $wieci¢ na zielono. Gdy krétko nacisniesz
C) , to robot rozpocznie czyszczenie.

Gdy robot jest nieruchomy (nie taduje sie), to mozesz go wytgczy¢ naciskajge
diugo O przez 3 sekundly.

Podczas procesu czyszczenia, jezeli nacisniesz krotko O , to robot wstrzyma
czyszczenie.

Jezeli robot jest nieruchomy (nie faduije sie) i jest bezczynny przez ponad 10 minut,
to wejdzie w tryb uspienia. W trybie udpienia mozesz wybudzi¢ robota krétko
naciskajgc dowolny przycisk. Jezeli robot znajduje sie w trybie uspienia przez
ponad 30 minut i nie ma zadan do wykonania, to automatycznie sie wytgezy (bez
powiadomienia gtosowego).

Wskazodwki:

« Robot nie moze by¢ wytgczony podczas tadowania.

+ Gdy zbiornik na brudng wode zapeini sie podczas czyszczenia, to robot poczeka na miejscu przez 90
sekund. Jezeli uzytkownik nie wykona dziatania na robocie po 90 sekundach, to robot automatycznie
wrdci do stacji fadowania lub pozycji startowe.

« Podczas czyszczenia po raz pierwszy pozostar z robotem podczas jego dziatania, aby poradzi¢ sobie
z mniejszymi problemami, ktére mogq sie pojawic. Po pierwszym czyszczeniu robot stworzy mape. Dia
obszardw, ktdre nie trzeba spryskiwac wodg lub w ktérych robot moze utkngc, uzyj aplikacji Mi Home,
aby ustawi¢ obszary strzezone dla robota, ktére bedzie omijat podczas czyszczenia.

Ponownie tadowanie/
samoczyszczenie

* Gdy poziom baterii jest niski podczas
czyszczenia lub po zakonczeniu
czyszczenia, robot automatycznie
powrdci do stacji fadujgeej w celu
samoczyszczenia oraz tadowania.
Gdy naciéniesz krotko 1) w stanie
wstrzymania lub gotowosci, to robot
powrdci do stacji fadujgeej w celu
samoczyszczenia oraz fadowania.
Gdy naciéniesz dtugo 1) w stanie
wstrzymania lub gotowosci, to robot
powrdci do stacji fadujgeej w celu
tadowania bez samoczyszczenia.
Podczas tadowania nacisnij dowolny
przycisk, aby wstrzymac zadanie
ponownego tadowania.

Gdy robot znajduje sie w stacji
tadujgeej, nacisnij krdtko 0O, aby
rozpoczgc lub anulowac zadanie
samoczyszczenia.

.

.
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Tryb skupienia sie na czyszczeniu okreslonej czesci

Naciénij krotko | jednoczesnie C) oraz ), aby robot wszedt w tryb skupienia sie na
czyszczeniu okreslonej czesci. W tym trybie robot wykona podwdjne czyszczenie w
ksztatcie tuku pod kgtem Q0 stopni na kwadratowym obszarze o wymiarach 1,5 metra
na 1,5 metra. Podczas skupienia sie na czyszczeniu okreslonej czesci krétko nacisnij
dowolny przycisk, aby robot wstrzymat czyszczenie. Gdy skupienie sie na czyszczeniu
okreslonej czesci zostato wstrzymane, to nacisnij krotko C) , aby wznowi¢ skupienie
sie na czyszczeniu okreslonej czesci.

Dolewanie wody do zbiornika na wode lub jego czyszczenie w
trakcie pracy

Podczas uzytkowania moze wystgpi¢ potrzeba dolania wody do zbiornika na wode
lub jego wyczyszczenia. Aby to zrobi¢ nacisnij krotko C) , aby robot wszedt w stan
wstrzymania, otwérz klapke, a nastepnie wyjmij zbiormik na wode. Podczas dodawania
wody do zbiornika na wode lub jego czyszczenia, umieéé go z powrotem na swoje
miejsce, zamknij klapke, a nastepnie krdtko naciénij O , aby kontynuowac czyszczenie.
Wskazdwki:

* Przed rozpoczeciem zadania czyszczenia wyczys¢ zbiornik z brudng wodg i upewnij sig, ze w zbiorniku na

wode znajduje sig czysta woda.
« Prosze wyjqc zbiornika na wode przed dolaniem wodly.

Ostrzezenie: Surowo zabronione jest odwracanie robota do géry nogami przed wyjeciem zbiornika na wode,
aby unikng¢ uszkodzenia robotal
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Zmiana trybu czyszczenia

Robot moze zosta¢ wyposazony

w pokrywe zbiornika na wode
przeznaczong do szorowania wody

lub pokrywe zbiornika na wode
przeznaczong do zamiatania na sucho.
Wymieniajgc pokrywe zbiornika na wode
robot moze automatycznie rozpoznac
nowg pokrywe zbiornika oraz przetgczye
w tryb szorowania podtogi lub
zamiatania na sucho. Pokrywa zbiornika
na wode dla szorowania podtogi jest
domyélnie zainstalowana.

Pokrywa zbiornika wodly dla
szorowania podtogi

Pokrywa zbiornika na wode do
zamiatania na sucho

Wskazowki:

* Aplikacja Mi Home nie moze zmieniac trybu
czyszczenial

* W przypadku $mieci, ktore przyklejajq sie do
podtogi pod wptywem wodly, to najpierw wykonaj
proste zamiatanie na sucho, a nastepnie uzyj trybu
szorowania podiogi, aby wzmocni¢ czyszczenie.

« Uzyj trybu zamiatania na sucho, aby wyczysci¢
dywany oraz maty podtogowe.



Konserwacja oraz pielegnacja

Wymiana pokrywy zbiornika na wode/czyszczenie zbiornika na brudng wode

@ \Wyjmij zbiornik na wode, przytrzymaj
uchwyt do podnoszenia pokrywy
zbiornika na brudng wode i przesun
pokrywe do gory.

@ Uzyj nowej dedykowanej pokrywy
zbiornika na wode lub wyczys¢
zbiornik na brudng wode uzywajgc
szczotki czyszczgceej dostarczonej
wraz z robotem.

® Po wyczyszczeniu przetrzyj wode z
dna zbiornika na wode przed jego
wymiang.

Uwaga: Zaleca sie wyczyszczenie zbiornika na

brudng wode natychmiast po zakoriczeniu kazdego
szorowania podifogi.

Czyszczenie/wymiana szczotki rolkowej

@ Odepnij klamre szczotki walcowe), @ Uzyj noza do czyszczenia wioséw, aby @ Umyj szczotke rolkowg uzywajge
aby otworzy¢ pokrywe oraz obcig¢ wiosy nawiniete na szczotke czystej wody, wysusz jg lub umiesc¢
wyciggngce szczotke rolkowa. rolkowg oraz wyczysci¢ szczotke z powrotem w robocie i rozpocznij

rolkowg. samooczyszczenie szczotki rolkowe;.

Po zakonczeniu samoczyszczenia
robot automatycznie wysuszy
powietrzem szczotke rolkowa.

Wskazéwki: Zaleca sie czyszczenie szczotki rolkowej
raz w miesigeu. Réwniez zaleca sig czyszczenie Uwaga: Trzymaj ndz do czyszczenia wlosow poza
szczotki rolkowej co 6-12 miesiecy. zasiegiem dzieci.
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Wymiana ostrza czyszczgcego

@ Naciénij diugo O przez 3 sekundy. Po wylgczeniu robota @ Tak jok to pokazano na rysunku obrde robota do gory
wyjmij zbiornik na wode.

nogami, uzyj érubokretu, aby odkrecic 6 srubek mocujgcych
ostrze czyszczgce na miejscu, a nastepnie wyjmij jednostke
ostrza czyszczgcego.

Jednostka ostrza
czyszczgcego.

® Tak jak to pokazano na rysunku, wyjmij stare ostrze czyszczgee z otworu jednostki ostrza czyszczgcego. Po potwierdzeniu
kierunku instalacji ostrza czyszczgcego wymien stare ostrze czyszczgce na nowe. Zainstaluj jednostke ostrza czyszczgcego z
powrotem w robocie i upewnij sie, ze $rubki mocujgce na miejscu zostaty bezpiecznie dokrecone.

—*
i " - —
0 P
154 \ef N
Instalacja ostrza
czyszczgeego

Uwaga: Sprawdz, aby upewnic sig, ze ostrze czyszczqce zostato poprawnie zainstalowane. Odwrotna instalacja wptynie na skutecznosc czyszczenia robota. Zaleca
sie wymiane ostrza czyszczgcego co 6-12 miesiecy.

7
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Czyszczenie/wymiana sita filtra oraz ggbki filtrujgcego do szorowania podtogi

@ Wyjmij zbiornik na wode oraz wyjmij @ Obrde pokrywe zbiomika na wode i ©® Wyczyse lub wymien stare sito
pokrywe zbiornika do szorowania wyjmij sito filtra, a nastepnie ggbke filtrujgce, wyczy$¢ lub wymien ggbke
podiogi. filtracyjng do szorowania podtogi. filtrujgcg do szorowania podtogi, a

nastepnie wymien je po wyschnieciu.

Wskazéwki: Zaleca sig, czyszczenie sita filtrujgcego
oraz gqgbki filtrujgcej do szorowania poditogi raz

Uwaga: Sito filtrujgce oraz ggbka filtrujgca do w miesigcu. Rowniez zaleca sie wymiang sita
szorowania podtogi powinny by¢ catkowicie filtrujgcego oraz ggbki filtrujgeej do szorowania
wysuszone przed uzyciem po umyciu wodg. podfogi co 3-6 miesiecy.

Czyszczenie/wymiana zespotu sita filtrujgcego do zamiatania na sucho

@ Usun zbiornik na wode oraz pokrywe @ Obrée zbiornik na wode i wyciggnij ©® Wyczyse lub wymien zespodt sita
zbiornika do zamiatania na sucho. zespdt sita filtrujgcego do zamiatania filtrujgcego oraz odtéz go na swoje
na sucho. miejsce po wysuszeniu.

Wskazowki: Zaleca sie czyszczenie raz na miesige

Uwaga: Zespdt sita filtrujgcego do zamiatania na zespotu sita fittrujgcego do zamiatania na sucho.
sucho powinien byc catkowicie wysuszony przed Rowniez zaleca sie wymiane zespotu sita filttrujgcego
uzyciem po umyciu wodg. do zamiatania na sucho co 3-6 miesigcy.
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Czyszczenie czujnika/podktadki elektrody

Zaleca sie delikatne przetarcie kazdego sensora czystq i miekkg szmatkg w kazdym miesigeu, aby zapewni¢ normalne

funkcjonowanie robota.

Robot:

Czujnik klifu

Czujnik podczerwieni
Podkiadka elektrody
Czujnik $ciany

Czujnik
Sciany

Port samoczyszczenia:
Czujnik na podczerwien
Podkiadka elektrody

Wskazowki: Zaleca sie czyszczenie szczotki rolkowej
raz w miesigcu.

Czujnik klifu

Czujnik
podczerwieni

Czujnik klifu

Czujnik
podczerwieni

Podktadka
elektrody

Czujnik
podczerwieni

Podktadka elektrody
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Czyszczenie kota prowadzgcego/kota uniwersalnego Konserwacja baterii

@ \Wyjmij zbiornik na wode. * Robot jest dostarczony ze

@ Obroc robota do godry nogami oraz podwaz koto prowadzgee/uniwersalne whbudowanym, wysokowydajnym
uzywajgc matego $rubokretu lub innego ptaskiego narzedzia. akumulatorem litowo-jonowym. W

® Po usunieciu wiosdw oraz innych ciat obeych z osi kota, umies¢ korpus kota z celu utrzymania wydajnosci baterii
powrotem na miejscu i mocno docisnij. prosze jq tadowac codziennie.

.

Wytgcz oraz spakuj robota w
przypadku, gdy nie zamierzasz go
uzywac przez dtuzszy okres. Nataduj
Qo przynajmniej raz na 3 miesigee,
aby unikng¢ uszkodzenia baterii
powstatej z powodu nadmiernego
roztadowania.

Wytgczanie robota

Gdly przycisk nie odpowiada lub robota
nie da sie wylqczye, to diugo nacisnij (D)
przez 5 sekund, aby wymusi¢ jego
wytgczenie.

Uwaga: Zaleca sie czyszczenie kota prowadzgceego lub kota uniwersalnego w razie potrzeby. Unikaj zbyt
czestego podwaizania kota prowadzgcego oraz kota uniwersalnego w celu uniknigcia uszkodzenia robota.
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Rozwigzywanie problemoéw

Gdy robot pracuje niepoprawnie, to kontrolka zasilania lub ponownego zasilania moze migac¢ lub $wieci¢ na
czerwono, lub w przypadku wystgpienia btedu robot moze wyda¢ komunikat gtosowy. Prosze zapoznad sie z
nastepujgcg tabelkg, aby rozwigzac powstate problemy.

Powiadomienie gtosowe/symptom

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Sprawdz, czy radar nie zostat zastoniety
i przesun robota w nowe miejsce, aby
go uruchomic.

LIDAR jest zablokowany lub utknat.

Usun obiekty bedqgce przeszkodami na
drodze lub przenies$ robota na otwartg
przestrzen i ponownie uruchom.

Bfgd przedniego czujnika kolizji:
Sprawdz, czy czujnik nie utkngt.

Czujnik kolizji utkngt.

Usun ciata obce znajdujgce sie wokot
zderzaka lub przesun robota.

Bfgd czujnika klifu: Wyczys¢ czujnik
klifu oraz uruchom robota z dala od
obszaru zagrozenia.

Czujnik klifu zostat uruchomiony po
uruchomieniu robota.

Wyczys¢ czujnik klifu oraz przesun
robota na ptaskg, otwartqg przestrzen,
aby go uruchomic.

Bfqd szczotki rolkowej: Sprawdz, czy
szczotka rolkowa nie utkneta.

Szczotka rolkowa utkneta.

Wyczys¢ szczotke rolkowq lub przenie$
robota.

Btgd lewego lub prawego kota
napedowego: Sprawdz, czy koto
napedowe nie utkneto.

Kotko napedowe utkneto.

Wyczyse kotko napedowe lub przenies
robota.

Zbiornik na wode lub jego pokrywa
zostata usunieta.

Zbiornik na wode lub jego pokrywa
zostata usunieta.

Wymien zbiornik na wode oraz sito
filtra, a nastepnie upewnij sig, Ze sito
filtra oraz zbiornik na wode zostaty
poprawnie zainstalowane.

Niski poziom baterii: Przed ponownym
uzyciem robota nataduj go ponownie.

Niski poziom baterii podczas
czyszczenia.

Niski poziom baterii: Przed ponowng
probg uzycia robota ponownie nataduj
baterie.

Btgd wentylatora: Sprawdz, czy
kanat wentylacyjny robota nie jest
zablokowany.

Btgd wentylatora.

Sprobuj wytgezye robota i uruchomic
Qo ponownie.

Bfgd radaru: Sprawdz, czy radar nie
utkngt lub ponownie uruchom robota.

LIDAR utkngt.

LIDAR jest wcisniety lub utknat. Przesun
robota w nowe miejsce oraz go
uruchom.
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Powiadomienie gtosowe/symptom

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Bfgd baterii: Ponownie uruchom robota.

Bigd baterii podczas tadowania.

Temperatura baterii jest zbyt wysoka
lub zbyt niska. Przed ponownym
uruchomieniem robota prosze
poczekac¢ az temperatura baterii wroci
do normalne.

Robot nie moze zostac wigczony.

1. Niski stan baterii.
2. Temperatura srodowiska jest
nienormalna.

1. Przed uzyciem nataduj robota.

2. Upewnij sig, ze temperatura robocza
robota jest w przedziale od 0°C do
40°C.

Robot nie moze zosta¢ natadowany.

1. Zasilacz nie jest podtgczony do stacji
tadujgce).

2. Podktadki elektrod sg brudne.

3. Podktadki elektrod nie majg dobrego
kontaktu.

1. Upewnij sie, ze zasilacz zostat
podigczony do stacji tadujgce).

2. Wyczys¢ podktadki elektrod stacji
tadujgce;.

3. Wyeliminuj staby kontakt
spowodowany przez ciata obce i
sprobuj zmienic pozycje robota recznie.

Niepowodzenie automatycznego
powrotu w celu ponownego
tadowania. Prosze umiescic robota w
stacji fadujgeej w celu tadowania.

1. Stacja tadujgcea jest zablokowana lub
jest zbyt daleko.

2. Zasilacz nie jest podigczony do stacii
lgdujgce).

3. Szczotka rolkowa utkneta lub na
spodzie robota znajdujq sie ciata obce.

1. Sprébuj ponownie po umieszczeniu
stacji fadujgeej na otwartym obszarze
lub umies¢ robota w poblizu stacji
fadujgcej.

2. Podtgcz zasilacz do stacji tadujgcej.
3. Sprawdz oraz wyczyse szczotke
rolkowg oraz spdd robota.

Btgd prawego czujnika $ciany:
Sprawdz, czy jokiekolwiek ciata obce
nie blokujg czujnika.

Btgd czujnika $ciany.

Przetrzyj oraz wyczys¢ czujnik $ciany.

Btgd zachowania robota.

Wystgpit bigd programu.

Wyltgcz robota i uruchom go ponownie.

Podczas czyszczenia wystepuje
nienormalny dzwiek.

Szczotka rolkowa lub koto napedowe
zaplgtato sie w ciata opcje.

Wylgcz robota i wyczy$¢ obce obiekty.
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Powiadomienie gtosowe/symptom

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Zdolno$¢ czyszczenia robota sie
zmniejsza lub upuszcza on wode.

Zbiornik na wode jest peten lub sitko
filtra jest zablokowane.

Wyczys¢ zbiornik na wode oraz sitko
filtra w odpowiednim czasie.

Nie wykonano zaplanowanego
czyszczenia.

Niski stan baterii.

Zaplanowane czyszczenie moze
rozpoczgc sie wytgcznie, gdy pozostaty
poziom natadowania bedzie wiekszy
niz 30%. Prosze tadowac robota
codziennie.

Robot nie moze sie potgczy¢ z aplikacjg
Mi Home.

Wystgpit btgd sieci internetowej Wi-
Fi, hasto Wi-Fi jest niepoprawne lub
wystgpit btgd Mi Home.

Upewnij sig, ze robot jest w obszarze

o dobrym sygnale Wi-Fi; ponownie
wprowadz hasto Wi-Fi lub zresetuj sie¢
internetowq Wi-Fi; pobierz najnowszg
wersje aplikacji Mi Home.

Poziom wody w zbiorniku na wode jest
niski lub zerowy.

1. Zbiornik na wode nie ma wody lub
dysza jest zablokowana.

2. Zbiornik na wode nie zostat
poprawnie zainstalowany.

1. Sprawdz, czy w zbiorniku na wode
znajduje sie woda; usun ciata obce z
dyszy.

2. Poprawnie zainstaluj pojemnik na
wode.

Prosze umiescic robota na rownej
powierzchni przed jego uruchomieniem.

Robot nie zostat potozony ptasko lub
grunt jest nieréwny.

Przenie$ robota na rowng powierzchnie
i go uruchom.

Robot nie moze byc¢ ponownie
natadowany po recznym przeniesieniu.

1. Robot znajduje sie zbyt daleko do
stacji tadowania.

2. Robot nie moze zostac zlokalizowany
w nowym srodowisku.

Recznie umies¢ robota w stacji
fadujgcej, aby go natadowad.

Robot powrdci do stacji tadowania
w celu ponownego tadowania przed
zakonczeniem czyszczenia.

Bateria robota jest niska, robot powrdci
do stacji fadowania w celu ponownego
tadowania. Po zakonczeniu tadowania,
robot wznowi czyszczenie.

Gdy robot zostanie w petni
natadowany, to wznowi pozostate
czyszczenie.
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Gdy wystgpi btgd podczas dziatania stacji tadowania, to prosze zapoznaé sie z ponizszqg tabelkg w celu rozwigzania

problemu.

Powiadomienie gtosowe/symptom

Mozliwa przyczyna

Rozwigzanie

Niepowodzenie tadowania robota.

1. Zasilacz nie jest podtgczony do stacji
tadujgcej.

2. Podktadki elektrod sg brudne.

3. Podktadki elektrod nie majg dobrego
kontaktu.

1. Upewnij sig, ze zasilacz zostat
podigczony do stacji tadujgce).

2. Wyczys¢ podktadki elektrod stacji
fadujgce;.

3. Wyeliminuj staby kontakt
spowodowany przez ciata obce i
sprobuj zmienic pozycje robota recznie.

Niepowodzenie osuszania powietrzem
szczotki rolkowej.

Czujnik rozpoznawania na miejscu
dla szczotki rolkowej jest zablokowany
przez brud.

Wyczy$¢ powierzchnie czujnika
rozpoznawania Na miejscu szczotki
rolkowej.
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Specyfikacja

Cata maszyna

Samoczyszczenie stacji fadujgcej

Nazwa produktu Robot odkurzajgcy Smartmi Wejscie znamionowe 19V =15A
Model ZNXDJQRO1ZM Wydajnos$¢ znamionowa 19V =15A
Waga netto W przyblizeniu 6,5 kg Moc znamionowa 28.5W
(wtgczajge w to robota, -
somoczyszczqeg stacje Wymiary 407 x 370 x 205mm
tadujgcq, pojemnik na wode
oraz szczotke rolkowq)
5 5 Adapter tadujgcy
Temperatura pracy od 0°C do 40°C
Temperatura od -20°C do 60°C Opublikowane informacje  Warto$¢ oraz Jednostka
przechowywanic precyzja
DONGGUAN YINLI
. . Producent ELECTRONICS SO,, -
Robot odkurzajgcy Smartmi D
Wymiary 338 x 344 x128mm ldentyfikator modelu YLJX2I-E190150 -
Wejécie znamionowe 19V =15A Napiecie wejsciowe 100-240 Vi~
Moc znamionowa SW Czestotliwosc wejsciowa
— 50/60 Hz
Napiecie robocze JIVAVES AC
Typ baterii Akumulator litowo-jonowy Napiecie wyjsciowe 9 V=
Pojemnos¢ baterii 5200mAh Prgd wyjsciowy 15 A
Pojemnos$¢ zbiornika na 600mL Moc wyjéciowa 285 w
czystg wode
Pojemnos¢ zbiornika na 360mL Srednia sprawnosé czynna 891 %
brudng wode Sprawnose przy niskim 840 o
Polqczenie bezprzewodowe — Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz obcigzeniu (10%) '
Specyfikacja fal radiowych: Pobdér mocy bez 007 W

Wi-Fi 2,4G (2400 - 2483,5 MHz), Maksymalna moc wyjéciowa fal radiowych:
<20 dBm w normalnych warunkach niniejszy sprzet powinien znajdowac sie w
odlegtosci co najmniej 20 cm pomiedzy antena oraz ciatem uzytkownika
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Informacje o zgodnosci z przepisami

Europa — deklaracja zgodnoséci UE

Firma Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd. niniejszym os$wiadcza, ze sprzet radiowy typu NXDJQRO1ZM
jest zgodny z dyrektywq 2014/53/UE. Petny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny pod nastepujgcym adresem
internetowym: https://www.smartmiglobal.com/doc.html

Informacje dotyczqgce utylizacji oraz recyklingu

Wszystkie produkty noszgce ten symbol sg zuzytym sprzetem elektrycznym oraz elektronicznym (WEEE zgodnie z

E dyrektywq 2012/19/UE), ktérego nie nalezy mieszac razem z nieposortowanymi odpadami domowymi. Zamiast tego

mmm  powinienes$ chroni¢ ludzkie zdrowie oraz $rodowisku przekazujge swoj zuzyty sprzet do odpowiedniego punktu zbiorki
w celu recyklingu zuzytego sprzetu eklektycznego oraz elektronicznego wyznaczonego przez rzqd lub wiadze lokalne.
Punkty zbiorki oraz recyklingu pomogg zapobiec potencjalnym negatywnym skutkom dla srodowiska oraz ludzkiego
zycia. Prosze skontaktowac sie z instalatorem lub lokalnymi wiadzami, aby uzyskac wiecej informacii na temat lokacji oraz
warunkow takich punktow zbiorki.

Bezpieczenstwo lasera

Laserowy czujnik odlegtosci niniejszego produktu spetnia normy odpowiednie dia produktéw laserowych pierwszej klasy w IEC
60825-1:2014 i nie bedzie wytwarzat niebezpiecznego promieniowania laserowego.

Wyprodukowano dla: Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Producent: Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd.
Adres: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Chiny

Aby uzyskac szczegotowq elektroniczng instrukcje prosze przejs¢ do https://www.smartmiglobalcom/pages/manual
Aby uzyskac wiecej informaciji prosze odwiedzi¢: https://www.smartmiglobal.com/
Potrzebujesz wsparcia? Skontaktuj sie z dziatem obstugi Smartmi: onlinesupport@smartmiglobalcom
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Sdkerhetsinstruktioner

* Endast lamplig for golvrengdring i hem. Anvand ej roboten utomhus
(exempelvis p& balkonger) eller p& andra ytor an sjalva golvet (exempelvis
en soffa) eller i kommersiella eller industriella miljoer.

« Den har produkten bor ej anvandas av personer (inkluderat barn) med
reducerade fysiska sensoriska och mentala formagor, eller som saknar
erfarenhet och kunskap, sévida de ej har blivit instruerade angdende hur
man anvander produkten av en person som ansvarar for denna persons
s@kerhet.

* Denna apparat kan anvéndas av barn frén 8 &r och uppdt och av
personer med reducerade fysiska, sensoriska och mentala férmdégor
eller brist p& erfarenhet och kunskap om de har blivit instruerade i hur
apparaten anvands pd ett sdkert satt och forstér de involverade riskerna.
Barn fér ej leka med apparaten. Rengdring och underhdill fér ej géras av
barn utan tillsyn.

 Apparaten fér endast anvéndas med den medfodljande
stromforsoriningsenheten.

» Anvand endast den har produkten som instruerat i anvéndarmanualen.
Anvandarna ar sjalv ansvariga for férlust och skador som uppstér dé
denna produkt inte anvands pd ratt sartt.

151



* VARNING: Anvand ej batteri fréin tredje part. Anvénds endast med
laddningslbasen ZNXDJQROTZM och en YLJX2I-E190150 stromadapter.

« Utsaitt inte apparaten eller batterier for extrema temperaturer.

* Du boér vara medveten om riskerna med terminalerna pd den batteristyrda
roboten eller batteriet dé& de kan kortslutas av metallféremail.

« Litiumbatteripaketet innehdller substanser som ar skadliga for miljén. Innan
du gor dig av med VortexWave Robotdammsugaren, ta vanligen forst
bort batteripaketet och slang det sedan eller &tervinn det i enlighet med
lokala lagar och regleringar for gallande land.

* Denna apparat innehdller batterier som lbara boér bytas ut av kvalificerade
personer.

* D& man tar ur batterier fréin produkten ér det bdattre att man
anvander batterierna till fullo och ser till att produkten inte har négon
stromforsorning.

* Ta bort skruvarna frén undersidan, ta bort batterianslutningen och ta
sedan bort batterierna.

* Skada inte batteriet eftersom det ger upphouv till risker for kroppsskador.

* Lamna batterierna till en lamplig &tervinningsstation.
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Anvandning restriktioner * Kontrollera att vattentanken har tagits bort innan du vénder pé roboten.

* Vand inte och skaka inte roboten dé& den anvands.

* Plastpdsar kan vara farliga. Vanligen héll borta fréin spadoarn eller barn sé att det
inte uppstar kvavningsrisk.

« Anvénd inte roboten pé ytor ovanfér marknivé utan skyddsréicken (exempelvis
duplexgolv, dppna balkonger, mébelskivor).

» Anvéind ej roboten vid temperaturer som dverstiger 40°C eller som ér mindre én 0°C.

* For optimal prestanda rekommenderas att man inte anvander roboten pé& en hojd
som overstiger 2000 meter.

* Vanligen ta upp alla kablar frén golvet innan du anvander roboten sé att den inte
trasslar in sig.

* Vanligen ta upp andra foremdl fréin golvet som exempelvis vaser, plastpdsar etc. sé
att de inte kommer i vaigen for roboten eller orsakar skador pé dina foremal.

« L&t inte barn anvanda roboten som en leksak. Vanligen héll barn och husdjur borta
fréin roboten dé& den kors.

* Placera ej rengoringsverktyget med rulloorste pé en plats som latt kan nés av barn.

* Se till att inte hér fr&dn manniskor eller husdjur och andra smé foremdél kommer allltfor
ndara robotens insugningsport dé den anvands.

« Anvénd inte roboten att ta upp brinnande féremdl som (exempelvis brinnande
cigarettfimpar).

* Se till att roboten inte tar upp hérda eller skarpa foremal, som (exempelvis dekorativt
avfall, glas, jarmspikar etc.).

* Anvand ej fallocket eller den framre stétféngaren som handtag dé du ska lyfta
roboten.

* Se till att du stanger av roboten och tar bort kontakten frén uttaget for att koppla
bort stromforsorjningen innan rengéring och underhdll av robot samt laddningsbas.
Rengdr ej roboten och laddningsbasen genom att stélla dem i vatten eller genom
att skolja dem med vatten.

« Torka inte av n&gon del av roboten med en vét trasa eller négon form av vatska.

« Anvand inte golvskrubbnings-laget p& mattor.
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* Rengdr vattentanken regelbundet for att se till att det inte uppstér daligt lukt.

* Om du inte kommer att anvénda den under en l&ng tid, se dé till att rengdra
vattentanken och &t locket vara dppet dé du staller undan den.

* For att undvika att roboten skadas pd du ej halla hett vatten i vattentanken.

* Kontrollera att fallocket har stéingts innan roboten kors.

* Anvand ej roboten vid dppen eld eller omtdliga foremal.

* Anvand ej roboten pd en yta med vatten som overskrider vattentankens kapacitet.

* Anvand inte roboten i ett rum ddr ett spddoarn ligger och sover.

Batterier och Ioddning « Elda inte upp roboten éven om den har stora skador, eftersom detta kan goéra s&
att batteriet exploderar.

» Anvand gj batterier, strtomadaptrar eller laddningsbaser fré&n tredje part.

« Ta inte isdr, reparera eller modifiera batterier eller laddningsbasen utan tillételse.

* Placera inte laddningsbasen néra véarmekallor (exempelvis radiatorer).

« Torka inte av eller rengér roboten eller laddningsbasens elektroder med en fuktig
trasa eller vét hand.

* Se till att du kastar batterier i enlighet med korrekt metod. Skydda miljdn genom att
koppla bort stromforsoriningen och ta ut batteriet fréin roboten innan du slénger
den.

* Om adapterns stromkalbel har skadats bdr du for din egen sdkerhet se till att den
byts ut av en fackman frén tillverkaren, dess reparationscentral eller liknande.

« Se till att roboten har sténgs av och att den helst har placerats i originalboxen, om
majligt, innan transport.

« Hall inte vatten i roboten och sénk ej heller ner den i vatten.

* Om du inte kommer att anvanda roboten under en lang tid, se till att den ar
fulladdad innan du stanger av den och forvara den pd en sval och torr plats. Ladda
den minst var 3 ménad for att undvika skador p& batteriet p.g.a. dverurladdning.
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Packningslista

Las igenom den har manualen noga innan anvéndning, och behdill den for framtida referens.

Robot

Stréomadapter Sjalvrengéringsfack
Tips: | den har manualen arfinns illustrationer
gdllande produkten och dess tilloehor samt
anvéndargranssnitt schematiska diagram

som endast ar till for referens. Produkten kan

skiljar sig fréin det som visas i det schematiskal
diagramdiagrammet p.g.a. produktuppdateringar
och uppgraderingar. Vanligen se den
férekommande produkten.

Laddningsbas

777

Ren och mjuk rullborste
(placeras i laddningsbasen)

Vattentankslock
for torrsopning

Kniv for harrengéring
(placeras i laddningsbasen)

Reservfilterskarm
for torrengéring

Reservfiltersvamp for att
skrubba golvet.

Anvandarmanual,
Snabbanvandningsguide

Rengéringsborste
(placeras i
laddningsbasen)
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Produktintroduktion

Robot

) Av/PA O Laddning/Sjalvrengéring
Tryck lange for att sléi pd eller stéinga av roboten Tryck lange for att starta laddningen
Tryck under en kort tid for att starta eller stoppa Tryck kort for att ladda den samt sjélvrengéring
rengoéringen

/ — () stromknapp/indikator

Radom / O Laddningsknapp/indikator

Sensor for
radaravsténd

Fallock

. Spanne for fallock
Frémre stétféngare

Infrardd sensor
Véggsensor \LL®

Krocksensor

Tackspdanne for rulloorste
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Rullborste

Holje for batteriplats

Fallsensor

Universalt hjul

Korningshjul

Hogtalare

e00000 0
e0000 0

A==

Styrhjul

Utlopp for flakt

Infrardd sensor
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Sjalvrengdrande laddningsbas

Tackplatta
Ta bort den fér att f& plats med
rullborstar och andra rengéringsverktyg.

Elektrod )

@ Infraréd sensor

Sjalvrengodrande fack

. Stréomgrénssnitt

Tackplatta for kablar
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Installation

Installation av laddningsbas

@ Placera laddningsbasen mot
vaggen pd en platt yta, satt in
adapterkontakten i ett lampligt
uttag och slé pd stromforsdrjningen.
Placera alla extra sladdar vid
utrymmet for detta.

@ Sattin det sjalvrengérande facket
fré&n ovan- till undersidan och fixera
den pd laddningsbasen.

@ Seftill att det inte finns n&gra
hinder inom 1,5 meter framfor
laddningsbasen och 0,5 meter pé&
bé&da sidor.

Tips:

« Efter att laddningsbasen anslutits till
stromforsorjningen kommer indikatorn alltid att
vara péslagen.

- Sjaglvrengorande fack mdaste anvandas for tragolv
eller andra speciellt absorberande ytor.

Varning: For att undvika att f& smuts p& mattor
eller att robotens laddning péverkas ar det strikt
forbjudet att installera laddningsbasen p& en
matta.
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Anvdandning

Borttagning av grénsremsan

Placera roboten pé en plan inomhusyta
och ta bort den skyddande grénsremsan
som har installerats pd sidan av den
fréimre stétdé@mparen.

Att halla vatten i tanken

@ Lossa p& fallockets spanne for att
Oppna det enligt figuren.

Varning: For att inte roboten ska skadas far man ej vanda roboten innan vattentanken har tagits bort. Detta

ar strikt forbjudet!

Ta bort
grénsremsan.

@ Hall handtaget pé& vattentanken for

att ta ut den.
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vatten eller I6sning i vattentankens
fyllningshdl och saitt sedan pd korken.

Vattentankens

<
Vattentankens
fyllningshal

e Satt tilloaka vattentanken, justera
vattentankshandtaget och sténg
sedan fallocket.



Laddning av roboten

@ Placera roboten pd en platt inomhusyta enligt figuren

@ Hallnere () lange for att starta roboten och tryck sedan
snabbt pa O for att roboten automatiskt ska tervénda
till laddningsbasen for uppladdning. Efter att roboten har
laddats klart kommer den gd in i standby-lage.

Tips:

* Ladda klart roboten innan stédningen péborjas.

* Innan stadningen bor du réja undan sladdar och foremdl pd marken sé
att det inte uppstér skador dé roboten trasslas in eller kolliderar under
rengoringsprocessen.

« Det rekommenderas att man barjar rengéringen fréin laddningsbasen.

D& batteriet har en Iég nivé under rengdringen kommer roboten automatiskt
att &tervanda till laddningsbasen. Dé batteriet har laddats klart kommer det
automatiskt att fortsatta med stadningen.

161



Anslutning med Mi Home/
Xiaomi Home app

Denna produkt fungerar med Mi Home/
Xicomi Home app*. Kontrollera din enhet
med Mi Home/Xicomi Home app

Skanna QR-koden fér att ladda ned
och installera appen. Du kommer att
komma till anslutningssidan om appen
har installerats korrekt. Eller soker efter
"Mi Home/Xicomi Home" i app-store for
att ladda ner och installera den.

Oppna Mi Home/Xiaomi Home app,
tryck p& "+" uppe till hoger och folj sedan
prompterna for att ldgga till din enhet

*Appen refereras till som Xicomi Home
app inom Europa (frutom i Ryssland).
Namnet pé& appen som visas pd din
enhet bdér anvandas.

Notering: Appversionen kan ha blivit uppdaterad,
vanligen folj de instruktioner som galler for
nuvarande app-version

Att &terstalla Wi-Fi

Hall nere O och O p& samma g&nger under 3 sekunder. Efter att du har hort
rostprompten "Ga in konfigurationslage for Mi Home app” kommer stromindikatorn
och laddningsindikatorn att blinka grént och roboten kommer vanta for att ansluta till
MiHome app.

Tips: Det finns endast stod for 2.4 GHz Wi-Fi.

Noteringar rérande borstar

Roboten kan utrustas med en blandad rulloorste eller en mjuk rullborste om det s&
krévs. Den blandade rullborsten ér redan installerad.

Blandad rullborste: en versatil. méngsidig borste for matta golv, plastgolv och envisa
fléckar som ér svéra att f& bort

Ren mjuka rullborste: en fin rullborste for valdigt glansiga goly, tragolv och daglig
rengoring och skotsel

Lufttorkning for rullborsten

Lufttorkning i laddningsbasen: Sjélva laddningsbasen kommer automatiskt att
lufttorka rullborsten dé den upptacker att den har installerats. Om rulloorsten tas ut
under lufttorkning och sedan byts ut kommer roboten att bérja tajma lufttorkningen
igen.

Lufttorkning i roboten: Roboten kommer automatiskt att lufttorka rullborsten efter att
sjalvrengdringen ar klar (i torrt sopningsléige kommer roboten inte att lufttorka efter
att sjalvrengéringen har gjorts klart). Om rulloorsten, vattentanken eller vattentankens
lock tas ut under lufttorkning kommer roboten att pausa lufttorkningen. D&

den borttagna komponenten har satts tilloaka kommer roboten att fortséitta
lufttorkningen.

Tips:

+ Bade roboten och laddningsbasen forser rullborsten med lufttorkning.

« Sjalva laddningsbasen tar ca 12 timmar for att lufttorka rullborsten, och roboten tar ca 6 timmar for att
lufttorka rulloorsten.

» Om stromférsorjningen till laddningsbasen ansluts under lufttorkningen kommer lufttorkningen att stoppas.
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Strém-pd&/Strém-av/Paus/Uppstart

« Hall nere () under 3 sekunder. Roboten kommer gé in i ett Strom-p&-ldge och
strémindikatorn och laddningsindikatorn kommer att lysa grént. Efter att roboten
har slagits p& kommer den att gé& ini ett standby-Iéige och stromindikatorn och
laddningsindikatorn kommer fortsatta att var grona. D& du trycker snabbt pd C)
kommer roboten att bérja med rengéringen.

D& roboten stér still (utan att den laddas), kan du stéinga av den genom att trycka
ner () under 3 sekunder.

Under stadningsprocessen kommer roboten att pausa stéidningen om du trycker
snabbt pa ().

Om roboten stér stilla (utan att den laddas) och att den inte gor négot under mer
&n 10 minuter kommer den att gé& in i standby-lage. | standoy-laget kan du vécka
den genom att trycka kort pd vilken knapp som helst. Om roboten befinner sig i
stand-by-ldge under mer &n 30 minuter och inte utfor négon uppgift kommer den
att automatiskt stéingas ner (utan rostprompt).

Tips:

* Roboten kan inte stéingas av under laddning.

+ D& tanken med det kasserbara vattnet fylls upp under rengéringen kommer roboten att vénta under 90
sekunder. Om anvandaren inte kor roboten efter 90 sekunder kommer den att automatiskt &tervanda till
laddningsbasen eller uppstartspositionen.

- D& rengoringen utfors for forsta géngen, bor du stanna med roboten for att se till att det inte uppstér
né&gra problem. Efter den forsta stadningen kommer roboten att ha skapat en karta. Nér det galler
omréden som inte mdste sprayas med vatten eller dar roboten kan fastna, kan du anvénda Mi Home
app for att stalla in omréden dar roboten inte kommer att verka.

Laddning/Sjdlvrengéring

« D& batteriet har en l&g nivé under
staddningen eller efter det att
staidningen ar klar kommer roboten
att automatiskt &tervanda till
laddningsbasen for sjéivrengdring och
laddning.

D& du snabbt trycker pé& Oi paus
eller standby-lége kommer roboten
att dtervanda till laddningsbasen for
sjélivrengdring och laddning.

Dé du trycker lange pd O i paus
eller standby-laége kommer roboten
att &tervanda till laddningsbasen for
laddning utan sjélvrengoring.

Under laddningen kan du trycka
snabbt pd vilken knapp som helst for
att pausa uppladdningsuppgiften.
Dé& roboten befinner sig i
laddningsbasen, tryck kort

p& O for att starta eller avbryta
sjalvrengdringen.

.

.
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Stadningslége med partialtdelvist fokus

Tryck kort p& (1) och (O samtidigt for att roboten ska gé in i rengoringslage med
partialtdelvist fokus. | det har léget kommer roboten att utférutfora en 90-graders
bagformad stadning tvé gé&nger pé ett omré&de om 1,5 meter x 1.5 meter. Under
stadningen med partialtdelvist fokus kan du korttrycka pé vilken knapp som helst for
att roboten ska pausa stadningen. D& fokusstadningen med partialtdelvist fokus har
pausats, kan du korttrycka pd& O for att fortsatta stéidningen med partialtdelvist
fokus.

Du kan hdlla i vatten i vattentanken efter halva jobbet

Under anvandningen kan det vara sé att du behdéver halla i vatten eller rengéra
vattentanken. For att gdra detta trycker du kort pd O for att roboten ska pausas,
sedan 6ppnar du locket och tar ut vattentanken. Efter att du har hallt i vattnet eller

rengjort tanken satter du tillbaka den, stéinger locket och trycker sedan kort pé (1) for

att fortsdtta stdningen.

Tips:

*Innan du startar rengoéringsuppgiften rengér du tanken med det kasserbara vattnet och ser till att det finns
vatten i tanken fér det rena vattnet.

« Vanligen ta bort vattentanken innan du haller i vattnet.

Varning: For att inte roboten ska skadas fér man ej vénda roboten innan vattentanken har tagits bort. Detta

ar strikt forbjudet!
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Byte av stddningsldge

Roboten kan utrustas med antingen

ett vattentankslock for golvskrubbning
eller ett vattentankslock for torrsopning.
Genom att byta ut vattentankslocket
kan roboten automatiskt k&nna igen ett
nytt tanklock och byta till golvskrublbning
eller torrsopning. Vattentankslocket for
golvskrubbning ér redan installerat.

Vattentankslock for
golvskrubbning

Vattentankslock for
torrsopning

Tips:

« Mi Home app kan ej byta till stadningslaget.

« For sopor som fastnar p& golvet dé de utsatts
for vatten kor du forst en enkel torrsopning och
anvander sedan golvskrubbning for att rengéra
ordentligt.

+ Anvand torrsopnings-laget for att rengéra mattor.



VArd och skotsel

Byte av vattentankslocket/Rengéring av tanken for det kasserbara vattnet

@ Ta ut vattentanken, hall i
lufthandtaget pd locket for tanken
med det kasserbara vattnet och
flytta locket uppdit.

@ Anvand ett nytt lsmpligt
vattentankslock eller rengér tanken
med det kasserbara vattnet med
en rengdringsborste som féljer med
roboten.

@ Efter rengoringen torkar du bort
vattnet i botten av vattentanken
innan du byter ut den.

Notering: Det rekommenderas att man rengor
tanken med det kasserbara vattnet direkt dé varje
golv har skrubbats.

Rengéring/Utbyte av rullborsten

@ Anvand en hérrengoringskniv for att
skara bort hér pd rullborsten och
rengér den.

@ Lossa pé rullborstens spanne for att
oppna locket och dra ut rullborsten.

Tips: Det rekommenderas att rulloorsten rengérs en
gdéng per ménad. Det rekommenderas ocksé att
rullborsten byts ut var 6-12:e ménad.

Notering: Se till att barn inte kommer i kontakt med
harrengoringskniven.
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® Tvatta rullborsten med rent vatten
och torka den for att sedan satta
tilloaka den pd& roboten och borja
med rullborstens sjalvrengoring. D&
sjélivrengoringen ar klar kommer
roboten att automatiskt torka
rullborsten.



Byte av rengéringsbladet

@ Hall nere O under 3 sekunder. Efter att roboten har staings @® Som visat i figuren, véind pé& roboten, anvénd en skruvmejsel
av, ta dé bort vattentanken. for att ta bort de 6 skruvarna som héller rengoéringsbladet
p& platsen och ta sedan bort rengoéringsbladet.

Rengdring
av bladet

® Som visatt i figuren, dra ut det gamla rengéringsbladet fréin dess dppning. Efter bekraftelse av installationsriktning pé

rengoringsbladet, byt dé ut det gamla rengéringsbladet mot ett nytt. Installera rengdringsbladet i roboten och sdkerstall att
skruvarna som hdller enheten pd plats sitter ordentligt.

7

—*
T " - —
0 P
&S NS NS
Installation av
rengdringsblad

Notering: Sakerstall att rengéringsbladet har installerats pé raitt satt. Omvand installation kommer att péverka robotens stadningsforméaga. Det rekommenderas att
bladet byts ut var 6-12:e ménad.
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Rengdring/utbyte av filtersk&rmen och filtersvampen fér golvskrubbning.

@ Ta bort vattentanken och ta bort @ \onda pd vattentanken och ta ® Rengor eller byt ut den gamla
tanklocket for golvskrubbning. bort filtersk&rmen och dérefter filterskarmen, rengor eller bytabyt ut
filtersvampen fér golvskrublbning. filtersk&rmen for golvskrubbning och
byt sedan ut dem efter att de har

torkat.

Tips: Det rekommenderas att filterskdrmen och
filtersvampen for golvskrubbning rengérs en

Notering: Filtersk&irmen och filtersvampen for géng per ménad. Det rekommenderas ocksé att
golvskrubbning bor torkas ordentligt innan filterskarmen och filtersvampen for golvskrubboning
anvandning efter att de tvattats med vatten. byts ut var 3-6: manad.

Rengdring/Utbyte av filterské&rmens utrustning fér torrsopning.

@ Ta bort vattentanken och tankhdliet @ Vand pé vattentanken och ta ® Rengor eller byt ut filtterskarmens
for torrsopning. bort filtersk&rmens utrustning for utrustning och satt tilloaka den igen
torrsopning. efter att den torkat.

Tips: Det rekommenderas att filtterskérmens

Notering: Filterskarmens utrustning for torrsopning utrustning for torrsvepning rengors en géing per
bor vara helt torr innan den anvands efter att ha mdnad. Det rekommenderas ocksé att filterskarmen
blivit tvéttad med vatten. for torrsopning byts ut var 3-6:e ménad.
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Rengéring av sensor/elektroder

Det rekommenderas att varje sensor torkas av varsamt med en ren och mjuk torr trasa varje mé&nad for att sékerstalla robotens
normala funktion.

Robot:
Fallsensor
Infraréd sensor
Elektroder
Vaggsensor
Fallsensor Fallsensor
Infraréd
. §§ sensor
Vaggsensor
Infraréd
sensor Elektroder
Sjalvrengérande fack: Infraréd
Infrardd sensor sensor
Elektrodfack

Tips: Det rekommenderas att rulloorsten rengérs en
géng per ménad. Elektroder
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Rengdring av styrhjulet/universalhjulet Skétsel av batteri

@ Ta bort vattentanken. * Roboten kommer med ett inbyggt

@ Vand pd roboten och dra ut styrhjulet/universalhjulet med en liten skruvmejsel eller Ateruppladdningsbart litium-
né&got annat platt redskap. jon-batteri. For att bibehdlla

@ Efter att du har tagit bort hér och andra frammande materia fréin hjulaxeln, batteriprestandan, vanligen lodda
placerar du éterigen hjulkroppen pé sin plats och trycker p& den nartt. den varje dag.

.

Sténg av och stall undan roboten
om du inte planerar att anvénda
den under l&nga tidsperioder. Ladda
den minst var tredje ménad for att
undvika skador pd batteriet p.g.a.
overurladdning.

Att stdnga av roboten

Dé& knappen inte svarar eller roboten inte
kan stangas av, hall dé nere C) under

5 sekunder fér att tvinga den till att
stngas av.

Notering: Det rekommenderas att styrhjulet eller universalhjulet rengdrs efter behov. For att undvika att skada
roboten, undvik att dra ut styrhjulet eller universalhjulet alltfor mycket.
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Fels6kning

Da roboten inte fungerar som den ska kommer strommen eller laddningsindikatorn att blinka rétt eller vara pd, eller
dd ett fel uppstdr kan roboten att avge en réstprompt. Vanligen se foljande tabell for att 16sa problemen.

Réstprompt/symptom

Méjliga orsaker

Losning

Kontrollera om radarn &r fértéickt och
flytta roboten till en ny plats for att
starta den.

Lidar &r blockerad eller har fastnat.

Ta bort foremdl som ger upphov till
blockeringarna eller flytta roboten till en
oOppen plats och starta om den.

Sensorfel p.g.a frontkollision: Kontrollera
om sensorn har fastnat.

Kollisionssensorn har fastnat.

Ta bort frammande foremal runt
stotféngaren eller flytta pd roboten.

Fel hos fallsensor: Rengor fallsensorn
och starta roboten igen pd en plats
ddr denna fara inte férekommer.

Fallsensorn har utlosts efter att roboten
har startats.

Torka av fallsensorn och flytta roboten
till en jamn och dppen yta for att starta
den.

Fel hos rullborsten: Kontrollera om
rulloorsten har fastnat.

Rullborsten har fastnat

Rengar rulloorsten eller flytta roboten.

Fel hos vanster eller hoger styrhjul:
Kontrollera om styrhjulet har fastnat.

Styrhjulet har fastnat.

Rengor styrhjulet eller flytta roboten.

Vattentanken dr téckt eller har tagits
bort.

Vattentanken dr téckt eller har tagits
bort.

Byt ut vattentanken och filterskarmen
och bekrafta att filterskarmen och
vattentanken har installerats korrekt.

Légt batteri: Ladda roboten innan du
anvander den igen.

Batteriet ar I&ngt under stadning.

Lagt batteri: Vanligen ladda batteriet
innan du férsdker anvénda roboten
igen.

Fel pé& flakten: Kontrollera om robotens
luftkanal ar blockerad.

Fel pé flakten.

Forsdk att stiinga av roboten och
starta om den.

Radarfel: Kontrollera om radarn har
fastnat eller starta om roboten.

Lidar har fastnat.

Dess lidar ér nedtryckt eller har fastnat.
Flytta roboten till en ny plats for att
starta den.

Batterifel: Starta om roboten.

Batterifel under laddning

Batteritemperaturen ar for hog

eller for 1&g. Vanligen vanta pd att
batteritemperaturen &tervander till det
normala innan roboten startas om.
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Réstprompt/symptom

Mojliga orsaker

L&sning

Roboten kan gj sléis pd

1. Lagt batteri.
2. Rumstemperaturen ar ej normal.

1. Ladda roboten innan anvandning.
2. Sakerstall att arbetstemperaturen
hos roboten &r mellan 0°C-40°C.

Roboten kan ej laddas.

1. Stréomforsériningen ar inte ansluten till
laddningsbasen.

2. Elektroderna ar smutsigal.

3. Elektroderna har inte bra kontakt.

1. Se till att stromforsériningen har
anslutits till laddningsbasen.

2. Rengor elektroderna hos
laddningsbasen.

3. Eliminera den déliga kontakt som
orsakats av de frdmmande foremalen
och forsdk att ompositionera roboten
manuellt.

Automatisk retur for uppladdning
misslyckades. Véanligen placera roboten
p& laddningsbasen ffor laddning.

1. Sjalva laddningsbasen ar blockerad
eller befinner sig for ldngt bort.

2. Strémforsoriningen ar inte ansluten till
laddningsbasen.

3. Rullborsten har fastnat eller sé finns
det frammande foremdl vid robotens
undersida.

1. Prova igen efter placering av
laddningsbasen pd ett dppet omréide
eller genom att placera roboten néra
laddningsbasen.

2. Anslut stromférsoriningen till
laddningsbasen.

3. Kontrollera och rengér rulloorsten och
robotens undersida.

Sensorfel pd hogra vaggen: Kontrollera
om det finns naigra frammande foremal
som blockerar sensorn.

Vaggsensor-fel.

Torka av och rengér véggsensorn.

Fel hos robotens beteende.

Ett fel har uppstétt i programmet.

Staéng av roboten och starta om den.

Det forekommer ett onormalt ljud under
rengdringen.

Rulloorsten eller styrhjulet har fastnat i
ndgot frammande foremal.

Sténg av roboten och ta bort
frammande foremail.

Robotens stadningsforméga minskar
eller s& tappar den vatten.

Vattentanken ar full eller filterskérmen
ar blockerad.

Rengdr vattentanken och filterskarmen
regeloundet.
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Réstprompt/symptom

Mojliga orsaker

L&sning

Schemalagd stadning har ej
forekommit.

L&gt batteri.

Den schemalagda stadningen kan
endast pdbdrias dé den &terstéende
strommen ar dver 30%. Vanligen ladda
roboten dagligen.

Roboten kan inte ansluta till Mi Home
app.

Det finns ett Wi-fi natverk, Wi-fi
|6senordet ar fel, eller sé& forekommer
det ett fel hos Mi Home app.

Se till att roboten befinner sig pd ett
omr&de med bra Wi-Fi-signal; skriv in
|6senordet for Wi-Fin igen eller ange
Wi-Fi-natverk; ladda ner den senaste
versionen av Mi Home app.

Det finns lite eller inget vatten i tanken.

1. Vattentanken har ont om vatten eller
s& ar munstycket blockerat.

2. Vattentanken har inte installerats
korrekt.

1. Kontrollera huruvida det finns vatten i
tanken; ta bort frammande objekt frén
munstycket.

2. Installera vattentanken pd ratt sartt.

Vanligen placera roboten pd en plan
yta innan du startar den.

Roboten befinner sig inte p& en plan
yta.

Flytta roboten till en jaémn yta och
starta den.

Roboten kan inte laddas om efter att
den hittats manuellt.

1. Roboten befinner sig for l&ngt ifrén
laddningsbasen.
2. Roboten kan inte hittas i en ny miljé.

Placera roboten manuelt i
laddningsbasen for laddning.

Roboten kommer att &tervanda till
laddningsbasen fér att laddas om
innan stadningen &r klar.

Robotens batteri dr I&gt, s& roboten
kommer &tervanda till laddningsbasen
for att laddas. Efter att laddningen ar
klar kommer roboten att fortsatta med
sté&dningen.

Efter att roboten har laddats kommer
den att dterta stadningsuppgifterna.
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D4 ett fel uppstdr under kérning av laddningsbasen, vanligen se tabellen hdrunder for att 16sa problemet.

Réstprompt/symptom

Méjliga orsaker

Losning

Roboten lyckades inte med att laddas.

1. Strémforsériningen ar inte ansluten till
laddningsbasen.

2. Elektroderna ar smutsigai.

3. Elektroderna har inte bora kontakt.

1. Se till att stromforsériningen har
anslutits till laddningsbasen.

2. Rengor elektroderna hos
laddningsbasen.

3. Eliminera den déliga kontakt som
orsakats av de frémmande foremdlen
och forsdk att ompositionera roboten
manuellt.

Rullborsten lyckades inte lufttorka.

Den placerade igenk&nningssensorn
for rollborsten ar blockerad av smuts.

Rengdr ytan vid igenk&nningssensorn
for rullborsten.
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Specifikationer

Komplett maskin

Sjalvrengoring laddningsbas

Produktnamn Smartmi Robotdammsugare Uppskattad Strom 19V =15A

Modell ZNXDJQRO1ZM Uppskattad Utgdende 19V =15A

Nettovikt Ca 6,5 kg (inkluderat roboten, Uppskattad Kraft 28.5W

sjalvrengoring laddningsbas,
vattentank och rullborste) Dimensioner 407> 370 x 205mm
Kérningstemperatur 0°Ctill 40 °C
Forvaringstemperatur -20 °C till 60 °C Strémadapter
Publicerad information Varde och precision  Enhet
DONGGUAN YINLI

Smartmi Robot Dammsugare Tillverkare E#ECTRONICS SO, -

Dimensioner 338 x 344 x128mm Modellidentifierare YLJIX2I-E190150 -

Uppskattad Strom 1V =15A Ing&ende spanning 100-240 V~

Uppskattad Kraft 7SW Ing&ende AC-frekvens 50/60 Hz

Spdnning vid kdérning 4.4V = Utg&ende spdnning 9 V=

Batterityp Litium-jon batteripaket Utg&ende strom 15 A

Batterikapacitet 5200mAh Utgdende kraft 285 W

Tankcapacitet for rent vatten  600mL Medel aktiv effekt 891 %

Tankcapacitet fér anvant 360mL Effekt vid l&g belastning (10%)  84.0 %

vatten

Icke belastad 007 W

Tréidios anslutning

Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz

strémkonsumtion

RF-specifikation:

Wi-Fi 24G (2400 - 24835 MHz), Max. RF Utg&ende strom: <20 dBm vid normall
anvandning. Denna utrustning bor placeras sé att det férekommer minst 20 cm
mellan antennen och anvéndaren



Information rérande efterlevnad av regleringar

Europa — Efterlevnadsdeklaration inom EU

Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd. deklarerar att radiutrustningen, typ NXDJQRO1ZM efterlever direktivet
2014/53/EU. EU-deklarationens fulltext finns tillganglig pé& féljiande sida: https://www.smartmiglobal.com/doc.html

Information rérande kassering och &tervinning

Alla produkter som har denna symbol ér speciellt elektriskt och elektroniskt avfall (WEEE enligt direktivet 2012/19/EU)
E och detta bor ej blandas med osorterat vanligt hushélisavfall. Du bor istallet varna om den manskliga hdlsan och miljon
mmm  genom att ldmna dver dverbliven utrustning till en utsedd insamlingspunkt for &tervinning av elektrisk och elektronisk
utrustning, som ar utsedd av regeringen och lokala myndigheter. Korrekt kasserande och &tervinning kommer hjdloa med
att forhindra en negativ péverkan pd& miljon och manniskors hdlsa. Vanligen kontakta installatéren eller lokala myndigheter
for mer information om platsen samt villkor rérande séidana insamlingspunkter.

Lasersdkerhet

Laserdistanssensorn hos denna produkt uppfyller standarder for Klass 1Laserprodukter inom IEC 60825-1:2014 och kommer ] att
generera skadlig laserstréining.

Tillverkad fér: Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Tillverkare: Wayz Robotics (Shenzhen) Co, Ltd.
Adress: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Kina

Fér detaljerad e-manual, véanligen gé till https://www.smartmiglobalcom/pages/manual
For mer information, vanligen besok: https://www.smartmiglobal.com/
Behover du hjglp? Vanligen kontakta smartmis kundtjanst: onlinesupport@smartmiglobalcom
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Sikkerhetsinstruksjoner

* Kun egnet for gulvrengjering i hiemmet. Ikke bruk roboten utenders
(feks. dpne balkonger), pd noe annet enn gulvet (feks. en sofa), eller i
kommersielle eller industrielle omgivelser.

« Dette produktet er ikke beregnet for bruk av personer (inkludert barn) med
reduserte fysiske, sensoriske eller mentale evner, eller mangel pé& erfaring
og kunnskap, med mindre de har f&tt tilsyn eller instruksjoner om bruk av
produktet av en person som er ansvarlig for deres sikkerhet.

* Dette apparatet kan brukes av barn fra 8 &r og oppover og personer med
reduserte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller mangel pé erfaring
og kunnskap hvis de har fétt tilsyn eller instruksjoner om bruk av apparatet
pd& en sikker méte og forstér farene. involvert. Barn skal ikke leke med
apparatet. Rengjering og brukervedlikehold skal ikke utferes av barn uten
tilsyn.

» Apparatet skal kun brukes med stremforsyningsenheten som felger med
apparatet.

* Bruk kun dette produktet som anvist i brukerhédndlooken. Brukere er
ansvarlige for tap eller skade som oppstdr fra feil bruk av dette produktet.
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* ADVARSEL: Ikke bruk tredjepartsbatterier. Bruk kun med ZNXDJQRO1ZM
ladebase og YLIX2I-E190150 stremadapter.

« [kke utsett apparatet eller batteriet for haye temperaturer.

« Vicer oppmerksom pd risikoen for at terminalene pd& den batteridrevne
roboten eller batteriet kortsluttes av metallgjenstander.

« Litium-pd&-batteripakken inneholder stoffer som er skadelige for miljeet.
For du kaster VortexWave robotstevsuger, mé du farst fierne batteripakken,
deretter kaste eller resirkulere den i samsvar med lokale lover og forskrifter i
landet eller regionen den brukes i .

* Dette apparatet inneholder batterier som kun kan skiftes ut av faglcerte
personer.

* N&r du fjerner batteriene fra produktet, er det bedre & lbruke opp
batteriene og serge for at produktet er koblet fra strom.

« Fjern skruen p& bunnen, trekk ut batterikontakten, og fiern deretter
batteriene.

« lkke skad batterikassen for & unngé fare for skader.

« Returner batteriene til en profesjonell resirkuleringsorganisasjon.
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Bruker restriksjoner

« Sjekk at vanntanken er fiermet for du snur roboten.

* |kke snu eller rist roboten raskt mens den er i bruk.

* Plastposer kan veere farlige. Hold dem unna spedbarn og barn for & unngd
kvelningsfare.

« Ikke bruk roboten pé overflater over bakkenivé uten rekkverk (feks. tosidige guly,
&pne balkonger, flate mebelplater).

* Ikke bruk roboten i varme hayere enn 40°C eller under 0°C.

« For optimal sugeevne anbefales ikke roboten for bruk i heyder over 2000 meter.

« Vennligst plukk opp eventuelle kabler fra gulvet fer bruk for & unngd at roboten blir
filtret sammen under drift.

« Vennligst legg vekk skjere gjenstander eller andre diverse gjenstander (feks. vaser,
plastposer osv.) fra bakken for & unngé & hindre roboten under drift eller forérsake
skade pd& verdisakene dine.

* |kke la barn bruke roboten som leketay. Hold barn og kjceledyr unna roboten mens
den eribruk.

* |kke plasser rulleberstens rengjeringsverktay i et omréide som er lett tilgjengelig for
bam.

* Forhindre menneske- eller kjceledyrhdr, fingre og andre sméting fra & komme for
neoer robotens sugeport mens den er i bruk.

* Ikke bruk roboten til & plukke opp brennende gjenstander (feks. brennende
sigarettsneiper).

« Unng& at roboten plukker opp harde eller skarpe gjenstander (feks. dekorativt avfall,
glass , jemspiker osv.).

* Ikke bruk radomen , flipdekselet eller frontstetfangeren som héndtak for & boere
roboten.

« Serg for & slé& av roboten og trekke stepselet ut av stikkontakten for & koble fra
stremforsyningen fer du rengjer og vedlikeholder roboten og ladebasen. lkke rengjer
roboten og ladebasen ved & dyppe dem i vann, eller skylle dem med vann.

* lkke terk av noen del av roboten med en fuktig klut eller noen form for voeske.

« |kke bruk gulvskuremodus pé et teppe.
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* Rengjer vannbeholderen regelmessig for & unngd at det oppstdr vond lukt.

* Hvis du ikke har tenkt & bruke den over en lengre periode , serg for & rengjere
vannbeholderen og la dekselet vaere dpent nér du legger det vekk.

* For & unngd & skade roboten, ikke tilsett varmt vann i vanntanken.

* Kontroller at vippedekselet er lukket fer du bruker roboten.

* |kke bruk roboten rundt &pen ild eller skjere gjenstander.

* |kke bruk roboten pd& en overflate med vann som overskrider vanntankens kapasitet.

« lkke bruk roboten i et rom med et sovende spedbarn.

Batterier og lading * Ikke brenn roboten selv om den har blitt alvorlig skadet, da det kan & batteriet til &
eksplodere.

* |kke bruk tredjeparts batterier, stremadaptere eller ladebaser.

« lkke demonter, reparer eller modifiser batteriet eller ladebasen uten tillatelse.

« Ikke plasser ladebasen ncer varmekilder (feks. radiatorer).

* Ikke terk eller rengjer roboten eller ladebasens elektrodeputer med en vét klut eller
véte hender.

* Serg for & kaste batteriet pd riktig mé&te. Beskytt miljget ved & koble fra
stremforsyningen og ta batteriet ut av roboten fer du kaster det.

* Huvis stramledningen til adapteren er skadet, mé& du for din egen sikkerhet serge for
at den erstattes av fagfolk fra produsenten, reparasjonsavdelingen eller en lignende
avdeling.

* Serg for at roboten er sl&tt av og pakket i originalesken, hvis mulig, fer du
transporterer den.

* lkke hell vann i roboten eller senk den i vann.

« Hvis du ikke skal bruke roboten over en lengre periode , lad den helt opp fer du
slér den av og oppbevar den pd et kjglig, tert sted. Lad det minst en gang hver 3
mdéned for & unngd skade pd batteriet p& grunn av overutlading.
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Pakkeliste

Les denne bruksanvisningen neye for bruk, og ta vare pé& den for fremtidig referanse.

Robot

Stremadapter Selvrensende brett

Tips: | denne handboken er illustrasjonene av
produktet og dets tilbeher og brukergrensesnittet
kun skjematiske diagrammer for referanse. Det
faktiske produktet kan awvike fra det som vises

i de skjematiske diagrammene p& grunn av
produktoppdateringer og oppgraderinger . Se det
faktiske produktet.

Ladebase

Vanntankdeksel for

torrfeiing

Brukerh&ndbok,
Hurtigbruksveiledning

777N

Ren, myk bustrulleberste
(plassert i ladebasen)

Hérrensekniv
(plassert i ladebasen)

Reservefilterssamp  Reservefilterskjermenhet
for gulvskuring for renseri

Rengjeringsberste
(plassert i
ladebasen)
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Produkt introduksjon

Robot
) PA/Av OO Lading/selvrens
Langt trykk for & slé roboten pé eller av Langt trykk bare for & starte opplading
Kort trykk for & starte eller stoppe rengjeringen Kort trykk for & starte opplading og selvrensing
/ — () stremknapp/indikator
Radom O Ladeknapp/indikator
Radar avstandssensor
Flip deksel
Flip deksel spenne
Fremre stetfanger
Infrared sensor
Veggsensor

Kollisjonssensor

Spenne for rulleberstedeksel
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Rullebearste

Deksel til batterirom

Klippesensor

Universalhjul

Drivhjul

Hoyttaler

Styrehjul

Vifteuttak

e00000 0
e0000 0

A==

Infrared sensor
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Selvrensende ladebase

Dekkplate
Fjern for & f& plass til bersten og andre
rengjeringsverktoy.

Elektrodepute @

@ Infrared sensor

Selvrensende brettspor

. Stremgrensesnitt

Dekkplate for
kabelviklingsrenne
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Installasjon

Montering av ladebasen

@ Plosser ladebasen mot veggen pé& en
flat overflate, sett adapterpluggen
inn i en kompatibel stikkontakt og
slé& p& stremforsyningen. Plasser
eventuelle overfladige ledninger i
kabelinnferingsrennet .

@ Sett inn den selvrensende skuffen
fra topp til bunn og fest den pd
ladebasen.

@ Pass pé at det ikke er noen hindringer
innen 1,5 meter foran ladebasen og
0,5 meter p& begge sider.

Tips:

« Etter at ladebasen er koblet til stramforsyningen, vil
indikatoren alltid voere pé.

« Selvrensende brett skal brukes til tregulv eller andre
spesielt sugende overflater.

Advarsel: For & unngd tilsmussing av teppet eller
pavirke oppladingen av roboten, er det strengt
forbudt & installere ladebasen pd et teppe.
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Bruk

Fjerning av grenselisten

Plasser roboten pé en flat innenders
overflate og fiern den beskyttende
grenselisten som er installert pé& innsiden
av frontstetfangeren.

Tilsett vann til vanntanken

@ Losne flippdekselspennen for & &pne
den som vist p& figuren.

Taut
grenselisten.

@ Hold i héndtaket p& vannbeholderen
for & ta den ut.

Advarsel: For & unngd skade pd roboten er det strengt forbudt & snu roboten far vanntanken er fiernet!
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® Apne pafylingslokket for
vannbeholderen, tilsett rent vann
eller lzsning til pafyllingshullet for
vannbeholderen, og lukk deretter
vannpdfyllingslokket.

Vannpdafyllingslokk

Fyllehull for
vanntank

e Sett vannbeholderen pé& plass igjen,
niveller vannbeholderh&ndtaket, og
lukk deretter vippedekselet.



Lader roboten

@ Plasser roboten pd en flat overflate innenders som vist p& @ Longt trykk p& C) for & starte roboten og deretter et kort
figuren. trykk p& O for at roboten automatisk skal gd tilbake til
ladebasen for lading. Etter at roboten er fulladet, gér den'i
standby.

Tips:

« Lad roboten helt opp fer du begynner & rengjere. « Det anbefales at rengjering starter fra ladebasen.

* Fer du begynner & rengjere, mé du rydde opp i ledninger eller gjenstander «Nér batteriet er lavt under rengjering, vil roboten automatisk gé tilbake til
pd& bakken for & unngd skade ved sammenfiltring, trekking eller kollisjon under ladebasen. Nér batteriet er fulladet, vil det automatisk gjenoppta den uferdige
rengjeringsprosessen. rengjeringen.
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Koble til med Mi Home/Xicomi
Home-appen

Dette produktet fungerer med Mi Home/
Xicaomi Home-appen®. Styr enheten din
med Mi Home/Xicomi Home-appen

Skann QR-koden for & laste ned og
installere appen. Du vil bli dirigert til
siden for tilkoblingsoppsett hvis appen
allerede er installert. Eller sgk "Mi Home/
Xicomi Home" i appbutikken for & laste
ned og installere den.

Apne Mi Home/Xicomi Home-appen,
trykk pd& "+" everst til hayre, og felg
deretter instruksjonene for & legge til

enheten din

“Appen omtales som Xicomi Home-
appen i Europa (unntatt Russland).
Navnet pd appen som vises pd& enheten
din ber tas som standard.

Merk: Versjonen av appen kan ha blitt oppdatert.

Folg instruksjonene basert pd gjeldende appversjon.

Tilbakestiller Wi-Fi

Trykk lenge p& () og 0 samtidig i 3 sekunder. Etter & ha hert talemeldingen
"Enter the Mi Home app network configuration mode", vil stremindikatoren og
ladeindikatoren blinke grent, og roboten vil vente med & koble til Mi Home-appen.

Tips: Bare 2,4 GHz Wi-Fi stettes.

Merknader om rulleborster

Roboten kan utstyres med en rulleberste med blandet bust eller en ren rulleberste
med myk bust etter behov. Rullebersten med blandet bust er installert som standard.
Rulleberste for blandet bust: en allsidig berste for generell bruk for matte gulv,
plastgulv og gjenstridige flekker som er vanskelige & fierne

Ren, myk bustrulleberste: en fin, myk bustrulleberste for hayglansguly, tregulv og
daglig rengjering og vediikehold

Luftterking for rullebersten

Luftterking i ladebasen: Ladebasen vil automatisk luftterke rullebersten nér den
oppdager at en rulleberste er installert. Hvis rullebersten tas ut under Iuftterking og
deretter byttes ut, vil roboten begynne & tidsstyre luftterkingen igjen.

Luftterking i roboten: Roboten vil automatisk Iuftterke rullebersten etter fullfert
selvrens (i terrfeiingsmodus utferer ikke roboten luftterking etter fullfert selvrens). Hvis
rullebersten, vanntanken eller vanntankdekselet tas ut under luftterking, vil roboten
sette luftterkingen pé pause. Nar den fiernede komponenten er installert tilbake, vil
roboten fortsette & luftterke.

Tips:

+ Bade roboten og ladebasen serger for luftterking for valsebersten.

« Ladebasen bruker omtrent 12 timer pé & luftterke rullebersten, og roboten bruker omtrent 6 timer pé& &
luftterke rullebersten.

« Hvis stremforsyningen til ladebasen kobles fra under luftterking, stopper Iuftterkingen.
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Strem pd/slé av/pause/oppstart

« Trykk lenge pd& () i 3 sekunder. Roboten vil g& inn i sldtt pé, og stremindikatoren og
ladeindikatoren vil puste grent. Etter at roboten er sl&tt pd, gér den inn i standby-
tilstand og stremindikatoren og ladeindikatoren vil forbli grenne. Nér du trykker kort
pa (D), vil roboten begynne & rense.

« Né&r roboten stér stille (ikke lader), kan du sl& av den ved & trykke lenge pa (O 13
sekunder.

« Hvis du under rengjeringsprosessen trykker kort p& (1) , vil roboten sette
rengjeringen pd pause.

« Hvis roboten forblir stasjoncer (ikke lader) og inaktiv i mer enn 10 minutter, gér den
inn i dvaletilstand. | dvaletilstand kan du vekke roboten ved & trykke kort p& en
hvilken som helst knapp. Hvis roboten er i hvilemodus i mer enn 30 minutter og ikke
har noen oppgave & utfere, sléis den automatisk av (uten talemelding).

Tips:

« Roboten kan ikke sl&s av under lading.

«Nér aviepstanken fylles opp under rengjering, vil roboten vente pé plass i 90 sekunder. Hvis brukeren
ikke betjener roboten etter 90 sekunder, vil roboten automatisk gé tilbake til ladebasen eller
oppstartsposisjonen.

+Nér du rengjer for ferste gang, hold deg hos roboten mens den fungerer for & héndtere eventuelle
mindre problemer som kan oppstd. Etter den ferste rengjeringen vil roboten lage et kart. For omréder
som ikke trenger & sprayes med vann eller hvor roboten kan sette seg fast, bruk Mi Home-appen til &
angi begrensede omréder for roboten & omgd under rengjering.

Lading/Selvrens

« Nér batteriet er lavt under rengjering
eller etter at rengjeringen er fullfert,
vil roboten automatisk gé tilbake til
ladebasen for selvrensing og lading.
Nér du trykker kort p& ) i pause-
eller standby-tilstand, vil roboten g&
tiloake til ladebasen for selvrensing og
lading.

Né&r du trykker lenge pé& Oi pause-
eller standby-tilstand, vil roboten g&
tiloake til ladebasen for lading uten
selvrensing.

Under lading, trykk kort p& en

hvilken som helst knapp for & sette
ladeoppgaven pé pause.

N&r roboten er i ladebasen, trykk
kort p& O for & starte eller avbryte
selvrensende oppgaven.

.
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Rensemodus for delvis fokus

Trykk kort péi () og (O samtidig for & fé& roboten til & gé inn i rensemodus for delvis
fokus. | denne modusen utferer roboten en 90-graders bueformet rengjering to
ganger pd et kvadratisk omréde pé& 1,5 meter x 1,5 meter. Under rengjering med delvis
fokus trykker du kort p& en hvilken som helst tast for at roboten skal sette rengjeringen
pd& pause. N&r rensingen av delvis fokus er satt p& pause, trykk kort p& O for &

fortsette rensingen av delvis fokus.

Legge vann til eller rengjere vanntanken midtveis i en jobb

Under bruk kan det oppsté behov for & fylle vann pé eller rengjere vanntanken.

For & gjere det, trykk kort p& () for at roboten skal g inn i pausetilstand, dpne
vippedekselet og ta ut vanntanken. Etter & ha tilsatt vann til eller rengjort vanntanken,
sett den pd plass igjen, lukk vippedekselet og trykk kort pd () for & fortsette

rengjeringen.

Tips:

« For du starter rengjeringsoppgaven, rengjer avlepstanken og serg for at det er vann i rentvannstanken.

« Vennligst fiern vanntanken fer du fyller pé vann.

Advarsel: For & unngd skade pd roboten er det strengt forbudt & snu roboten far vanntanken er fiernet!

Bytte rengjeringsmodus

Roboten kan utstyres med enten
vanntankdeksel for gulvskuring eller
vanntankdeksel for terrfeiing. Ved &
bytte ut vanntankdekselet kan roboten
automatisk gjenkjenne det nye
tankdekselet og bytte til gulvskuring
eller terrfeiing. Vanntankdekselet for
gulvskuring er installert som standard.

Vanntankdeksel for
gulvskuring

Vanntankdeksel for
torrfeiing

Tips:

» Mi Home-appen kan ikke bytte rengjeringsmodus.

- For seppel som fester seg til gulvet nér det
utsettes for vann, kjer ferst en enkel terrfeiing og
bruk deretter gulvskuringsmodusen for forbedret
rengjering.

* Bruk terrfeiemodus til & rengjere tepper og
gulvmatter.



Vedlikehold og stell

Bytte av vanntankdekselet/Rengjgre avlgpsvannstanken

@ Ta ut vannbeholderen,
hold i leftehé&ndtaket til
avigpsbeholderdekselet, og flytt
dekselet oppover.

@ Bruk et nytt dedikert vanntankdeksel
eller rengjer avigpstanken med
rengjeringsbersten som falger med
roboten.

© Etter rengjering, terk av vannet i
bunnen av vanntanken fer du setter
den tilbake.

Merk: Det anbefales at aviepstanken rengjeres
umiddelbart etter at hver gulvskuring er ferdig.

Rengjoering/bytte av rullebersten

@ Losne spennen til rulleberstedekselet @ Bruk en harrensekniv til & kutte av ® Vask rullebersten med rent vann
for & &pne dekselet og trekk ut hérséret pd rullebersten og rengjer og terk den eller sett den tilbake
rullebersten. rullebersten. pd roboten og begynn selvrensing

for rullebersten. Né&r selvrensingen
er fullfert, vil roboten automatisk
luftterke barsten.

Tips: Det anbefales at rullebersten rengjeres
en gang i méneden. Det anbefales ogsé at
rullebersten skiftes hver 6.-12 . méned Merk: Hold hérrensekniven utilgiengelig for barn.
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Bytte av rengjeringsbladet

@ Trykk lenge pé& C) i 3 sekunder. Etter at roboten er sl&tt ay, @ Som vist p& figuren, snu roboten, bruk en skrutrekker til &
fiern vanntanken. fierne de 6 skruene som fester rengjeringsbladenheten pd&
plass, og fiern deretter rengjeringsbladenheten.

Rengjeringsbladenhet

® Som vist pd figuren, trekk ut det gamle rengjeringsbladet fra rengjeringsbladenhetens &pning. Etter & ha bekreftet
installasjonsretningen til rengjeringsbladet, bytt ut det gamle rengjeringsbladet med et nytt. Installer rengjeringsbladenheten
tiloake i roboten og serg for at skruene som fester enheten pd plass er godt strammet.

—*
i " v —
0 P
-\ NS NS
Installasjon av
rengjeringsblad

Merk: Kontroller att rensebladet er riktig installert. Omvendt installasjon vil pévirke rengjeringseffektiviteten til roboten. Det anbefales at rengjeringsbladet skiftes hver
6.-12. méned.

7
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Rengjering/bytte av filtersil og filtersvamp for gulvskuring

@ Fjern vanntanken og fiemn
tankdekselet for gulvskuring.

@ Snu vannbeholderdekselet og fiern
filtersilen og deretter filtersvampen for
gulvskuring.

Merk: Filtersilen og filtersvampen for gulvskuring ber
tarkes helt fer bruk etter & ha blitt vasket med vann.

Rengjering/bytte av filtersilenheten for terrfeiing

@ Fjern vanntanken og tankdekselet for
torrfeiing.

@ Snu vannbeholderdekselet og fiern
filtersilen for terr feiing.

Merk: Filtersilen for torrfeiing ber terkes helt for bruk
etter & ha blitt vasket med vann.
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® Rengjer eller bytt ut den gamle
filtersilen, rengjer eller bytt ut
filtersvampen for gulvskuring, og skift
dem deretter ut etter at de har terket.

Tips: Det anbefales at filtersilen og filtersvampen
for gulvskuring rengjeres en gang i méneden. Det
anbefales ogsé at filtersilen og filtersvampen for
gulvskuring skiftes hver 3.-6. méned.

® Rengjer eller bytt ut filtersilen og sett
den tilbake pé plass etter terking.

Tips: Det anbefales at filterskjermen for terrfeiing
rengjeres en gang i méneden. Det anbefales ogsd
at filterskjermen for terrfeiing skiftes ut hver 3.-6.
méned.



Rengjering av sensor/elektrodepute

Det anbefales at hver sensor terkes forsiktig av med en ren og myk, terr klut hver méned for & sikre normal funksjon av roboten.

Robot:
Klippesensor
Infrared sensor
Elektrodepute
Veggsensor

Klippesensor Klippesensor

Infrared
sensor
Veggsensor
Infrared
sensor Elektrodepute
Selvrensende dock: Infrared
Infrared sensor sensor
Elektrodepute

Tips: Det anbefales at rullebersten rengjeres en
gang i méneden. Elektrodepute
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Rengjering av styrehjul/universalhjul Vedlikehold av batteriet

@ Fjern vanntanken. * Roboten kommer med en innebygd
@ Snu roboten og lirk ut styrehjulet/universalhjulet med en liten skrutrekker eller annet hayytelses oppladbar litium-ion
flatt verktoy. batteripakke. For & opprettholde
@ Etter at du har fiernet hér og andre fremmedlegemer fra hjulakselen, setter du batteriytelsen, la det lades hver dag.
hjulhuset tilbake pd plass og trykker godt pé& det. ¢ SI& av og pakk roboten hvis du ikke

har tenkt & bruke den over en lengre
periode. Lad det minst en gang hver
tredje méned for & unngd skade pd&
batteriet p& grunn av overutlading.

Sl&r av roboten

Nar knappen ikke reagerer eller roboten
ikke kan sl&s av, trykk lenge pd& O i5
sekunder for & slé& den av med makt.

Merk: Det anbefales at styrehjulet eller universalnjulet rengjeres etter behov. For & unngé & skade roboten,
unngd & lirke ut styrehjulet og universalhjulet for ofte.
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Feilseking

Nar roboten fungerer feil, kan strem- eller ladeindikatoren blinke redt eller forbli pd, eller nér det oppstdr en feil, kan
roboten gi en talemelding. Se tabellen nedenfor for & lese de resulterende problemene.

Stemmemelding/symptom

Mulig &rsak

Lesning

Sjekk om radaren har blitt blokkert og
flytt roboten til et nytt sted for & starte
den.

Lidaren er blokkert eller sitter fast.

Fiern gjenstandene som forérsaker
hindringen eller flytt roboten til et &pent
sted for & starte den pd nytt.

Frontkollisjonssensorfeil: Sjekk om
sensoren sitter fast.

Kollisjonssensoren sitter fast.

Fjern fremmedlegemer rundt
statfangeren eller flytt roboten vekk.

Cliff sensor feil: Rengjer klippesensoren
og start roboten vekk fra fareomrédet.

Klippesensoren utleses etter at roboten
er startet.

Terk av klippesensoren og flytt roboten
til et flatt og &pent sted for & starte
den.

Feil med rulleberste: Sjekk om
rullebersten sitter fast.

Rullebersten sitter fast.

Rengjer rullebersten eller flytt roboten.

Venstre eller hayre drivhjulfeil: Sjekk om
drivhjulet sitter fast.

Drivhjulet sitter fast.

Rengjer drivhjulet eller flytt roboten.

Vanntanken eller dekselet er fiernet.

Vanntanken eller dekselet er fiernet.

Skift ut vanntanken og filtersilen og
bekreft at filtersilen og vanntanken er
riktig installert.

Batteriet er lavt: Lad opp roboten for
den brukes igjen.

Batteriet er lavt under rengjering.

Batteriet er lavt: Lad opp batteriet for
du prever & bruke roboten igjen.

Viftefeil: Sjekk om robotens luftkanal er
blokkert.

Viftefeil.

Prov & sl& av roboten og start den p&
nytt.

Radarfeil: Sjekk om radaren sitter fast
eller start roboten pd nytt.

Lidaren sitter fast.

Lidaren presses eller sitter fast. Flytt
roboten til et nytt sted og start den.

Batterifeil: Start roboten pd nytt.

Batterifeil under lading.

Batteritemperaturen er for hay eller for
lav. Vent til batteritemperaturen gér
tiloake til normal fer du starter roboten

pd nytt.
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Stemmemelding/symptom

Mulig &rsak

Lasning

Roboten kan ikke slés pd.

1. Batteriet er lavt.
2. Omgiivelsestemperaturen er unormal.

1. Lad roboten fer bruk.
2. Serg for at arbeidstemperaturen til
roboten er mellom 0°C—40°C.

Roboten kan ikke lades.

1. Stremforsyningen er ikke koblet til
ladebasen.

2. Elektrodeputene er skitne.

3. Elektrodeputene har ikke god
kontakt.

1. Serg for at stremforsyningen er koblet
til ladebasen.

2. Rengjer elektrodeputene til
ladebasen.

3. Eliminer den dérlige kontakten
for@rsaket av fremmedlegemer og prev
& flytte roboten manuelt.

Automatisk retur for opplading
har mislyktes. Plasser roboten pd&
ladebasen for lading.

1. Ladebasen er blokkert eller for langt
unna.

2. Stremforsyningen er ikke koblet til
ladebasen.

3. Rullebersten sitter fast eller det er
fremmedlegemer i bunnen av roboten.

1. Prov igjen etter & ha plassert
ladebasen i et &pent omréde eller
plassert roboten ncer ladebasen.

2. Koble stremforsyningen til ladebasen.
3. Sjekk og rengjer rullebersten og
robotbunnen.

Heyre veggsensor feil: Sjekk om noen
fremmedlegemer blokkerer sensoren.

Veggsensorfeil.

Terk av og rengjer veggsensoren.

Robotatferdsfeil.

Det har oppstdtt en feil i programmet.

Slé& av roboten og start den pd nytt.

Det er en unormal lyd under rengjering.

Valsebersten eller drivhjulet har blitt
viklet inn av fremmedlegemer.

Sl& av roboten og fiern
fremmedlegemer.

Robotens rengjeringsevne reduseres
eller den slipper vann.

Vanntanken er full eller filtersilen er
blokkert.

Rengjer vanntanken og filterskjermen i
tide.

Planlagt rengjering har ikke skjedd.

Batteriet er lavt.

Planlagt rengjering kan bare starte nér
gjenveerende kraft er storre enn 30 %:
Lad roboten daglig.
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Stemmemelding/symptom

Mulig &rsak

Lesning

Roboten kan ikke koble til Mi Home-
appen.

Det er en Wi-Fi-nettverksfeil, Wi-Fi-
passordet er feil, eller det er en Mi
Home-appfeil.

Serg for at roboten er i et omréide med
et godt Wi-Fi-signal; skriv inn Wi-Fi-
passordet pd nytt eller tilbakestill Wi-
Fi-nettverket; last ned den nyeste
versjonen av Mi Home-appen.

Det er lite eller intet vann fra
vanntanken.

1. Vanntanken mangler vann eller dysen
er blokkert.
2. Vanntanken er ikke riktig installert.

1. Sjekk om det er vann i vanntanken;
fiern fremmedlegemer fra dysen.
2. Installer vanntanken riktig.

Plasser roboten pd en jevn overflate for
du starter den.

Roboten er ikke lagt flatt eller
underlaget er ujevnt.

Flytt roboten til en jevn overflate og
start den.

Roboten kan ikke lades etter & ha blitt
flyttet manuelt.

1. Roboten er for langt unna ladebasen.
2. Roboten kan ikke plasseres i et nytt
milje.

Plasser roboten manuelt i ladebasen
for lading.

Roboten vil gé tiloake til ladebasen for
opplading fer rengjering er fullfert.

Robotbatteriet er lavt, s& roboten vil g&
tillbake til ladebasen for lading. Etter at

ladingen er fullfert, vil roboten fortsette

rengjeringen.

Etter at roboten er fulladet, vil roboten
gjenoppta rengjeringen som gjenstar.
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Nar det oppstdr en feil under driften av ladebasen, se tabellen nedenfor for & lase problemet.

Stemmemelding/symptom

Mulig é&rsak

Losning

Roboten klarte ikke & lade.

1. Stremforsyningen er ikke koblet til
ladebasen.

2. Elektrodeputene er skitne.

3. Elektrodeputene har ikke god
kontakt.

1. Serg for at stremforsyningen er koblet
til ladebasen.

2. Rengjer elektrodeputene til
ladebasen.

3. Eliminer den dérlige kontakten
forérsaket av fremmedlegemer og prav
& flytte roboten manuelt.

Rullebersten har ikke Iuftterket.

Den pé& plass gjenkjennelsessensoren
for berstevalsen er blokkert av skitt.

Rengjer overflaten til den p& plass
gjenkjennelsessensoren for bersten.
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Spesifikasjoner

Komplett maskin

Selvrensende ladebase

Produktnavn Smartmi Robotstevsuger Vurdert Inndata 19V =15A
Modell ZNXDJQROIZM Vurdert Utgang 19V =15A
Nettovekt Omitrent 6,5 kg (inkludert Nominell Strem 28.5W
robot, selvrensende ladebase,
vanntank og rulleberste) Dimensjoner 407 x 370 x 205mm
Driftstemperatur 0°Ctil40°C
Lagringstemperatur -20°Ctil60 °C Stremadapter
Informasjon publisert Value and Precisio  Unit
Smartmi Robotstevsuger DONGGUAN YINLI
Produsent ELECTRONICS SO, -
Dimensjoner 338 x 344 x 128mm LTD
Vurdert Inndata 19V =15A Modellidentifikator YLJIX2I-E190150 -
Nominell Strem 75W Inngangsspenning 100-240 V-~
Driftsspenning 4.4V = Input AC Frekvens 50/60 Hz
Batteritype Lithium-ion batteripakke Utgangsspenning 19 V=
Batterikapasitet 5200mAh Utgangsstrem 15 A
Tankkapasitet for rent vann ~ 600mL Utgangseffekt 285 W
Kapasitet av avigpsvanntank  360mL Gjennomesnittlig aktiv 80 %
effektivitet ’ °
Trédles tilkobling Wi-Fi IEEE 802.11b/g/n 2.4GHz
Effektivitet ved lav belastnin
RF-spesifikasjon: (10 %) 9 840 %
Wi-Fi 2,4G (2400 - 24835 MHz), Maks. RF utgangseffekt: <20 dBm Under normal °
bruk ber dette utstyret holdes i en avstand p& minst 20 cm mellom antennen og .
Stremforbruk uten belastning  0.07 wW

brukerens kropp
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Informasjon om overholdelse av forskrifter

Europa — EU-samsvarserklcering

Beijing Smartmi Electronic Technology Co.,, Ltd. erklcerer herved at radioutstyret, type NXDJQROTZM, er i samsvar med
direktiv 2014/53/EU. Den fullstendige teksten til EU-samsvarserklceringen er tilgiengelig pé felgende intermettadresse:
https://www.smartmiglobalcom/doc.html

Informasjon om avhending og resirkulering

Alle produkter som bcerer dette symbolet er elektrisk og elektronisk avfall (WEEE som i direktiv 2012/19/EU) som ikke skal
E blandes med usortert husholdningsavfall. | stedet ber du beskytte menneskers helse og miliget ved & levere avfallsutstyret
mmm til et utpekt innsamlingspunkt for resirkulering av elektrisk og elektronisk utstyr, utpekt av myndighetene eller lokale
myndigheter. Riktig avhending og resirkulering vil bidra til & forhindre potensielle negative konsekvenser for miliget og
menneskers helse. Ta kontakt med installateren eller lokale myndigheter for mer informasjon om plasseringen samt vilkér
og betingelser for slike innsamlingssteder.

Lasersikkerhet

Laseravstandssensoren til dette produktet oppfyller standardene for klasse 1laserprodukter i [EC 60825-1:2014 og vil ikke generere
farlig laserstraling.

Produsert for: Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Produsent: Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd.
Adresse: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Kina

For detaljert e-manual, gé til https://www.smartmiglobalcom/pages/manual
For mer informasjon, vennligst besek: https://www.smartmiglobal.com/
Trenger du stette? Vennligst kontakt Smartmi kundeservice: onlinesupport@smartmiglobalcom
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Sikkerhedsinstruktioner

* Kun beregnet til rengering af gulve i hiemmet. Brug ikke robotten
udendars (feks. p& &bne balkoner), p& andet end gulv (feks. en sofa) eller i
kommercielle eller industrielle omgivelser.

* Dette produkt er ikke beregnet til benyttelse af personer (herunder barmn)
med nedsatte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller manglende
erfaring og viden, medmindre de altsé er under opsyn eller har fé&et
introduktion i benyttelsen af produktet af en person, der er ansvarlig for
deres sikkerhed.

* Dette apparat mé& givetvis blive anvendt af barn fra 8 &r og op efter
0g personer med nedsatte fysiske, sensoriske eller mentale evner eller
manglende erfaring og viden, hvis de altsé er under opsyn eller har f&et
introduktion i sikker benyttelse af apparatet og forstér de goeldende farer/
risikoer. Det er ikke tilladt for bern at lege med apparatet. Det er ikke tilladt
for bern uden opsyn at foretage brugervedligeholdelse.

* Det er kun tilladt at benytte apparatet med den stromforsyningsenhed,
der felger med der til.

* Benyt kun produktet som anvist i brugsanvisningen. Brugeren stér til ansvar
for al tab og/eller skade ved forkert benyttelse af produktet.

« ADVARSEL: Brug ikke nogen tredje-parts batterier. M& kun benyttes med
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/NXDJQRO1ZM oplader og YLJX2I-E190150 stremadapter.

» Undgd at apparatet bliver udsat for hgje temperaturer.

* Voer opmaeerksom pdé at der er en risiko for, at polerne p& den batteridrevet
robot og/eller batteriet kan kortslutte ved kontakt af metalgenstande.

* Lithium-on-batteri pakken indeholder miljgskadelige stoffer. Far du smider
VortexWave Robotstavsugeren ud n, skal du ferst fierne batteri pakken.
Forst derefter kan du smide stevsugeren ud efter overensstemmelse med
de lokale love og reguleringer det land eller den region har, som den bliver
brugt i.

* Apparatets batterier mé kun udskiftes af faglcerte folk.

* Hvis du veelger at fierne batterierne, er det bedre at vente med det til, at
de er fuldt afladte, og serg for at produktet er afbrudt fra stremtilfersel.

* Fjern skruen i bunden, tag stikket ud af batteriet, og tag derefter
batterierne ud.

* For at undgd skader pd stavsuger og forbruger, undgé derfor enhver
beskadigelse af batteriholderen.

* Aflever batterierne til en professionel genbrugsstation.
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Anvendelse begraensninger * Kontroller, at vandtanken er blevet fiernet, fer du vender robotten om.

» Undgd helt at ryste pd& robotten, mens den er i brug.

* Plastikposer kan veere farlige. Hold poserne voek fra bern og spoedbern for at
undgd risikoen for kveelning.

« Brug ikke robotten pd& overflader der er over jordniveau, og som ikke har noget
geloender/raekveerk (feks. etager, dbne balkoner, flade maebelplader).

* Brug ikke robotten hvis der er over 40 °C eller under O °C.

* For at opnd en optimal sugeevne, anbefales det at robotten ikke bruges i hajder p&
over 2000 meter.

* Fjern kabler fra gulvet fer brug for at undgd, at robotten vikles ind under stevsugning.

* Fjern skrabelige genstande eller andre diverse genstande (feks. vaser, plastikposer
osv.) fra gulvet for at undgd at blokere robotten under stevsugning eller
beskadigelse aof dine vaerdigenstande.

* Det er ikke tilladt for bern at bruge robotten som legetej. Hold bern og koeledyr vaek
fra robotten, mens den stevsuger.

* Placer ikke rengerings veerktajet med rullebersten et sted, hvor bern har adgang il
den.

» Undgd, at menneske- eller dyrehdr, fingre og andre smd ting kommer tast p&
robottens sugeport, mens den er i brug.

* Brug ikke robotten til at stevsuge gledende eller breendende genstande op (feks.
broendende cigaretskodder).

+ Undgd, at robotten stavsuger skarpe eller hdrde genstande op (feks. pynteaffald,
glas, jernsem osv.).

* Brug ikke radomet, klap dcekslet eller den forreste stedfanger som héndtag til at
bcere robotten.

* Serg for at slukke robotten og hive stikket ud of stikkontakten, fer du renger
og vedligeholder robotten og opladningsbasen. Renger ikke robotten og
opladningsbasen ved at skylle dem med vand eller ved at putte dem ned i vand.

* Du ma ikke bruge en fugtig eller vé&d klud til at terre nogen af robottens dele of.

* Brug ikke gulvvask funktionen pd et gulvtceppe.

» Renger vandtanken ofte for at undgd darlig lugt.

* Hvis du ikke har i sinde at bruge vandtanken mere, s& skal du serge for at rengere
den og lade I&get sté &bent, ndr du stiller den voek.
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* For at undgd skade pd robotten, mé du ikke putte varmt vand i tanken.

* Kontroller, at klap decekslet er lukket, fer du benytter dig af robotten.

* Benyt ikke robotten i ncerheden af &ben ild eller skrebelige genstande.

* Brug ikke robotten pd& en overflade med vand, der overstiger vandbeholderens
kapacitet.

* Brug ikke robotten i et rum med et sovende spaedbarn.

Batterier og opladning + Du ma ikke brcende robotten, selv om den ikke virker mere, da det kan & batteriet til
at eksplodere.
« Det er ikke tilladt at bruge batterier, stremadaptere eller opladebaser fra en
tredjepart.
» Du mé ikke adskille, reparere eller cendre batteriet eller opladningsbasen uden en
tilladelse.

« Placer ikke opladningsbasen i ncerheden af varmekilder (feks. radiatorer).

» Du ma ikke terre of eller rengere robotten eller elektrodepuderne pd
opladningsbasen med en fugtig eller véid klud. Det samme geelder for fugtige eller
v&de hoender.

* Serg for at skaffe dig af med batteriet p& den korrekte méde. Beskyt omgivelserne
og miljiget ved at afbryde stremforsyningen og tage batteriet ud af robotten, fer du
smider den ud.

* Hvis adapterens net ledning er beskadiget, skal du for din egen sikkerheds skyld
serge for, at den udskiftes af fagfolk fra producentens reparationsafdeling eller
lignende afdeling.

* Hvis det er muligt, s& sluk robotten og pak den i den originale kasse, nér den skal
transporteres.

 Heeld ikke vand i robotten, og scenk den ikke ned i vand.

* Hvis du ikke skal bruge robotten i en lcengere periode, s& skal du lade batteriet helt
op, inden du slukker den, og stiller den pé& et keligt og tert sted. Oplad batteriet
mindst én gang hver 3. méned for at undgd skader pd det, p& grund af fuld
afladning.
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Pakkeliste

Lces denne vejledning omhyggeligt fer brug, og opbevar den til senere brug som reference.

Robot Opladningsbase

Ren, bled barste med blade berster Doeksel til vandtank til Harrensningskniv
(placeret i opladningsbasen) tor afterring (anbragt i ladebasen)

Stremadapter Selvrensende bakke

Tips: | denne manual er illustrationerne af . R
produktet og dets tilbeher og brugergraensefladen B o
skematiserede diagrammer udelukkende til
reference formail. Det faktiske produkt kan afvige fra
det, der er vist i de skematiserede diagrammer, pé& Ekstra filtersvamp Reservefilter Brugervejledning, Rengeringsberste
grund af produktopdateringer og opgraderinger. til gulvvaskning skaerm til kemisk Quick Use Guide (placeret i
Referrer venligst til det faktiske produkt. rensning opladningsbasen)
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Introduktion af produktet

Robot
() ON/OFF O Genopladning/selvrensning
Et langt tryk for at toende eller slukke robotten Tryk loenge for at starte opladning alene
Et kort tryk for at starte eller stoppe stevsugningen Kort tryk for at starte genopladning og selvrensning

/ = () stremknap/indikator

Radom / O Opladningsknap/indikator

Radar afstand sensor

Klap dosksel

Klap dosksel
Forreste kofanger / / spoende
Vcegsensor \{@ / Infrared sensor
Kollisionssensor \

Spcende til afdcekning of
rulleberste
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Rullebearste

Daoeksel til batterirummet

Jordfald sensor

Universalhjul

Drivhjul

Hejttaler

e00000 0
e0000 0

A==

Styrhjul

Ventilatorudtag

Infrared sensor
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Selvrensende opladningsbase

Dcekplade
Fjern den for at f& plads til rullebersten
og andet rengeringsvoerkta).

Elektrodepude @

@ Infrared sensor

Selvrensende
opsamling rum

Strom greenseflade

Afdoekningsplade til
kabeloprulningsrer
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Installation

Installation af opladningsbasen

@ Placer opladningsbasen mod
vaeggen pd en flad overflade. Scet
adapterens stik i en stikkontakt,
der opfylder kravene, og tcend for
stremforsyningen. Loeg overskydende
ledninger ind i kabel indferingsreret.

@ Scet den selvrensende bakke ind fra
top ferst til bund, og scet den fast p&
opladningsbasen.

@ Sorg for, at der ikke er nogen
forhindringer for stevsugeren inden
for 1,5 meter foran opladningsbasen
og 0,5 meter pd begge sider.

Tips:

« Nér opladningsbasen er tilsluttet stramforsyningen,
vil dens indikator altid voere toendt.

« Der skal anvendes selvrensende bakker til treegulve
eller andre scerligt absorberende overflader.

Advarsel: For at undgd at snavse gulvtceppet
til eller pévirke opladningen af robotten er det
helt forbudt at installere opladningsbasen pé et
gulvtceppe.
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Brug

Fjernelse af begrcensnings
stripsen

Placér robotten pd& en joevn indenders
overflade, og fiern den beskyttende
begroensnings strips, der er sat fast p&
indersiden af den forreste kofanger.

P&fyldning af vand i vandtanken

@ Losn klap doekslet speende for at
&bne det som vist i figuren.

Advarsel: For at undgd skader péi robotten er det helt forbudt at vende robotten om, fer vandtanken er

fiernet!

T Tag begraensnings stripsen ud.

@ Hold fast i h&ndtaget p& vandtanken
for at tage den ud.
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® Abn vandbeholderens

pafyldningsdaeksel, tilscet rent vand
eller oplasning til vandbeholderens
pafyldningshul, og luk derefter
vandpd&fyldnings doekslet.

Hoette til
pé&fyldning
af vand

\

Pé&fyldningshul til
vandbeholder

e Scet vandtanken pé plads igen, scet
héandtaget til vandtanken pd niveau,
og luk derefter klapdcekslet.



Opladning af robotten

@ Placer robotten pé en flad overflade indendars som vist i @ Tryk loenge pd& (') for at starte robotten, og tryk derefter
figuren. kort pé& O for at robotten automatisk vender tilbage til
opladningsbasen for at blive genopladet. Nér robotten er
fuldt opladet, gér den i standboy.

Tips:

+ Oplad robotten fuldt ud, fer du begynder rengeringen. « Det anbefales, at rengeringen begynder fra opladningsbasen.

* Inden rengeringen pdbegyndes, skal du rydde op i eventuelle ledninger «Nér batteriet er lavt opladt under rengering, vender robotten automatisk
eller genstande pé& jorden for at undgd at forérsage skader ved infiltration, tilbage til opladningsbasen. Nér batteriet er fuldt opladet, genoptager den
slaebning eller kollision under rengeringsprocessen. automatisk den ufcerdige rengering.
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Oprettelse af forbindelse med
Mi Home/ Xiaomi Home-appen

Dette produkt fungerer sammen med Mi
Home/Xicomi Home-appen®. Styr din
enhed med Mi Home/Xicomi Home-
appen

Scan QR-koden for at downloade og
installere appen. Du vil blive sendt til
siden for oprettelse aof forbindelse, hvis
appen allerede er installeret. Du kan
ogsé sege efter "Mi Home/Xicomi Home'
i app-butikken for at downloade og
installere den.

Abn Mi Home/Xicomi Home-appen, tryk

pd& "+" gverst til hejre, og felg derefter
anvisningerne for at tilfgje din enhed

“Appen kaldes Xiaomi Home-appen i
Europa (undtagen i Rusland). Navnet p&
den app, der vises pd& din enhed, skal
bruges som standard navn.

Bemacerk: App-versionen kan voere blevet
opdateret, felg venligst instruktionerne baseret p&
den aktuelle app-version.

Nulstilling af Wi-Fi

Tryk lcenge pd C) og O samtidigt i 3 sekunder. Né&r du har hart stemmen "Enter
the Mi Home app network configuration mode", blinker stremindikatoren og
genopladning indikatoren grent, og robotten venter pd& at oprette forbindelse til Mi
Home-appen.

Tips: Kun 2,4 GHz Wi-Fi understottes.

Bemcerkninger om rulleborste

Robotten kan efter behov udstyres med en rulleberste med blandede berster eller en
ren bled berste. Den blandede barste med berstehdr er installeret som standard.
Rulleberste med blandet berstendr: en alsidig berste til generelle formdl til matte
gulve, plastgulve og hérdfere pletter, der er svaere at fierne

Ren blad berste: En fin, bled berste til hejglans gulve, traegulve og daglig rengering
og vedligeholdelse

Luftterring af rullepenslen

Luftterring i opladningsbase: Opladningsbasen Iuftterrer automatisk rullebersten,
ndr den registrerer, at der er installeret en rulleberste. Hvis rullebersten tages ud
under luftterringen og derefter scettes pd igen, starter robotten tidstagningen aof
luftterringen igen.

Luftterring i robotten: Robotten Iuftterrer automatisk rullebersten efter afsluttet
selvrensning (i terre feje tilstand udferer robotten ikke Iuftterring efter afsluttet
selvrensning). Hvis rullebersten, vandtanken eller vandtank doekslet tages ud under
luftterring, scetter robotten Iuftterringen pd& pause. Nér det fiernede komponent er
monteret igen, fortscetter robotten med at Iuftterre.

Tips:

+ Bade robotten og opladningsbasen giver luftterring til rullebersten.

« Opladningsbasen tager ca. 12 timer til at luftterre rullebersten, og robotten tager ca. 6 timer til at luftterre
rullebersten.

« Hvis stremforsyningen til opladningsbasen aflorydes under Iuftterring, stopper luftterringen.
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Toendt/slukket/pause/opstart

« Tryk lcenge p& () i3 sekunder. Robotten gér i teendt tilstand, og stremindikatoren
og opladningsindikatoren é&nder i grent. N&r robotten er blevet toendt, gér den'i
standbytilstand, og stremindikatoren og opladningsindikatoren forbliver granne.
N&r du trykker kort p& (') , starter robotten rengeringen.

Nér robotten er stationcer (ikke opladet), kan du slukke ved at trykke loenge pé& C)
i 3 sekunder.

Hvis du trykker kort p& O under rengeringsprocessen, scetter robotten
rengeringen pd pause.

Hvis robotten stér stille (ikke oplades) og er inaktiv i mere end 10 minutter, gér den

i dvaletilstand. | dvaletilstand kan du vaekke robotten ved at trykke kort pd en
vilkérlig knap. Hvis robotten er i dvaletilstand i mere end 30 minutter og ikke har
nogen opgave at udfere, slukkes den automatisk (uden stemmemeddelelse).

.

Tips:

+ Robotten kan ikke slukkes under opladning.

* Nér spildevandstanken fyldes op under rengeringen, venter robotten pé stedet i 90 sekunder.
Hvis brugeren ikke betjener robotten efter 90 sekunder, vender robotten automatisk tilbage til
opladningsbasen eller startpositionen.

+Nér du ger rent for ferste gang, skal du blive hos robotten, mens den fungerer, s& du kan lese eventuelle
mindre problemer, der métte opstéi. Efter den ferste rengering vil robotten oprette et kort. For omréder,
der ikke skal sprejtes med vand, eller hvor robotten kan sidde fast, kan du bruge Mi Home-appen til at
indstille omréder, som robotten skal omgé under rengeringen.

Genopladning/selvrensning

.

N&r batteriet er lavt under rengering
eller efter endt rengering, vender
robotten automatisk tilbage til
opladningsbasen for selvrensning og
opladning.

Nar du trykker kort p& ) i pause-
eller standbytilstand, vender robotten
tilbage til opladningsbasen til
selvrensning og opladning.

Nér du trykker lcenge pé 0O i pause-
eller standbytilstand, vender robotten
tilbage til opladningsbasen til
opladning uden selvrensning.

Under opladning kan du trykke kort
pd& en vilkérlig knap for at scette
opladningen pd pause.

N&r robotten er i opladningsbasen,
skal du trykke kort p& O for at starte
eller annullere den selvrensende
opgave.

.
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Delvis rengering af fokus

Tryk kort p& () og 0O samtidigt for at & robotten til at gé i rengeringstilstand med
delvis fokus. | denne tilstand udferer robotten en 90-graders bueformet rengering to
gange pd et kvadratisk omréide pé& 1,5 meter x 1,5 meter. Under rengering med delvist
fokus kan du trykke kort p& en vilkérlig tast for at scette rengeringen pd pause. Nér
den delvise fokusrensning er sat pé pause, skal du trykke kort p& (') for at fortscette
den delvise fokusrensning.

Tilfojelse af vand til eller rengering af vandtanken midt i et arbejde

Under brug kan der opsté behov for at fylde vand i eller rengere vandtanken. For
at gere det skal du trykke kort pa& () for at f& robotten til at g& i pause, &bne
klapdcekslet og tage vandtanken ud. Nér du har heeldt vand i eller rengjort
vandtanken, skal du scette den pd plads igen, lukke klapdcekslet og derefter trykke
kort p& () for at fortscette rengeringen.

Tips:

« Fer du p&begynder rengeringen, skal du rense spildevandstanken og sikre, at der er vand i rentvandstanken.

« Fjern vandtanken, fer du fylder vand pé.

Advarsel: For at undgd skader péi robotten er det helt forbudt at vende robotten om, fer vandtanken er
fiernet!
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Skift af rengeringstilstand

Robotten kan udstyres med enten et
vandtanksdceksel til gulvwaskning eller
et vandtanksdceksel til terfejning. Ved
at udskifte vandtanksdaoekslet kan
robotten automatisk genkende det nye
tankdaeksel og skifte til gulvwask eller
terfejning. Vandtankdcoekslet til gulvwask
er som standard installeret.

Doeksel til vandtank
til gulvwaskning

Daeksel til vandtank til
tor afterring

Tips:

+ Mi Home-appen kan ikke skifte rengeringstilstand.
For affald, der klceber til gulvet, nér det udscettes

« for vand, skal du ferst foretage en simpel terfejning
og derefter bruge gulvskrubbe funktionen for at
forbedre rengeringen.

* Brug den terre fejefunktion til at rengere taepper
og gulvmdtter.



Vedligeholdelse og pleje

Udskiftning af vandtanksdaesksel/rengering af spildevandstank

@ Tag vandtanken ud, hold h&ndtaget
pd& deoekslet til spildevandstanken, og
flyt doekslet opad.

@ Brug et nyt dedikeret doeksel
til vandtanken, eller renger
spildevandstanken med den
rengeringsberste, der leveres
sammen med robotten.

@ Efter rengering skal du terre vandet
af i bunden af vandtanken, for du
scetter den pd plads igen.

Bemcerk: Det anbefales, at spildevandstanken
rengeres umiddelbart efter afslutningen aof hver
gulvwask.

Rengering/udskiftning aof rullebersten

@ Losn spoendet p& deekslet til @ Brug en harrensningskniv til at skoere ® Vask rullebersten med rent vand og
rullebersten for at &bne deekslet og bersteskaden af pd rullebersten og tor den, eller scet den tilbage pd&
troekke rullebersten ud. renger rullebarsten. robotten, og start selvrensningen

af rullebersten. Nér selvrensningen
er afsluttet, vil robotten automatisk
luftterre rullebersten.

Tips: Det anbefales, at rullebersten rengeres
en gang om mdneden. Det anbefales ogsd, at Bemcerk: Opbevar hérrensningskniven uden for
rullebersten udskiftes hver 6.-12. méned berns rcekkevidde.
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Udskiftning af rengeringskniven

@ Tryk lcenge p& C) i 3 sekunder. N&r robotten er slukket, skal @® Som vist pd figuren skal du vende robotten om,
du fierne vandtanken.

bruge en skruetraekker til at fierne de 6 skruer, der
fastger rengerings blade enheden, og derefter fierne
rengeringsbladeenheden.

Rengering af bladet
enhed

® Som vist pd figuren skal du troekke det gamle rengeringskniviblad ud af &bningen til rengerings kniv enheden. Nér du har
bekroeftet installationsretningen for rengeringsklingen, skal du udskifte den gamle rengeringsklinge med en ny. Monter
rengeringsbladeenheden tilbage i robotten, og serg for, at skruerne, der fastger enheden pd plads, er blevet strammet godit til.

—
" v —
10 P
— NS NS
Installation af
rengeringsblad

Bemcerk: Kontroller, at rengeringskniven er blevet monteret korrekt. En omvendt installation vil pévirke robottens rengeringseffektivitet. Det anbefales, at
rengeringsklingen udskiftes hver 6-12 méned.

7
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Rengering/udskiftning of filterskoermen og filtersvampen til gulvvaskning

@ Fjern vandtanken, og fiern @ Vend deekslet pd vandtanken, og ® Renger eller udskift den gamle
tankdcekslet til gulvwaskning. fiern ferst filterskcermen og derefter filterskoerm, rens eller udskift
filtersvampen til gulvvask. filtersvampen til gulvwaskning, og scet

dem derefter tilbage, nér de er torre.

Tips: Det anbefales, at filterskaermen og
filtersvampen til gulvwwask rengeres en gang om

Bemcerk: Filterskaermen og filtersvampen til mdneden. Det anbefales ogsd, at filtterskaermen og
gulvwask skal terres helt inden brug efter at vcere filtersvampen til gulvvaskning udskiftes hver 3.-6.
blevet vasket med vand. mdéned.

Rengering/udskiftning of filterskoermen til terfejning

@ Fjemn vandbeholderen og @ Vend deekslet p& vandtanken, og ® Rengeor eller udskift filtterskaermen, og
beholderdoekslet til terfejning. fiern filterskcermen til terfejning. scet den tilbage pé sin plads, efter at
den er torret.

Tips: Det anbefales, at filterskaermen til terfejning

Bemcerk: Filterskaermen til torfejning skal torres rengeres en gang om mdneden. Det anbefales
fuldstcendigt fer brug efter at veere blevet vasket ogsd, at fitterskaermen til terfejning udskiftes hver 3.~
med vand. 6. méned.
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Rengering af sensoren/elektrodepuden

Det anbefales, at hver sensor terres forsigtigt af med en ren og bled, ter klud hver méned for at sikre, at robotten fungerer normait.

Robot:
Klippefaler
Infrared sensor
Elektrodepude
Veegsensor

Voegsensor

Selvrensende dock:

Infrared sensor
Elektrodepude

Tips: Det anbefales, at rullebersten rengeres en
gang om mdneden.

Elektrodepude

Klippefeler

Infrared
sensor

Klippefoler

Infrared
sensor

Elektrodepude

Infrared
sensor
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Rengering af styrehjulet/universalhjulet Vedligeholdelse af batteriet

@ Fjern vandtanken. « Robotten leveres med en indbygget

@ Vend robotten om, og left styrehjulet/universalhjulet ud med en lille skruetroekker hejtydende genopladelig lithium-
eller et andet fladt voerktg). ion-batteripakke med hej ydeevne.

@® Nér du har fiemet hér og andre fremmedlegemer fra hjulets aksel, soettes hjulhuset For at bevare batteriets ydeevne skal
pd plads igen og trykkes fast pé& det. du holde det opladet hver dag for at

bevare dets ydeevne.

Sluk og pak robotten vaek, hvis du ikke
har til hensigt at bruge den i lcengere
tid. Oplad batteriet mindst én gang
hver 3. méned for at undgd skader pd
det, p& grund of fuld afladning.

.

Lukning af robotten

Hvis knappen ikke reagerer, eller robotten
ikke kan lukkes ned, skal du trykke lcenge
p& () i 5 sekunder for at tvang slukke
den.

Bemcerk: Det anbefales, at styrehjulet eller universalhjulet rengeres efter behov. For at undgd at beskadige
robotten, skal du undgd at tage styrehjulet og universalhjulet ud for ofte.
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Fejlfinding

Nar robotten fungerer forkert, kan strem- eller opladningsindikatoren blinke radt eller forblive toendt, eller nér der
opstdr en fejl, kan robotten udsende en stemmemeddelelse. Se falgende tabel for at lese de opstédede problemer.

Stemmeprompt/symptom

Mulig &rsag

Lesning

Kontroller, om radaren er blevet
blokeret, og flyt robotten til et nyt sted
for at starte den.

Lidaren er blokeret eller sidder fast.

Fijern de genstande, der for&rsager
hindringen, eller flyt robotten til et
dbent sted for at genstarte den.

Fejl i den forreste kollisionssensor:
Kontroller, om sensoren sidder fast.

Kollisionssensoren sidder fast.

Fjern fremmedlegemer omkring
kofangeren, eller flyt robotten voek.

Fejl i klippefaleren: Renger
klippesensoren, og start robotten vaek
fra det farlige omréde.

Klippesensoren udlases, nér robotten er
startet.

Ter klippesensoren af, og flyt robotten til
et fladt og &bent sted for at starte den.

Fejl ved rullebersten: Kontroller, om
rullebersten sidder fast.

Rullepenslen sidder fast.

Renger rullebersten, eller flyt robotten.

Fejl ved venstre eller hajre drivhjul:
Kontroller, om drivhjulet sidder fast.

Drevhjulet sidder fast.

Renger drivhjulet, eller flyt robotten.

Vandtanken eller dens I&g er blevet
fiernet.

Vandtanken eller dens 1&g er blevet
fiernet.

Udskift vandbeholderen og
filterskoermen, og bekraeft, at
filterskoermen og vandbeholderen er
blevet installeret korrekt.

Batteriet er lavt: Genoplad robotten, fer
du bruger den igen.

Batteriet er lavt under rengeringen.

Batteriet er lavt: Genoplad batteriet,
for du forseger at bruge robotten igen.

Fejl i ventilatoren: Kontroller, om
robottens luftkanal er blokeret.

Fejl i ventilatoren.

Prov at slukke robotten og genstarte
den.

Radarfejl: Kontroller, om radaren sidder
fast, eller genstart robotten.

Lidaren sidder fast.

Lidaren er trykket eller sidder fast. Flyt
robotten til et nyt sted, og start den.

Batterifejl: Genstart robotten.

Batterifejl under opladning.

Batteritemperaturen er for hej eller for
lav. Vent, til batteritemperaturen er
normaliseret, for du genstarter robotten.
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Stemmeprompt/symptom

Mulig érsag

Lasning

Robotten kan ikke tcendes.

1. Batteriet er lavt.
2. Den omgivende temperatur er
unormal.

1. Oplad robotten for brug.

2. Serg for, at robottens
arbejdstemperatur er mellem 0 °C-
40 °C.

Robotten kan ikke oplades.

1. Stremforsyningen er ikke tilsluttet til
opladningsbasen.

2. Elektrodepuderne er snavsede.

3. Elektrodepuderne har ikke god
kontakt.

1. Serg for, at stremforsyningen er blevet
tilsluttet opladningsbasen.

2. Renger elektrodepuderne p&
opladningsbasen.

3. Fjern den dérlige kontakt forérsaget
af fremmedlegemer, og prev at
omplacere robotten manuelt.

Automatisk returnering til genopladning
er mislykkedes. Scet venligst robotten
p& opladningsbasen for at oplade
den.

1. Opladningsbasen er blokeret eller for
langt voek.

2. Stramforsyningen er ikke tilsluttet til
opladningsbasen.

3. Rullebarsten sidder fast, eller der er

fremmedlegemer i bunden af robotten.

1. Prov igen efter at have placeret
opladningsbasen i et dbent omréde
eller efter at have placeret robotten
toet pd opladningsbasen.

2. Tilslut stremforsyningen til
opladningsbasen.

3. Kontroller og renger rullebersten og
robotbunden.

Fejl i hejre vaegsensor: Kontroller, om
der er fremmedlegeme, der blokerer
sensoren.

Fejl i vaegsensoren.

Ter og renger vaegsensoren.

Fejl i robotadfaerd.

Der er opstéet en fejl i programmet.

Sluk for robotten, og genstart den.

Der er en unormal lyd under
rengeringen.

Rullebersten eller drivhjulet er blevet
viklet ind i fremmedlegemer.

Sluk for robotten, og fiern de fremmede
genstande.

Robottens rengeringsevne falder, eller
den taber vand.

Vandtanken er fuld, eller filterskcermen
er blokeret.

Renger vandtanken og filterskoermen i
tide.

Den planlagte rengering har ikke
fundet sted.

Batteriet er lavt.

Planlagt rengering kan kun starte, nér
den resterende effekt er starre end 30 %:
Oplad robotten dagligt.
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Stemmeprompt/symptom

Mulig érsag

Lasning

Robotten kan ikke oprette forbindelse til
Mi Home-appen.

Der er en fejl i Wi-Fi-netvcerket, Wi-Fi-
adgangskoden er forkert, eller der er en
fejl i Mi Home-appen.

Serg for, at robotten befinder sig i et
omréde med et godt Wi-Fi-signal;
genindtast Wi-Fi-adgangskoden eller
nulstil Wi-Fi-netvcerket; download den
nyeste version af Mi Home-appen.

Der kommer kun lidt eller intet vand fra
vandtanken.

1. Der er for lidt vand i vandtanken, eller
dysen er blokeret.

2. Vandtanken er ikke blevet installeret
korrekt.

1. Kontroller, om der er vand i
vandtanken; fiern fremmedlegemer fra
dysen.

2. Installer vandtanken korrekt.

Placer robotten pd et plant underlag,
for du starter den.

Robotten er ikke blevet lagt fladt, eller
jorden er ujcevn.

Flyt robotten til en plan overflade, og
start den.

Robotten kan ikke genoplades, nér den
er blevet flyttet manuelt.

1. Robotten er for langt voek fra
opladningsbasen.

2. Robotten kan ikke lokaliseres i et nyt
milje.

Placer manuelt robotten i
opladningsbasen til opladning.

Robotten vender tilbage til
opladningsbasen for at blive
genopladet, fer rengeringen er
afsluttet.

Robotbatteriet er lavt, s& robotten
vender tilbage til opladningsbasen for
at blive genopladet. Nér opladningen
er aofsluttet, fortscetter robotten med at
rengere.

N&r robotten er fuldt opladet,
genoptager robotten den resterende
rengering.
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N&r der opstdr en fejl under driften af opladningsbasen, skal du se nedenstéende tabel for at lgse problemet.

Stemmeprompt/symptom

Mulig &rsag

Losning

Robotten er ikke blevet opladet.

1. Stremforsyningen er ikke tilsluttet til
opladningsbasen.

2. Elektrodepuderne er snavsede.

3. Elektrodepuderne har ikke god
kontakt.

1. Serg for, at stremforsyningen er blevet
tilsluttet opladningsbasen.

2. Renger elektrodepuderne p&
opladningsbasen.

3. Fjern den dérlige kontakt forérsaget
af fremmedlegemer, og prev at
omplacere robotten manuelt.

Rullepenslen har ikke Iuftterret.

Sensoren til genkendelse of rullelejet er
blokeret af snavs.

Renger overfladen pd sensoren til
genkendelse af rullelejet til rullebersten.
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Specifikationer

Komplet maskine

Selvrensende opladningsbase

Produktnavn Smartmi Robotstevsuger Nominel Indgang 19V =15A
Model ZNXDJQROIZM Nominel Udgang 19V =15A
Nettovoegt Ca. 6,5 kg (inklusive Nominel Effekt 28.5W
robotten, selvrensende u
opladningsbase, vandtank og el 407 x 370 % 205mm
rulleberste)
Driftstemperatur 0°Ctil40°C Stremadapter
Opbevaringstemperatur -20°C til 60 °C — _ _
Offentliggjorte oplysninger Voerd{ Qg Enhed
proecision
H DONGGUAN YINLI
Smartmi Robotstevsuger Producent ELECTRONICS SO, -
LTD
Mmal 338 x 344, x128mm
Modelidentifikator YLJX2I-E190150 -
Nominel Indgang 1V =15A
Indgangsspcending 100-240 V~
Nominel Effekt 75W
Indgang AC-frekvens 50/60 Hz
Driftsspcending 4.4V =
- Udgangsspaending 19 V=
Batteritype Lithium-ion-batteripakke
Udgangsstrem 15 A
Batterikapacitet 5200mAh
Udgangseffekt 285 W
Kapacitet af rentvandstank  600mL
Gennemsnitlig aktiv o
Kapacitet af 360mL virkningsgrad 891 %
spildevandstank
Virkningsgrad ved lav o
Trédles forbindelse Wi-Fi IEEE 8021b/g/n 2.4GHz belastning (10 %) 840 %
RF-specifikation:
Wi-Fi 2.4G (2400 - 24835 MHz), maks. RF-udgangseffekt: Max: <20 dBm Ved Stromforbrug uden 007 W

normal brug of dette udstyr skal der vaere en afstand pé mindst 20 cm mellem

antennen og brugerens krop.
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Oplysninger om overholdelse af lovgivningen

Europa - EU-overensstemmelseserklcering

Hermed erklcerer Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd., at radioudstyret af typen NXDJQROTZM er i
overensstemmelse med direktiv 2014/53/EU. EU-overensstemmelseserkloeringen i sin fulde ordlyd findes pé felgende
internetadresse: https://www.smartmiglobal.com/doc.html

Oplysninger om bortskaffelse og genanvendelse

Alle produkter med dette symbol er affald af elektrisk og elektronisk udstyr (WEEE som i direktiv 2012/19/EU), som ikke mé&
E blandes med usorteret husholdningsaffald. | stedet ber du beskytte menneskers sundhed og miljget ved at aflevere dit
mmm offaldsudstyr pé& et udpeget indsamlingssted for genbrug aof affald of elektrisk og elektronisk udstyr, som er udpeget

af regeringen eller de lokale myndigheder. Korrekt bortskaffelse og genanvendelse er med til at forhindre potentielle

negative konsekvenser for miljget og menneskers sundhed. Kontakt installateren eller de lokale myndigheder for at & flere

oplysninger om placeringen samt vilkér og betingelser for sédanne indsamlingssteder.

Lasersikkerhed

Laserafstandssensoren i dette produkt opfylder standarderne for klasse 1laserprodukter i [EC 60825-1:2014 og genererer ikke farlig
laserstréling.

Fremstillet til: Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Producent: Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd., Ltd.
Adresse: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Kina

For detaljeret e-h&ndbog, gé til https://www.smartmiglobal.com/pages/manual
For yderligere oplysninger, se venligst: https://www.smartmiglobal.com/
Har du brug for hjcelp? Kontakt venligst smartmi kundeservice: onlinesupport@smartmiglobalcom

225



Turvallisuusohjeet

« T&ma tuote soveltuu lattian puhdistukseen vain kotiolosuhteissa. Aléy kaytd
robotti-imuria ulkona (esim. avoimet parvekkeet), muualla kuin lattialla
(esim. sohvalla) tai kaupallisissa tai teollisissa olosuhteissa.

« T&tar tuotetta ei ole tarkoitettu sellaisten henkildiden (lapset mukaan lukien)
kayttdon, joiden fyysiset, sensoriset tai henkiset kyvyt ovat heikentyneet
tai joilla ei ole kokemusta tai tietoa tuotteen kaytdstd, ellei heidan
turvallisuudestaan vastaava henkild ole valvonut tai opastanut heité
tuotteen kaytossa.

« Tata laitetta voivat kayttad yli 8-vuotiaat lapset ja henkilét, joilla on
fyysiset, sensoriset tai henkiset kyvyt ovat heikentyneet tai joilla ei ole
kokemusta tai tietoq, jos heitd on valvottu tai opastettu laitteen turvalliseen
k&yttdon ja he ymmartavat siihen liittyvat vaarat. Lapset eivat saa leikkic
tallé laitteella. Lapset eivat saa puhdista ja kayttdjan huoltaamista ilman
valvontaa.

* Laitetta saa kayttéd vain laitteen mukana toimitettua virtaldhdetta.

* Kaytd tatd tuotetta vain kayttdoppaan ohjeiden mukaisesti. Kayttajat
ovat vastuussa tamdan tuotteen virheellisestd k&ytdsta aiheutuvista
menetyksistd tai vahingoista.
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« VAROITUS: Al kéyte kolmannen osapuolen akkua. Kéytd laitetta vain
/NXDJQRO1ZM-latausalustan ja YLIX2I-E190150-virtaléhteen kanssa.

« Alay altista laitetta tai akkua lian korkeille lampétiloille.

» Ota huomioon riski, ettér metalliesineet saattavat oikosulkea akkukayttdisen
robotti-imurin tai akun navat.

« Litiumioni-akkupaketti sisaltad ympdaristolle vaarallisia aineita. Ennen
tuotteen VortexWave robottipdlynimuri havittamistd, ota ensin akku pois
laitteesta. Havita tai kierraitd laite sen maan tai alueen paikallisten lakien
ja madraysten mukaisesti, jossa sitd kaytetadan.

« Tama laite sisaltéd akkuja, joiden vaihdon saa suorittaa vain
ammattitaitoiset henkilot.

* Kun otat akut pois tuotteesta, on parempi kayttad akut loppuun ja
varmistaa, etté tuote on irrotettu virtaldhteesta.

* Poista pohjassa oleva ruuvi, irrota akkuliitin ja ota sitten akut pois.

« Al vahingoita akkukoteloa loukkaantumisvaaran valttémiseksi.

* Palauta akut ammattimaiselle kierrGitysorganisaatiolle.
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Kaytonrajoitukset « Tarkista, ettd vesisdilié on poistettu, ennen robotti-imurin k&antamista.

» Al& k&anna tai ravista robotti-imuria dkillisesti sen kaytén aikana.

* Muovipussit voivat olla vaarallisia. Pidé ne poissa vauvojen ja lasten ulottuvilta
tukehtumisvaaran vélttémiseksi.

« Al kayté robotti-imuria maanpinnan yldpuolella olevilla pinnoilla iiman suocjakaiteita
(esim. kaksikerroksiset lattiat, avoimet parvekkeet, littecit huonekalujen pinnat).

« Al kéyté robotti-imuria i 40°C:n tai alle 0°Cin lampdtilassa.

* Optimaalisen imutehon saavuttamiseksi robotti-imuria ei suositella kaytettévaksi yii
2000 metrin korkeudessa.

* Ennen robotti-imurin kayttdd ota kaikki kaopelit lattialtasi, jotta se ei sotkeudu niihin
kaytoén aikana.

* Nosta hauraat esineet tai muut sekalaiset esineet (esim. maljokot, muovipussit
jne.) maasta muualle, jotta robotti-imuri ei tukkisi kéyton aikana tai vahingoita
arvoesineitdsi.

« Ala anna lasten kayttad robotti-imuria leluna. Pidé lapset ja lemmikit poissa robotti-
imurin luota sen kayton aikana.

+ Al& sijoita rullaharjon puhdistustyévalineet alueelle, joka on helposti lasten ulottuvilla.

* Est& ihmisten tai lemmikkieldinten karvojen, sormien ja muiden pienten esineiden
paasy lian lahelle robotti-imurin imuporttia kayton aikana.

« Alay kéyté robotti-imuria palavien esineiden (esim. palavien tupakantumppien)
poimimiseen.

« Esté robotti-imuria keraéimdsté kovia tai teréiviar esineite (esim. koristejatettd, lasia,
rautanauhoja jne.).

« Al kayta tutkakupua, ké@nnettavé suojakansi tai etupuskuria kahvoina robotti-
imurin kuljettamiseen.

* Varmista, ettd olet sammuttanut robotti-imurin ja irrottanut pistokkeen pistorasiasta
virran katkaisemiseksi ennen robotti-imurin ja latausalustan puhdistamista ja
huoltamista. Alé puhdista robotti-imuria ja latausalustaa upottamalla ne veteen tai
huuhtelemalla ne vedella.

« Al& pyyhi mitéién robotti-imurin osaa kostealla linalla tai milléén muulla nesteellé.
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« Ala kayté lattion pesutilaa maton padlla.

* Puhdista vesisgilio saanndllisesti pahan hajun syntymisen valttamiseksi.

« Jos sitd ei kéytetd pitkéan aikaan, puhdista vesisailio ja jaté kansi auki, kun se
otetaan pois kaytosta.

« Ala lisad kuumaa vettd vesisailiosn, jotta robotti-imuri ei vahingoitu.

« Tarkista ennen robotti-imurin k&yttod, ettd kadnnettéva suojakansi on suljettu.

« Ala kéryté robotti-imuria avotulen laheisyydessd tai hauraiden esineiden ymparillé.

« Ala kéryté robotti-imuria, jos vesisdilion vesipinta ylittéid vesisailon tilavuuden.

« Al kayté robotti-imuria huoneessa, jossa on nukkuva vauva.

Akut ja lataus « Vaikka se olisi vaurioitunut vakavasti, &lé polta robotti-imuria, koska se voi aiheuttaa
akun r&jahtamisen.

« Al kayté kolmannen osapuolen akkuja, virtaléhdettd tai latausalustoja.

« Ala pura, korjoa tai muokkaa akkua tai latausalustaa iiman lupaa.

* Ala sijoita latausalustaa lammaenléhteiden (esim. lampopattereiden) lahelle.

« Al& pyyhi tai puhdista robotti-imuria tai latausalustan elektrodeja maralla linalla tai
marin kasin.

« Varmista, ettd havitat akun oikealla tavalla. Suojaa ympdristdd irrottamalla
virtaléihde ja ottamalla akku pois robotti-imurista ennen sen havittémistd.

« Jos virtaléhteen virtajohto on vaurioitunut, varmista oman turvallisuutesi vuoksi, etté
se korvataan valmistajan, sen korjousosaston tai vastaavan osaston ammattilaisten
toimesta.

« Varmista, ettd robotti-imuri on sammutettu jo pakattu alkuperdiseen
pakkauslaatikkoon, jos mahdollista, ennen sen kuljettamista.

« Alay kaada vettd robotti-imuriin tai upota sité veteen.

* Kun robotti-imuria ei kaytetd pitkéiéin aikaan, lataa se téyteen ennen sen
sammuttamista ja sdilytd sitd viledissd, kuivassa paikassa. Lataa se vahintadn
kerran 3 kuukaudessa, jotta akku ei vahingoitu ylipurkauksen vuoksi.
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Pakkauksen sisaltd

Lue tama kayttoopas huolellisesti ennen kayttdd ja sdilytd se mydhempdd kayttda varten.

Robotti-imuri Latausalusta

Puhdas pehmedharjainen rullaharja Vesisdilion kansi Hiustenpuhdistuster&
(latausalustaan asetettuna) kuivalakaisua varten (latausalustaan asetettuna)

Virtaladhde Itsepihdistuva alusta

Vinkkejé: Téissé oppaassa tuotteen ja sen
lisévarusteiden ja kayttolittyman kuvat ovat

vain viitteellisici. Todellinen tuote saattaa poiketa Lattian hankaamiseen  Kuivapesuun tarkoitettu Kayttdopas, Puhdistusharja
kaaviokuvissa esitetystd tuotepdivitysten ja tarkoitettu varasuodatinverkko Pikakayttéopas (latausalustaan
-pdivitysten vuoksi. Todellinen tuote on etusijalia. varasuodatinsieni asetettuna)
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Tuotteen esittely

Robotti-imuri

() ON/OFF O Lataus/Itsepuhdistus
Kéynnistd tai lopeta puhdistus pitkalld painalluksella Pitk& painallus aloittaa pelkastadan latauksen
Aloita tai lopeta puhdistus lyhyellé painalluksella Lyhyt painallus aloittaa latauksen ja itsepuhdistuksen

/ = () Virtapainike/-merkkivalo
Tutkakupu

/ O Latauspainike/-merkkivalo

Tutkan et&isyysanturi

Kaannettava
suojakansi

Seind-anturi Infrapuna-anturi

) K&annettavan
Etupuskuri \ / / // / suojakannen solki

Tormaysanturi

Rullaharjan kannen solki
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Rullaharja

Yleiskayttdinen pyora

Vetopyord
Akkukotelon kansi
Jyrkénneanturi
Ohjauspyora
Kaiutin X000 Tuulettimen
ulostulo
...O.C.O.. L] .0.0.0'0.0.0.
SNEEL O =
Infrapuna-anturi Elektrodi
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Itsepuhdistuva latausalusta

Peitelevy
Irrota rullaharja ja muut
puhdistusvalineet.

Elektrodi )

@ Infrapuna-anturi

Itsepuhdistuvan
alustan aukko

. Virtaliitéintd

Kaapelin k&émitysaukon
peitelevy
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Asennus

Latausalustan asentaminen

@ Aseta latausalusta seinéié vasten
tasaiselle alustalle, aseta virtaldhteen
pistoke yhteensopivaan pistorasiaan
ja kytke virtaldhde pdadlle. Aseta
yliméadaraiset johdot kaapelikanavaan.

@ Aseta itsepuhdistuva alusta ylhadalta
alas ja kiinnita se latausalustaan.

® Varmista, ettd latausalustan edessé
1,5 metrin sateelld ja 0,5 metrin
padassa molemmilla puolilla ei ole
esteitd.

Vinkkejé:

* Kun latausalusta on kytketty virtalahteeseen, sen
merkkivalo on aina padlla.

« Itsepuhdistuvia alustoja on kaytettéva puulattioille
tai muille erityisen imukykyisille pinnoille.

Varoitus: Latausalustan asentaminen maton padlle
on ehdottomasti kielletty, jotta voidaan valttad
maton likaantumista tai robotti-imurin latautumisen
heikentymistd.
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Kayttd

Rajanauhan irrottaminen

Aseta robotti-imuri tasaiselle sisatilan
pinnalle ja poista etupuskurin siséipuclelle
asennettu suojarajanauha.

Veden lisd@minen vesisailioon

@ Avaa kadnnettévan suojakannen
solki kuvan osoittamalla tavalla.

Varoitus: Robotti-imurin vaurioitumisen estémiseksi sen k&antaminen ympari ennen vesisailion irottamista on

ehdottomasti kielletty!

Ota rajanauha
pois.

@ Pida vesisailion kahvasta kiinni sen

poistamiseksi.
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© Avaa vesisailion tayttokorkki, liséie
puhdasta vettd tai liuosta vesisailioon
tayttdaukon kautta ja sulje sitten
veden tayttokorkki.

Veden
tayttokorkki

Vesisailion
tayttoaukko

O Aseta vesisailio tokaisin paikalleen,
tasoita vesisailion kahva ja sulje
sitten kadnnettava suojakansi.



Robotti-imurin lataaminen

@ Aseta robotti-imuri tasaiselle alustalle sisétiloissa kuvan @ Kaynnistd robotti-imuri painamalla pitkéan O ja paina
osoittamalla tavalla. sitten lyhyesti 1O, jotta robotti-imuri palaa automaattisesti
latausalustaan latautuakseen. Robotti-imuri siirtyy
valmiustilaan, kun se on latautunut téyteen.

Vinkkejc:

« Lataa robotti-imuri tayteen ennen puhdistuksen aloittamista. « On suositeltavaa, ettd puhdistus aloitetaan latausalustasta.

* Ennen puhdistuksen aloittamista keréidr kaikki maassa olevat johdot tai esineet, « Kun akku on puhdistuksen aikana vahissd, robotti-imuri palaa automaattisesti
jotta valtetaidn takertumisesta, vetamisestd tai tormdyksestd aiheutuvia latausalustan luokse. Kun akku on ladattu tayteen, robotti-imuri jatkaa
vaurioita puhdistusprosessin aikana. automaattisesti keskenerdisté puhdistustehtavad,
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Yhteyden muodostaminen
Mi Home/Xiaomi Home
-sovellukseen

Tama tuote sopii Mi Home/Xiaomi Home
-sovellukseen*. Hallitse laitettasi Mi
Home/Xicomi Home -sovelluksella

Skannaa QR-koodi ladataksesi

ja asentaaksesi sovelluksen. Sinut
ohjataan yhteyden maarityssivulle,

jos sovellus on jo asennettu. Tai etsi
sovellus hakusanalla "Mi Home/Xicomi
Home" sovelluskaupasta ladataksesi ja
asentaaksesi sen.

Avaa Mi Home/Xiaomi Home -sovellus.
Naopauta "+" oikeassa ylakulmassa ja
liséia sitten laite noudattamalla ohjeita

*Sovellusta kutsutaan Xicomi Home
-sovellukseksi Euroopassa (Vendjéd
lukuun ottamatta). Laitteessa
nakyvan sovelluksen nimed tulisi pitac
oletusarvona.

Huomautus: Sovelluksen versio on saattanut
olla paivitetty, noudata nykyisen sovellusversion
mukaisia ohjeita

Wi-Fi-yhteyden nollaaminen

Paina pitkaan (D) ja O samanaikaisesti 3 sekunnin ajan. Kun olet kuullut
adanikehotteen "Siirry Mi Home -sovelluksen verkon madritystilaan”, virran merkkivalo ja
latausiimaisin vilkkuvat vihreing, ja robotti-imuri odottaa yhteyden muodostamista Mi
Home -sovelluksen kanssa.

Vinkkeja: Tuetaan vain 2,4 GHz:n Wi-Fi-yhteytta.

Rullaharjoja koskevia huomautuksia

Robotti-imuri voidaan varustaa sekaharjaisella tai puhtaalla pehmedharjaisella
rullaharjalla tarpeen mukaan. Sekaharjainen rullaharja asennetaan oletusarvoisesti.
Sekaharjainen rullaharjo: monipuolinen, yleiskayttdinen harjo mattalattioille,
muovilattioille ja pinttyneille tahroille, joita on vaikea poistaa

Puhdas pehmedharjainen rullaharja: hieno pehmedaharjainen rullaharja
korkeakiiltoisille lattioille, puulattioille sekd paivittéiseen puhdistukseen ja huoltoon

lImakuivaus rullaharjalle

lImakuivaus latausalustassa: Latausalusta kuivaa rulloharjon automaattisesti, kun se
tunnistaa, ettd rullaharjo on asennettu. Jos rullaharja otetaan pois ilmakuivauksen
aikana ja vaihdetaan sitten, robotti-imuri alkaa gjoittaa iimakuivauksen uudelleen.
lImankuivaus robotti-imurissa: Robotti-imuri kuivaa rullaharjon automaattisesti
itsepuhdistuksen jalkeen (kuivapesutilassa robotti-imuri ei suorita imankuivausta
itsepuhdistuksen jélkeen). Jos rullaharja, vesisailio tai vesisailion kansi poistetaan
iimakuivauksen aikana, robotti-imuri keskeyttéid iimakuivauksen. Robotti-imuri jatkaa
iimakuivausta, kun poistettu komponentti on asennettu takaisin.

Vinkkeja:

* Setd robotti-imuri ettd latausalusta tarjoavat rullaharjan iimakuivauksen.

« Latausalustalla rullaharjan iimakuivaus kestad noin 12 tuntia, ja robotti-imurin rullaharjan iimakuivaus kestad
noin 6 tuntia.

+ Jos latausalustan virtaléhde katkeaa iimankuivauksen aikana, imankuivaus pysahtyy.
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Kaynnistys/Sammutus/Tauko/Aloitus

« Paina pitk&aan O 3 sekunnin gjan. Robotti-imuri siirtyy Kaynnistys-tilaan, ja virran
merkkivalo ja latauksen merkkivalo hengitt&d vihreéind. Kun robotti-imuri on kytketty
padlle, se siirtyy valmiustilaan ja virran merkkivalo ja latauksen merkkivalo pysyy
vihreind. Kun painat lyhyesti (') -painiketta, robotti-imuri aloittaa puhdistuksen.
Kun robotti-imuri on paikallaan (ei ole latautumassa), voit sammuttaa virran
painamalla O -painiketta pitk&an 3 sekunnin ajan.

Jos painat lyhyesti O ~painiketta puhdistusprosessin aikana, robotti-imuri
keskeyttéd puhdistuksen.

Jos robotti-imuri pysyy paikallaan (ei ole latautumassa) ja on kéyttamattomand
yli 10 minuuttia, se siirtyy lepotilaan. Lepotilassa voit her&ttéid robotin painamalla
lyhyesti mit& tahansa painiketta. Robotti-imuri sammuu automaattisesti, jos se on
lepotilassa yli 30 minuuttia eika sillé ole tehtavad suorittaa (iman ddanikehotetta).

Vinkkejé:

* Robotti-imuria ei voi sammuttad latauksen aikana.

« Kun jatevesisailié tayttyy puhdistuksen aikana, robotti-imuri odottaa paikallaan 90 sekuntia. Jos kayttajc
ei kayta robotti-imuria 90 sekunnin kuluttua, robotti-imuri palaa automaattisesti latausalustan luo tai
kéynnistysasentoon.

* Seuraia robotti-imurin toimintaa kayttéessasi sité ensimmdaistd kertaa, jotta voit ratkaista mahdollisesti
esiintyvici pienic ongelmia. Robotti-imuri tulee luomaan kartan ensimmdaisen puhdistuksen jalkeen. Aseta
Mi Home -sovelluksella rajoitetut alueet alueista, joita ei tarvitse ruiskuttaa vedelld tai joihin robotti-imuri
Voi juuttua ja jotka robotti-imuri voi ohittaa puhdistuksen aikana.

Lataus/Itsepuhdistus

)

.

.

Kun akku on véhissé puhdistuksen
aikana tai puhdistuksen padtyttyd,
robotti-imuri palaa automaattisesti
latausalustan luo itsepuhdistusta ja
lataamista varten.

Kun painat lyhyesti {0 -painiketta
tauko- tai valmiustilassa, robotti-
imuri palaa latausalustan luo
itsepuhdistusta ja lataamista varten.
Kun painat pitkaan ) -painiketta
tauko- tai valmiustilassa, robotti-
imuri palaa latausalustan luo
latautuakseen iiman itsepuhdistusta.
Latauksen aikana voit keskeyttad
lataustehtévan painamalla lyhyesti
mit& tahansa painiketta.

Kun robotti-imuri on latausalustalla,
ké&ynnistd tai peruuta itsepuhdistuva
tehtava painamalla lyhyesti O
-painiketta.
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Osittainen puhdistus -puhdistustila

Paina lyhyesti C) - ja{O) -painikkeita samanaikaisesti, jotta robotti-imuri padsee
Osittainen puhdistus -puhdistustilaan. Tassd tilassa robotti-imuri suorittaa 90
asteen jousen muotoisen puhdistuksen kahdesti 1,5 metrin nelidalueella x 1,5 metrid.
Osittainen puhdistus -puhdistustilan aikana keskeyté puhdistus painamalla lyhyesti
mit& tahansa robotin ndppdintd. Kun osittainen puhdistus on keskeytetty, paina
lyhyesti C) -painiketta jatkaaksesi osittaista puhdistusta.

Veden lisé@minen vesisdiliddn tai puhdistaminen kesken
puhdistustehtavad

Kéytoén aikana voi syntyd tarve lisditd vettd vesisailioon tai puhdistaa se. Voit tehdd
taman painamalla lyhyesti O -painiketta, jotta robotti-imuri pddsee taukotilaan.
Avaa kadnnettava suojakansi ja ota vesisdilid pois siitd. Kun olet liscinnyt vettd
vesisailioon tai puhdistanut sen, aseta se takaisin paikalleen, sulje kadntokansi ja jotka
puhdistustehtavad painamalla lyhyesti C) -painiketta.

Vinkkejéx:

« Puhdista jatevesisdilio ennen puhdistustehtévan aloittamista ja varmista, etté puhtaan veden sdiliossa on

vetta.
+ Poista vesisdilio ennen veden lisdémista.

Varoitus: Robotti-imurin vaurioitumisen estémiseksi sen kadntaminen ympdrri ennen vesisailion irrottamista on
ehdottomasti kielletty!
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Puhdistustilan vaihtaminen

Robotti-imuri voidaan varustaa joko
vesisdilion kannella lattianpesuun tai
vesisailion kannella kuivaa lakaisua
varten. Vaihtamalla vesisailién kannen
robotti-imuri tunnistaa automaattisesti
uuden sdailién kannen ja vaihtaa
lattianpesuun tai kuivaan lakaisutilaan.
Lattionpesuun tarkoitettu vesisailion
kansi on asennettu oletusarvoisesti.

Lattianpesuun tarkoitettu
vesisdilion kansi

Vesisdilion kansi
kuivalakaisua varten

Vinkkejé:

*+ Mi Home -sovelluksessa ei voi vaihtaa
puhdistustilaa.

« Jos roska tarttuu lattiaan, kun se altistuu vedelle,
suorita ensin yksinkertainen kuiva kuivalakaisu
jar kayta sitten lattianpesutilaa tehostaaksesi
puhdistusta.

* Puhdista matot ja lattiomatot
kuivalakaisutoiminnolla.



Huolto ja hoito

Vesisdilidn kannen vaihtaminen/Jatevesisdilién puhdistaminen

@ Ota vesisailiv pois, pidd jatevesisailion
kannen nostokahvaa ja siirré kansi
ylospdin.

@ Kayta uutta erillistdr vesisailion
kantta tai puhdista jatevesisdilio
robotti-imurin mukana toimitetulla
puhdistusharjalla.

© Pyyhi puhdistuksen jcilkeen vesisailion
pohjassa oleva vesi pois ennen sen
vaihtamista.

Huomautus: On suositeltavaa, ettd jatevesisdilio
puhdistetaan valittomasti jokaisen lattianpesun
jalkeen.

Rullaharjan puhdistaminen/vaihtaminen

@ Leikkaa rullaharjaan kierretyt karvat
irti karvojen puhdistusterdlid ja
puhdista rullaharjo.

@ Avao kansiirrottamalla rulloharjan
kannen solki ja vedd rullaharja ulos.

Vinkkeja: On suositeltavaa, ettd rullaharja
puhdistetaan kerran kuukaudessa. On myos
suositeltavaa, ettd rullaharja vaindetaan 6-12
kuukauden valein.

Huomautus: Pidé karvojen puhdistusterd poissa
lasten ulottuvilta.
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® Pese rullaharja puhtaalla vedella
ja kuivaa se. Tai aseta se takaisin
robotti-imuriin ja aloita rullaharjan
itsepuhdistus. Kun itsepuhdistus on
valmis, robotti-imuri kuivaa rullaharjan
automaattisesti.



Puhdistusterén vaintaminen

@ Paina pitkd@xx 3 sekunnin ajan. Kun robotti-imuri on @ Kuten kuvassa nakyy, k&anna robotti-imuri ympdri, irrota
sammutetty, irrota vesisailio. ruuvitaltalla 6 ruuvia, jotka kiinnittévat puhdistusterdyksikdn
paikoilleen, ja irrota sitten puhdiistustercyksikko.

Terayksikon
puhdistaminen

® VVeda vanha puhdistusterd ulos puhdistusteréiyksikén aukosta kuvan mukaisesti. Kun olet vahvistanut puhdistusterain
asennussuunnan, vaihda vanha puhdistusterd uuteen. Asenna puhdistustercyksikkd takaisin robotti-imuriin ja varmista, etté
yksikdn kiinnittévat ruuvit on kiristetty tiukasti.

—*
T " - —
T P
of NS \Y
Puhdistusterén
asennus

Huomautus: Tarkista, ettd puhdistusterd on asennettu oikein. Kadnteinen asennus vaikuttaa robotti-imurin puhdistustehoon. On suositeltavaa, ettd puhdistustera
vaihdetaan 6-12 kuukauden valein.

7
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Suodatinverkon ja sienisuodattimen puhdistaminen/vaihtaminen lattianpesua varten

@ Ota vesisdilio ja sen kansi pois @ Kaanna vesisailion kansi ja poista ® Puhdista tai vaihda vanha
laitteesta lattianpesua varten. suodatinverkko ja sitten sienisuodatin suodatinverkko. Puhdista tai vaihda
lattianpesua varten. sienisuodatin lattianpesua varten ja

vaihda ne sitten kuivumisen jélkeen.

Vinkkeja: On suositeltavaa, ettd suodatinverkko
ja lattianpesun sienisuodatin puhdistetaan
kerran kuukaudessa. On myos suositeltavaa, ettd
suodatinverkko ja lattianpesun sienisuodatin
vaihdetaan 3-6 kuukauden valein.

Huomautus: Suodatinverkko ja lattianpesun
sienisuodatin on kuivattava kokonaan ennen
kayttod vedelld pesun jalkeen.

Suodatinverkon kokoonpanon puhdistaminen/vaihtaminen kuivalakaisua varten

@ Poista vesisailio ja sailion kansi @ Kaanna vesisailion kansi ympéri ja ® Puhdista tai vaihda suodatinverkon
lakaisua varten. irrota suodatinverkon kokoonpano kokoonpano ja palauta se paikalleen
lakaisua varten. kuivauksen jalkeen.

Vinkkeja: On suositeltavaa, ettd lakaisuun tarkoitetun
suodatinverkon kokoonpano puhdistetaan kerran

Huomautus: Lakaisun suodatinverkon kokoonpano kuukaudessa. On myos suositeltavaa, ettd lakaisuun
on kuivattava kokonaan ennen kayttod vedella tarkoitetun suodatinverkon kokoonpano vaihdetaan
pesun jclkeen. 3-6 kuukauden vélein.
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Anturin/Elektrodin puhdistaminen

On suositeltavaa, ettd jokainen anturi pyyhitédn varovasti puhtaalla ja pehmedlld kuivalla linalla joka kuukausi robotti-imurin
normaalin toiminnan varmistamiseksi.

Robotti-imuri:
Jyrkénneanturi
Infrapuna-anturi
Elektrodi
Seing-anturi

Jyrk&nneanturi Jyrké&nneanturi

—— Infrapuna-anturi

Seind-anturi

Elektrodi

Itsepuhdistuva telakka: Infrapuna-anturi

Infrapuna-anturi
Elektrodi

Vinkkeja: On suositeltavaa, ettd rullaharja
puhdistetaan kerran kuukaudessa. Elektrodi
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Ohjauspyéréan/Yleispyérdn puhdistaminen Akun yllapito

@ Irrota vesisailie. ¢ Robotti-imurin mukana tulee

@ Kaanna robotti-imuri ympadri ja tydnnd ohjauspyord/yleispyora ulos pienella sisddnrakennettu suorituskykyinen
ruuvitaltalla tai muulla littedlld tydkalulla. ladattava litiumioni-akkupaketti. Akun

® Kun olet poistanut hiukset ja muut vieraat aineet pydran akselilta, aseta pydran suorituskyvyn sdilyttémiseksi pidd se
runko takaisin paikalleen ja paina sitd tiukasti. ladattuna joka paiva.

.

Sammuta ja pakkaa robotti-imuri
pois, jos sitd ei kaytetd pitkaan
aikaan. Lataa se vahintéan kerran 3
kuukaudessa, jotta akku ei vahingoitu
ylipurkauksen vuoksi.

Robotti-imurin sarmmuttaminen

Kun painike ei reagoi tai robotti-

imuria ei voi sammuttaa, paina
pitkaan C) -painiketta 5 sekunnin ajan
pakottaaksesi sen sammuttamaan.

Huomautus: On suositeltavaa puhdistaa ohjauspyord tai yleispyord tarpeen mukaan. Valta ohjauspyoran ja
yleispydran tydntamista ulos lian usein, jotta robotti-imuri ei vahingoitu.

244



Vianetsintd

Virran tai latauksen merkkivalo saattaa vilkkua punaisena tai pysyd padlld, kun robotti-imuri toimii vadrin. Tai
virheen sattuessa robotti-imuri saattaa antaa ddnikehotteen. Voit ratkaista téstd johtuvat ongelmat seuraavasta

taulukosta.

Adanikehote/Virheilmié

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Tarkista, onko tutka tukossa, ja siirré
robotti-imuri uuteen paikkaan sen
kaynnistémiseksi.

Valotutka on tukossa tai jumissa.

Poista esteet aiheuttavat esineet tai
siirré robotti-imuri avoimeen paikkaan
kaynnistaiciksesi sen uudelleen.

Etutérmaysanturin virhe: Tarkista, onko
anturi jumissa.

Toérmaysanturi on jumissa.

Poista vieraat esineet puskurin
ympdriltd tai siirré robotti-imuri
poispdin.

Jyrkénneanturin virhe: Puhdista
jyrkénneanturi ja kaynnistd robotti-imuri
pois vaara-alueelta.

Jyrkénneanturi laukeaa robotti-imuri
kaynnistamisen jalkeen.

Pyyhi jyrké&nneanturi ja siirré robotti-
imuri tasaiseen ja avoimeen paikkaan
sen kaynnistémiseksi.

Rullaharjavirhe: Tarkista, onko rullaharja
jumissa.

Rulloharja on jumissa.

Puhdista rullaharja tai siirré robotti-
imuria.

Vasemman tai oikean vetopydrdn virhe:
Tarkista, onko vetopydrd jumittunut.

Vetopydré on jumissa.

Puhdista vetopyodra tai siirré robotti-
imuria.

Vesisailio tai sen kansi on irrotettu.

Vesisailio tai sen kansi on irrotettu.

Vaihda vesisdilio ja suodatinverkko ja
varmista, ettd sienisuodatin ja vesisdilio
on asennettu oikein.

Akku on vahissa: Lataa robotti-imuri
uudelleen ennen sen kayttamista
uudelleen.

Akun varaus on vahissé puhdistuksen
aikana.

Akku on vahissd: Lataa akku, ennen kuin
yritat kayttad robotti-imuria uudelleen.

Tuulettimen virhe: Tarkista, onko robotti-
imurin iimakanava tukossa.

Tuulettimen virhe.

Yrit& sammuttaa robotti-imuri ja
kaynnistad se uudelleen.

Tutkan virhe: Tarkista, onko tutka
jumissa, tai kaynnisté robotti-imuri
uudelleen.

Valotutka on jumissa.

Valotutkaan kohdistuu painetta tai se
on juuttunut. Siirré robotti-imuri uuteen
paikkaan ja kéynnisté se.

Akun virhe: Kaynnistd robotti-imuri
uudelleen.

Akun virhe latauksen aikana.

Akun lampétila on lian korkea tai liian
martala. Odota, ettd akun lémpdtila
palautuu normaaliksi, ennen kuin
kaynnistat robotti-imuri uudelleen.
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Adnikehote/Virheilmi®

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Robotti-imuriin ei voi kytked virtaa.

1. Akku on vahissa.
2. Ympariston lémpaotila on
epdanormaali.

1. Lataa robotti-imuri ennen kayttod.
2. Varmista, ettd robotti-imurin
kayttolampostila on 0-40°C.

Robotti-imuri ei lataudu.

1. Virtaldhdetta ei ole kytketty
latausalustaan.

2. Elektrodit ovat likaiset.

3. Elektrodit eivat saa hyvad kontaktia.

1. Varmista, ettd virtaldhde on kytketty
latausalustaan.

2. Puhdiista latausalustan elektrodiit.

3. Poista vieraiden esineiden
aiheuttama huono kontakti ja yrité
sijoittaa robotti-imuri uudelleen
manuaalisesti.

Automaattinen palaaminen lataamista
varten epdonnistui. Liséd robotti-imuri
latausalustalle lataamista varten.

1. Latausalusta on tukossa tai lian
kaukana.

2. Virtalahdetta ei ole kytketty
latausalustaan.

3. Rullaharjar on jumissa tai robotti-
imurin pohjassa on vieraita esineitd.

1. Yrit&r uudelleen, kun olet asettanut
latausalustan avoimelle alueelle

tai asettanut robotti-imurin Idhelle
latausalustaa.

2. Kytke virtaldihde latausalustaan.
3. Tarkista ja puhdista rullaharja ja
robotti-imurin pohja.

Oikeanpuoleisen seincGanturin virhe:
Tarkista, estévatko vieraat esineet
anturin.

Seinganturin virhe.

Pyyhi ja puhdista seinGanturi.

Robotti-imurin toiminnan virhe.

Ohjelmassa on tapahtunut virhe.

Sammuta robotti-imuri ja k&ynnisté se
uudelleen.

Puhdistuksen aikana kuuluu
epdanormadali aani.

Rullaharja tai vetopydrd on sotkeutunut
vieraisiin esineisiin.

Sammuta robotti-imuri ja tyhjennd
vieraat esineet.

Robotti-imurin puhdistuskyky heikkenee
tai siité valuu vettd.

Vesisdilio on téynnd tai suodatinverkko
on tukossa.

Puhdiista vesisdilio jo suodatinverkko
gjoissa.

Ajoitettua puhdistusta ei ole suoritettu.

Akku on vahissa.

Ajoitettu puhdistustehtava voidaan
suorittaa ainoastaan silloin, kun jaljelld
oleva akku on yli 30%: Lataa robotti-
imuri paivittain.
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Adnikehote/Virheilmi®

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Robotti-imuri ei voi muodostaa yhteytta
Mi Home -sovelluksen kanssa.

Wi-Fi-verkon virhe, Wi-Fi-salasana on
virheellinen tai Mi Home -sovelluksen
virhe.

Varmista, ettd robotti-imuri on alueella,
jossa on hyva Wi-Fi-signaali; anna Wi-
Fi-salasana uudelleen tai nollaa Wi-
Fi-verkko; lataa Mi Home -sovelluksen
uusin versio.

Vesisailiossé on vahan tai ei lainkaan
vetta.

1. Vesisailiostd puuttuu vettd tai sen
suutin on tukossa.
2. Vesisailiota ei ole asennettu oikein.

1. Tarkista, onko vesisailiossa vettd;
poista vieraat esineet sen suuttimesta.
2. Asenna vesisdilio oikein.

Aseta robotti-imuri tasaiselle alustalle
ennen sen kaynnistamista.

Robotti-imuria ei ole asetettu tasaiselle
pinnalle tai lattia on epdtasaista.

Siirré robotti-imuri tasaiselle pinnalle ja
ka&ynnistd se.

Robotti-imuria ei voi ladata uudelleen
sen jalkeen, kun sitd on manuaalisesti
siirretty.

1. Robotti-imuri on lian kaukana
latausalustasta.

2. Robotti-imuria ei voi paikantaa
uudessa ymparistossa.

Aseta robotti-imuri manuaalisesti
latausalustaan lataamista varten.

Robotti-imuri palaa latausalustan luo
lataamista varten ennen puhdistuksen
paattymistd.

Robotti-imurin akku on véhissd,
joten robotti-imuri palaa takaisin
latausalustaan latautuakseen. Kun
lataus on valmis, robotti-imuri jotkaa
puhdistusta.

Kun robotti-imuri on latautunut
tayteen,se jatkaa jalielld olevaa
puhdistustehtévad.
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Kun latausalustan kaytén aikana tapahtuu virhe, tutustu alla olevaan taulukkoon ongelman ratkaisemiseksi.

Adanikehote/Virheilmi®

Mahdollinen syy

Ratkaisu

Robotti-imuri ei ole latautunut.

1. Virtaléhdetta ei ole kytketty
latausalustaan.
2. Elektrodit ovat likaiset.

3. Elektrodit eivait saa hyvad kontaktia.

1. Varmista, ettd virtaléhde on kytketty
latausalustaan.

2. Puhdiista latausalustan elektrodiit.

3. Poista vieraiden esineiden
aiheuttama huono kontakti ja yrité
sijoittaa robotti-imuri uudelleen
manuaalisesti.

Rulloharja ei ole kuivunut.

Rulloharjon paikalla oleva
tunnistusanturi on tukossa liasta.

Puhdista rullaharjan paikalla olevan
tunnistusanturin pinta.
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Tekniset tiedot

Kokonainen laite

Itsepuhdistuva latausalusta

Tuotteen nimi Smartmi -robottipdlyimuri Nimellistulo 19V =15A
Malli ZNXDJQRO1ZM Nimellislahto 19V =15A
Nettopaino Noin 6,5 kg (mukaan lukien Nimellisteho 28.5W
robotti-imuri, itsepuhdistuva i
latausalusta, vesisailis ja Mitat 407 x 370 * 205mm
rullaharja)
Kayttolampdtila 0°C to 40°C Virtaldhde
Sailytyslampdtila -20°C to 60°C
Tiedot julkaistu Arvo ja tarkkuus Yksikkd
DONGGUAN YINLI
. s . Valmistaj ELECTRONICS SO, -
Smartmi -robottipolyimuri cmistea D
Mitat 338 x 344, x128mm Mallin tunniste YLJIX2I-E190150 -
Nimellistulo 1V =15A Tuloportin jannite 100-240 V~
Nimellisteho 75W Tu\oportln vaihtovirran 50/60 by
taajuus
Kayttéjannite 4.4V =
- Lahtoportin jannite 9 V=
Akuntyyppi Litiumioni-akkupaketti
Lahtoportin virta 15 A
Akun kapasiteetti 5200mAh
Lahtoteho 285 W
Puhtaan veden sailion 600mL
tilavuus Keskim&drainen aktiivinen 801 %
tehokkuus
Jatevesisailion tilavuus 360mL
Tehokkuus pienella o
Langaton yhteys Wi-Fi IEEE 8021b/g/n 2.4GHz kuormituksella (10%) 840 *
Tiedot radiotaajuudesta: Tehonkulutus il
Wi-Fi 2,4G (2400-2483,5 MHz), Maks. RF-lahtoteho: <20 dBm Normaalissa ehonkulutus iman 007 W

kaytossa tama laite on pidettava vahintaan 20cmin etdisyys antennin ja

kayttajan kehon valilla.

249

kuormitusta




Sadannoésten noudattamista koskevat tiedot

Eurooppa - EU:n vaatimustenmukaisuusvakuutus

Beijing Smartmi Electronic Technology Co.,, Ltd. vakuuttaa téten, ettét NXDJQROTZM-tyyppinen radiolaite on direktiivin
2014/53/EU mukainen. EU-vaatimustenmukaisuusvakuutuksen koko teksti on saatavilla seuraavasta internet-osoitteestar:
https://www.smartmiglobalcom/doc.html

Havittamistd ja kierréitysté koskevat tiedot

Kaikki tallé symbolilla varustetut tuotteet ovat séihkéd- ja elektroniikkalaiteromua (SER kuten direktiivissa 2012/19/

E EU), joita ei saa sekoittaa Iajittelemattomiin kotitalousjétteisiin. Sen sijoan sinun tulisi suojella ihmisten terveyttd ja

mmm YMPAristod luovuttamalla jGtelaitteesi nimettyyn sahkod- ja elektroniikkalaiteromun kierréityspisteeseen, jonka hallitus
tai paikallisvirkanomaiset ovat nimenneet. Asianmukainen havittéminen ja kierrditys auttavat ehkdisemadin mahdollisia
kielteisic vaikutuksia ympdristdon ja ihmisten terveyteen. Ota yhteyttd asentajaan tai paikallisin viranomaisiin saadaksesi
liscitietoja kerdyspisteiden sijainnista sekd niiden ehdoistal.

Laserin turvallisuus

Taman tuotteen laseretdisyysanturi tayttéd standardin IEC 60825-1:2014 luokan 1lasertuotteiden standardit eika se aiheuta
vaarallista lasersateilya.

Valmistettu: Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd.
Valmistaja: Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd.
Osoite: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Kina

Yksityiskohtaisempi séihkéinen kayttoopas I6ytyy osoitteesta https://www.smartmiglobal.com/pages/manual
Lisattietoja osoitteesta: hitps.//www.smartmiglobal.com/
Tarvitsetko apua? Ota yhteyttd Smartmin asiakaspalveluun sahkdpostitse osoitteeseen onlinesupport@smartmiglobalcom
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IHCTPYKLUII 3 TEXHIKM 6€e3rnekun

* [pr3HAYEHWIM TINbKK A5 YULLEHHS MiQIOr B JOMALLHIX YMOBAX. He
BUKOPWCTOBYMTE POBOTA MO3A MOUMILLIEHHAM (HANPWKIOM, HO BIOKOUTAX
BAKOHAX), HOl YOMYCb, KiM Miaiorn (Hanpwknagd, Ha aMBaHi), a6o B
TOProBMX Q60 MPOMUCAOBMX MPUMILLIEHHSX.

* Ller B1pi6 He NpU3HAYEHUA 019 BUKOPUCTOHHSA OCO6AMM (BKIIKOUAKOUM diTen)
3i BHUXEHVMU QIBUYHKMU, CEHCOPHUMM Q60 POIYMOBUMM 3OJOHOCTAMM Q6O 3
BIOCYTHICTIO OOCBIAY TG 3HOHb, OKPIM BUMALKIB, KOS OCO6Q, BigMNOBIAAbHA
30 IXHIO 6€e3MeKy, HaMaaae 3a HUMKM A0 HOOONA M IHCTRYKLI LLOOO
BMKOPUCTAHHS BUOOBY.

* LIMM npunoaom MoxyTb KOPUCTYBATUCS OiTV BIKOM Bifl 8 DOKIB, O TOKOX
OCO6M 3 OOMEXEHUMM DIBUYHUMM, CEHCOPHMMM Q6O PO3YMOBKVMM
30I6HOCTSAMK Q6O 3 BIACYTHICTIO OOCBIAY TA 3HAHb, 9KLLO BOHW NEPebyBAKOTL
nig HOMSAO0M Q60 NPOIHCTPYKTOBAHI LLIOAO 6€3MeYHOrO BUKOPUCTAHHS
npunagy Ta PO3yMitoTb MOB'A3aHY 3 LM Hebeaneky. it He MOBMHHI
rpaTcs 3 NpUIaaoM. [iTn He MOBMHHI BUKOHYBOTU OUYMLLIEHHS TG
O6CNYroByBAHHS 6€3 HArNgay.

* [Tornag MOXHA BUKOPUCTOBYBATU TifTbKM 3 ©7TOKOM XMBIEHHS, LLO
MOCTAYQETLCS PA3OM I3 MPUIOLOM.

* BukopucToBymnTe Len BUPIO niuLe BIAMOBIAHO A0 NOCIGHWKA KOPUCTYBAYA.
KopmcTyBaui HECYTb BIANOBIAQIBHICTb 30 ByAb—5Ki 3OUTKM Q6O
MNOLIKOOXEHHS, 9Ki BUHMKIM BHACNIOOK HEHANEXHOIO BUKOPUCTAHHS LIbOrO

251



BUPOOY.

* [IOIMNEPEOXEHHA: He BrkoprcTOBYMTE QKYMYIATOR CTOPROHHIX BUPOOHMKIB.
BukopucTosymTe nmie i3 3apsaaHnM npuctpoem ZNXDJQROTZM ta
afnanTepom xmeneHHs YLIX2I-E190150.

* He nigooBanTe mpunag, 4m akyMyngarop BravBy HOOMIDHMX TEMMNEPATY.

* [Tam'aTanTe NPO PU3KMK 30MUKOHHS METANEBVMK MOEAMETAMM KI1eM PO60TA
3 6ATAPENHNM XMBIEHHAM Q60 OKYMYNATOPA.

* JIITiN=IOHHMIN OKYMYIFTOR MICTUTb PEYOBUHM, HEGE3MNEUHI 4114
HOBKOSMLLIHBOIO cepenoBULLA. [lepLu HiX YyTUAIZyBATY POBOT-MNIOCOC
VortexWave, BUMMITE aKyMySITOP, A MOTIM BUKUHETE Q60 YTUMIZyrTE MOro
BIOMOBIOHO OO MICLLEBOrO 3GKOHOAGBCTBA KPAIHM UM PETIOHY.

* Llern npunag MICTUTb OKYMYNSTOPM, SKi MOXYTb 6YT/ 3AMIHEHI NnLLe
KBAMIGIKOBAHMMM CMIELIANICTAMM.

* Buoangioum akyMyngaropm 3 BUPOOY, KpALLle OO KiHUS BUKOPUCTATU PeCYPC
OKYMYNATORIB TA MEPEKOHATUCY, LLIO BUPIO BIOKMIOUEHO Bif [xXepena
XUBNEHHS.

* BIOKPYTITb MBUHT Y HUXHIM YACTUHI, BI'€OHAWTE PO3EM OKYMYIATORA, TA
BUMMITb OKYMYSIATOPRMU.

* He moLuKompXymTe KOPYC OKYMYASTOPRA, LOO YHUKHYTU PU3KKY TOOBM.

* [IOBEPHITb OKYMYNATOPW 00 OPraHi3aLji, O CreuianiayeTbCd HA YTUI3ALLT.
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O6MeXEHHS BUKOPUCTAHHS

* [NepLu HiX NepeBepTaTV POGOTA, MEPEKOHANTE, LLIO PE3EPBYAP 3 BOAOK BUACNEHN.

* He nepesepTanTe Ta He TPSCITh LWBMAKO POGOTA Mif YAC MOro BUKOPUCTAHHS.

* lNonieTnneHoBi NakeT! MOXyTb ByTH HeGe3neuHMK. Bydb nacka, TpUMarTe ix noaan

Bil HEMOBNAT TA AITEN, LLOG YHUKHYTWN PU3KKY 3CAYXM.

He BukopUCTOBYIMTE POBOTA HO MOBEPXHSX BULLIE PIBHS 3eMITi 683 Oropox

(Hanpvknan, NoagiAHI MiANor, BIOKPUTI GANKOHM, NIOCK MOBEPXHI MEGIB).

He BukopucToByITE POGOTA MW TemnepaTypi uLle 40°C a6o Hkde 0°C.

[1ns oNTMMANBHOI! MOTYXHOCTI BCMOKTYBAHHS POGOTA HE PEKOMEHOYETHCA

BUKOPWCTOBYBATYU MOro Ha BMCOTI MoHad 2000 MeTpis.

Mepen BUKOPUCTAHHAM NIiOGepITh BCi KAGEN 3 MiAI0M, LLOG YHUKHYTW 3ANTyTYBOHHS

POBOTA Nif, YAC POBOTU.

Bynb nacka, npréepiTh Kpuxki a6o HLWi npeaMeTi (Hanpukad, Baam, NonieTUneHosi

MAKETV TOLLO) 3 MIASIOM, LLIOG YHUKHYTU MEePELLKOMXAHHS POGOTI POGOTA Mif Yac Ta

MOLLKOMKEHHS! LIHHWNX peden.

He nossonaiTe AiTaM BUKOPUCTOBYBATY POGOTA SK IrPALLKY. ToumarTe airen Ta

[JOMOLLHIX TBAPWH NOAANi Bif POGOTA Nif, HYAC MOrO BUKOPUCTAHHS.

He poaMilLlyiTe IHCTPYMEHT AN OUMLLEHHS LLITKM-BOMKA B MICLL, NErko AOCTYMHOMY

ons airen.

* YHUKQMTE HOBNMXEHHS BONOCCS NMIOAEN 60 LWepCTi AOMALLHIX TBAPWH, NASbLIB

TA IHWMX OPIGHUX MPEAMETIB 4O BCMOKTYBASIbHOrO OTBOPY POBO0TA Mif, YAC MOro

BUKOPUCTOHHS.

He BukopucToByITE POGOTA A MIAGMPOHHS NANAIOYMX MPeaMeTis (Hanprkna,

NAnaioYmx Hemomnaskis).

YHUKQTE NiAGUPAHHS POGOTOM TBEPAMX A60 rOCTPMX MpeaMeTis (Hanpukna,

[EKOPATUBHMX BIOXOMIB, CKIA, 3QMI3HMX LIBAXIB TOLLIO).

He BukopurCTOBYMTE OBTIUHWK, BIOKMOHY KPULLKY 60 NepeHit 6aMnep K pyqkn ons

nNepeHeCceHHs PodoTal.

OB60B'93KOBO BUMKHITb POBOTA TAl BUTAMHITE BASKY 3 PO3ETKM, LLOS BifeAHATU

XXEPENO XMBEHHS Neper OUMLLIEHHSM TA O6CYrOBYBOHHAM POGOTA T4 3CPSAHOMO

NPUCTPOIO. He ounLLynTe poGOTa TA 3APSAHNIA MPOUCTPIR, 3AHYPIOKOYM MOro Y BOAY

Q60 NPOMUBAIOYM BOLOHO.

He npotupaiTte 6yab-5ki YACTUHWM POGOTC BOSOMOK MIHYIPKOK A60 6yAb-9KOO

PIOVHOLO.

* He BUKOPUCTOBYMTE HA KUMMI PEXMUM MUTTS MIONOr M.

* [NepiognyHO oumLLYTE Pe3ePBYAP ANF BOAM, LLOO YHUKHYTU NOSBM HEMPUEMHOTO
30Maixy.
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AkyMynaTopu Ta 3apaaka

* FKLLO BI HE 3BMPAETECS BMKOPWCTOBYBATH MO0 MPOTArOM TOMBAIOMO Nepiody Yacy,
OB60B'I3KOBO MOUMCTITh PE3CEBYAD A5 BOAM T4 3AMMLLITE KPULLIKY BIOKOUTOIO, KON
npPVeUPAETE Oro.

LLLO6 YHUKHYTW MOLLKOOXEHHS POBGOTA, HE AOACBAMTE rapsa4y BOAY B pe3epByap 3
BOHOIO.

Mepen No4ATKOM BUKOPUCTAHHS POGOTA NEPEBIPTE, UM 3CKPUTA BIOKUOHA KPULLIKA.
He Bukopu1CTOBYIMTE POGOTA NOGM3Y BIOKPUTOrO BOMHIO GO0 KPUXKMX MPEAMETIB.

He BMKOPUCTOBYIMTE POBOTA HO MOBEPXHI 3 BOAOID, 9KA MEPEBWLLYYE MICTKICTb
pes3epByapa A5 BOAN.

* He BMKOpPUCTOBY#MTE POGOTA B KIMHATI 3i CANSHMM HEMOBAM.

* He cnanioiTe po6oTa, HOBITb SKLLO BiH 6yB CEPMO3HO MOLLKOOXEHMA, OCKINbKM Lie
MOXe MPU3BECTW A0 BUOYXY GKyMyngTopal.

He BUKOpUCTOBYMTE OKYMYNATOPM, OOANTEPW XMBNEHHS A6O0 3aPsaHI NPUCTPOT
CTOPOHHIX BUPOBHWKIB.

He posbupaiTe, He PEMOHTYITE TA HE MOAVPIKYITE AKYMYASTOR QG0 3APSAHNUM
NPUCTPIN 6e3 0O3BOAY.

He posaMilLyiTe 3apsaaHui MPUCTPIR NOGM3y axepen Tenna (Hanpuknag,
pagiatopis).

He npotvpanTe Ta He oumLLYTE POGOTA UM KOHTAKTM 3APSAHOIO MPUCTPOO
BOSTOTOIO TKAHMHOKO Uk BONOT MU PYKOMM.

OB60B'A3KOBO YTUNIZYNTE AKYMYNATOP HONEXHWUM YWMHOM. 3AXMUCTITb HOBKOMLLHE
cepenosyLLg, B EAHABLLM [XEPENO XMBNEHHS TA BUMHSBLLV OKYMYNSTOP 3 PO6OTA,
nepLU HiX BUKMOOTH OrO.

Y 03I NOLLKOAXEHHS LLUHYPA XMBASHHS GAANTEepa, B LiNsax BNOCHO! 6e3neku,
3a6e3neyTe oro 3amiHy CneujanicTamm BUPOGHWKA, IOro PEMOHTHOTO BIAAINY A60
QHAOMYHOrO Biainy.

MNepen TPAHCNOPTYBAHHSM NEPEKOHANTECS, LLIO POBOT BUMKHEHWI T, SKLLO
MOXJIMBO, 3ANMAKOBOHNI B OPUMHAMBHY KOPOGKY.

* He HanmBaMTE BOMY B POGOTA i HE 3AHYPIOMTE MOro Yy BOAY.

FAKLLO BM He 36MpaETECS BUKOPUCTOBYBATM POGOTA MPOTArOM TRMBASIOrO Nepiomy
yacy, nepLu Hix BUMUKATY, MOBHICTIO 3APRSAIT OTO, | 36epiranTe B NPOXONOaHOMY
i cyxoMy MicL. 3apsoXanTe Moro MPUHAMMHI PA3 HA 3 MICSLL, LLOO YHUKHYTU
MOLLIKOMKEHHSI OKYMYNSTOPA Yepes HaAMIPHE PO3PSOKEHHS.
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MakyBaAnbHUA NNCT

YBQXKHO MPOUUTAITE Liei NOCIBHMK Nepe BUKOPUCTAHHSM, | 36epexiTb oro Ansg NoaasnsLIOro BUKOPUCTAHHS.

ApanTtep CaMoounCHUm
XWBINEHHS JIOTOK

PekomeHaoLi: Y LibOMy NOCIBHIKY MAIOHKN BUPOBY,
10ro akcecyapis Ta iHTEpdEnCy KOpUCTYBAYA €
CXEMATUYHVMU 306PCKEHHSIM, LLIO MPM3HAYEH]
e ANs O3HANOMNEHHs PeanbHui BUPI6 Moxe
BIAPI3HATUCS Bif} MOKOBAHOO HA CXEMATUHYHIX
306PAKEHHSIX Yepes OHOBIEHHS BUPOBY Ta
©OHoBMEHHS. Byl Nacka, 3BepTarTecs O PEasbHOro
BUPOBY.

7771

LLIiTKa-BAMK 3 YNCTOK M'SKOIO

LLEETUHOIO

[y6ka pesepBHOro
$inbTRY ANS MUTTS
nignoru

(poamiLLlyeTbCS B 3aPSEHOMY MPMCTPOI)

3apsaHuii npucTpin

Hix ons ynLieHHs Bonoccs
(po3miLLyeTsCS B 3aPSAHOMY
npVcTPoi)

KpuLuka pesepsyapa
3 BOLOIO 151 CYXOro

NigMITAHHS

Byson citku pesepsHoro  loci6Huk kopuctysaya,  LLiTka ansg ynenHs
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$inbTPYy AN cyxoro
NPUGNPAHHS

(poamilLyeTbes B
30PSOHOMY MPUCTPOI)

MoCi6HMK i3 WBNAKOro
BUKOPUCTAHHS



3HOMOMCTBO 3 BUPO6OM

Po6or
() YBIMKHEHO/ BUMKHEHO O MNepesapsaka/caMooumLLeHHs

HOTUCHITL | yTPUMY#TE, LLIOG YBIMKHY TN QOO BUMKHYTU JloBre HaTUCKAHHS, LLOG PO3MOYATH TiflbK MiA3apaaKy

posoTta LLIBMOKAM HOTUCKOHHAM MOYHITb 3aPsaKY TA

LLIBMOKMM HOTUCKOHHSM MOYHITE Q60 MPUMUHNTE OUMLLIEHHS COMOOUNLLIEHHS!

/ S— () KHonka/iHamkaTop XueneHHs

OTidHmK OO KHonka/iHpykaTop nipsapsokm
PapionokaujnHmm

OOTYNK OANBHOCTI

BigkmaHa kpuLkal

3acTiéka BiokMaHO!

MepenHin 6amnep KpWLLIKM
) IHdpauepBOHUI

[aTumnk posnisHOBAHHS dpadep

oy OATYMK

[oTumk 3ano6iraHHs

3ITKHEHHIO

30CTIBKA KPULLKN
LLIITKM-BASNMKA

256



LLiTka-Banmk

YHiBepcarnbHe koneco

Benyue koneco

Kpwwwka sinciky

aAKyMynsTopy

[aTUmK PO3Mi3HOBAHHS

noporis Hanpaensioue
koneco

AkycThdHa BuixigHmin oTeip

KOMNOHKO! BEHTUNATOPA

IHPpaYepPBOHUIN AOTUMK KoHTakT

257



CAaMOOUMCHUI 3APSTHUA NPUCTPIN

MnacTMHA KPULLIKK
3HIMiTb, LLOG PO3MICTUTM LLITKY-BANUK TQ
iHLLI 3aCO6M ON% YMLLIEHHS.

KoHTakT @

@ IHGpPaUEePBOHMA OOTUMK

CnoT caMOOUYUCHOTO
noTka

IHTepdenc xmBneHHs

[nacTHA KpuLLKu gns
TPAHLLET HOMOTYBAHHS KAGESO

258



BcTtaHoBNEHHS

YCTAHOBKA 3aPSIHOMO MPUCTRO

@ MNocraste 3apaaHUin NpUCTPIn 0O
CTiHW HOl NNOCKIV MOBEPXHI, BCTABTE
BUIKY QACMNTEPA Y BIONOBIAHY PO3ETKY
TO YBIMKHITb IXEPEN0 XMBEHHS.
MOMICTITb BCI 3aMBI APOTU B TRAHLUEKD
HOMOTYBOHHS KOGEento.

@ BcrasTe CaMOOUMCHUI NIOTOK 3BEPXY
BHW3 | 3CKPINiTh MOro HA 30PSFAHOMY
NPUCTPOL.

® lNepexoHaritecs y BiaCyTHOCTI
nepeLukof B Mexax 1,5 MeTpis nepen
30psgHUM NpucTpoeM Ta 0,5 MeTpa 3
060X 6OKIB.

PexomeHoauyi:

« [Micns NiakNioYeHHs 3apPsAHOMO MPUCTPOIO A0
[Xepena XVBEeHHS MOro IHAMKaTop Gyae NOCTIHO
YBIMKHEHWI.

« [Ins fepes'sHol Nignorv aéo iHLWMx
OCOBMMBO BOMPAIOUMX MOBEPXOHb HEOBXIAHO
BMKOPVICTOBYBATW COMOOUMCHI NOTKM.

MonepenxeHHs: KateropnyHo 3060pOHEHO
BCTAHOBMIOBATY 30PSAHNIA NOUCTPIN HA KMVMI,
LLOG He 3a6PYOHNTU KUMM A60 He BIIMHYTU Ha
nepesapsaKy PoGoTa.
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BukopucTaHHs

3HATTS 06MEXYBASIbHOI CMYU

MoMICTITb POBOTA HA MIOCKY MOBEPXHIO
B NPUMILLEHHI TA 3HIMiTb 30XUICHY
OBMEXYBASbHY CMYTY, BCTOHOBNEHY

HO BHYTPILLHI CTOPOHI NepeaHboro
6amMnepa.

T 3HIMITb OBMEXYBASIBHY CMYTY.

[onaBaHHS BOAM [0 pe3epByapy 4ns Boam

@ BincredHiTb 30CTIBKY KPULLKK, LLIOG
BIOKPUTH Ti, K MOKO3AHO HOl MOSTIOHKY.

MonepemxeHHs: 3 METOIO 3ANOGIraHHS NOLUKOLXEHHIO POBOTA, KATErOpNYHO 3A60POHEHO NEPEBEPTATH

[po6OTa A0 3HATTSR pesepsyapy Ang soau!

@ TpvmaiiTe pyyky Pe3epByapa ans
BOAW, LLIOG BUNHSATU MOTO.
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© Binkpuitte 3anvBHY KpULLKy

[pe3epByapyY A1 BOAW, AoganTe
HMCTY BOOY OGO PO3HMH Y 3QNMBHU
OTBIP, NOTIM 3AKPUATE KPULLIKY 715
30SIMBAHHS BOON.

Kpviwuka ons
FBGJ‘IMBGHHQ BOOU

3anueHWi oTBiP
pesepByapy 4S8 BOAM

e [NoBepHiTh pesepByap AN BOAM
HQ MiCLLe, BUPIBHAMTE PYUKY
pe3epByapPa, NOTIM 3aKpUNTE
BiOKWOHY KPULLKY.



3apspka poéota

@ IMoMicTiTb PO6OTA HO MNOCKY MOBEPXHIO B MOUMILLIEHH, AK @ PoGOoT 30MyCKAETHCA AOBMM HOTUCKAHHSIM O , nicng
MOKG3AHO HOl MASTIOHKY. Yoro kopoTkmM HatuckaHHsM ) POBOT ABTOMATUYHO
BEPTAETHCS O 30PAAHOMO NPUCTPO AN nipgsapsaku. [Micns
TOro, K POGOT MOBHICTIO 30PSAMTLCS, BiH Neperie B pexmm
OMiKYBAHHS.

PexomeHaaui:

* MOBHICTIO 30PAAITL POGOTA NEPEA NOHATKOM MOUOUPAHHS. * PekoMeHayeTbCs NOUMHATY NPUBMPAHHS Bif 3APSIAHOMO NPUCTPOIO.

* Mepen NouaTKOM NPUBMPAHHS NPUGEPITL BCI APOTHU 60 NPeaMETH C NIAIorY, * My H13bKOMY 3aPSAT AKYMYNSTOPA Nif, YAC MPUBUMPAHHS POGOT ABTOMATUYHO
LLIOG YHUKHYTW MOLLKOMXEHHS BHACNIOOK 3AMAYTYBAHHS, NEPETAryBAHHS 60 MOBEPHETLCS A0 3APSAAHOIO NPUCTPOIO. FK Tifbkn AKYMYNSTOPR NOBHICTIO
3ITKHEHHS Mif, YOIC NPUBMPAHHS. 30PAAUTECS, POBOT ABTOMATUYHO BIJHOBUTE HE3CBEPLLEHE MPUBUPAHHS
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MigknioYeHHs 3a JONoOMoro
3acTocyHky Mi Home/Xiaomi
Home

Llen Bupi6 Npautoe i3 3acTocyHKOM Mi
Home/Xicomi Home*. KepyTe cBoimM
MPUCTPOEM 30 AONOMOTOIO 30CTOCYHKY
Mi Home/Xicomi Home

LLlo6 30BAHTOXUTI T BCTAHOBUTMN
30CTOCYHOK, BiCKaHyMTe QR-koA,. AKLLO
3ACTOCYHOK BXE BCTAHOBNEHWN, BU
nepenaeTe Ha CTOPIHKY HaNALLTYBOHHS
NigKNOYEHHS. AGO 3HAMAITL MOro Yy
MOIFA3MHI 3ACTOCYHKIB A9 30BAHTOXEHHI
T BCTAHOBMEHHS «Mi Home/Xicomi
Homen».

BinkpwitTe sactocyHok Mi Home/Xiaomi
Home, TOPKHITLCS «+» y BEPXHBOMY
NPCBOMY KyTi, & MOTIM AOTPUMYMTECH
NiKA30K, LWO6 oOAATH CBiM MPUCTPIN

*Y €spori (3a BuHaTKOM Pocii)
30CTOCYHOK HO3MBAETLCS Xiaomi Home.
HaizBy 3aCTOCYHKY, LLIO BIHOGPOXTETLCA
HG BALLOMY MPUCTPOI, CRif, NPUIAHATU 9K
HOI3BY 301 YMOBYOHHSM.

MpumMiTka: MoXnMBO, BEPCilo 3aCTOCYHKY 6yno
OHOBNEHO, AOTPUMYMTECH IHCTPYKLL, BUXOASUM 3
MOTOYHOI BEPCii 3ACTOCYHKY.

MNepesanyck Wi-Fi

JloBre HOTUCKAHHS O Ta ) OOHOUACHO MPOTAroM 3 cekyHa, MMicns ronocosoro
noBigoMneHHs «Bxin B pexmM KoHIrypalLii Mepexi 3acTtocyHKy Mi Home», iHagukaTop
XNBNEHHS TA IHAMKATOP 3aPSAKN 3ONMMALOTb 3e1eHMM, O POBOT YekaTUMe
nioKloYeHHs o 3acTocyHky Mi Home.

Pexomerpauii: MigrpumyeTses nrwe Wi-Fi 2.4 My,

MpPWMITKK WOo[o WiTKM-BANUKA

Y pasi noTpeén, pOGOT MOXHO OCHACTUTU LLIITKOIO=~BOSIMKOM 3i 3MILLAHOIO LLETUHOO
Q60 LLTKOO-BAMKOM 3 OOHOPIAHOKO M'AKOKO LLIETUHOMO. LLIITKa-BaNVIK 3i 3MiLLAHOK
LLIETUHOIO BCTAHOBMEHA 301 YMOBUCHHSIM.

LLIiTKO-BANMK 3i 3MILLAHOIO LLEETUHOD: YHIBEOCABHA LLITKA 4715 MATOBKMX Migsnor,
MAACTUKOBWX MIASION | CTIMKWX MM, SKi BOXKO BUAAINTU

LLiTka-BanMK 3 OAHOPIAHOIO M'AKOIO LLIETUHOLO: LLITKO-BASMK 3 TOHKOKO M'SIKOKO
LLETUHOLO 715 FMSHUEBMX MiANor, AePEeB'sHMX MiANor, O TOKOX LLOAEHHOIO YMLLEHHS Ta
06CNyroByBAHHS

CyLLKa NOBITPSM LLTKM-BANUKA

CyLLKa MOBITPSM B 30PSAHOMY MOUCTOO!: 3APSAHU MPUCTPRIR OBTOMOTUYHO BUCYLLIMTD
LLITKY=BAMK MOBITPSM, KONMW PO3MI3HAE, LLO LLITKY-BANMK BCTAHOBNEHO. AKLLO LLITKY-
BOIMK BUAHATW M YAC CyLLKM MNOBITPSM, O MOTIM 3AMIHUTK, POOOT 3HOBY MOYHE LMK
CYLLKM MOBITPSM.

CyLLka NOBITPSM B POGOTI: POGOT ABTOMATUYHO BUCYLLMTE BASMK MOBITOSM Nicns
3aBEPLLEHHS CAMOOUMLLIEHHS (y PEXMMI CyXOrO MIAMITAHHS POBOT HE BUKOHYE CYLLIKM
MNOBITPAM MICS 30BEPLUEHHS CAOMOOYMLLIEHHS). AKLLO Mif, YOC CYLLKM MOBITPAM 3HATM
LLITKY-BANWK, PE3ePBYAP A% BOAM 60 KPULLKY Pe3epByapd Ans Boau, Po6oT
NPV3YNUHWUTBL CYLLKY MNOBITPSAM. [1iCns TOro, 9K 3HATUIN KOMMOHEHT 6yAe BCTAHOBNEHO
HO3O A, POGOT MPOAOBXMTL CYLLKY MOBITPSM.

PekomeHpauyi:

* Ik PO6OT, TOK | 3APSAHVIA MPUCTPIN 3AIMCHIOIOTb CYLLIKY LLITKA-BANMKA NOBITOSM.

+ CyLKa LLTKM-BANMKA NOBITRSM NMOTPEGYE NPUGIM3HO 12 roayH PoBOTY 3APSAHOMO NPUCTPOIO TA MPUGN3HO
6 rofiviH poBoTU PoBoTA.

*+ AKLLO Mif, HaIC CYLLKK AXEePeno XMBMNeHHs 3apsaHOro NMPUCTPO Byae BidKMOYEHO, CYLLKA MOBITPAM
NPUMNUHAETLCS.
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YBiMKHeHHs/ BuMkHeHHs/Maysa/3anyck

o [loBre HOTUCKOHHS Ha C) NPOTAroM 3 cekyHA. PO60T nepenae y CTOH YBIMKHEHHS
XMBNEHHS, A IHOVKATOP XMBMNEHHS TA IHOMKATOP 3CPSOKN 3AropaTbCs 3ENEHNM.
Micns BBIMKHEHHS POGOTA BiH NEepenae B PEXMM OHIKYBAHHS, O IHAUKATOPR XUBNEHHS
TO IHAMKOTOP 3CPSAKM 30IMLLATECS 3eNeHUMU. Tom KOPOTKOMY HOTUCKOHHI HO (')
[POBOT MOYHE OUNLLIEHHS.

Konm po6oT HepyxoMuit (He 30PAIXAETECS), BU MOXETE BUMKHY TV XNBIEHHS,
YTOUMYKOUM KHOTMKY O NPOTAroM 3 CeKyH,

[N KOPOTKOMY HATUCKAHHI HO (') nif, YaC NPOoLECY OYULLIEHHS POBOT MPUIYNUHUTL
MPVGUPOHHS.

AKLLO POBOT 3AMMLLAETECSH HEPYXOMUM (HE 30PAMXAETHCS) | HE MPALIOE GinbLue

10 xBUNWH, BIH Nepenae B pexurm CHY. B pexurmi CHy BM MOXETE pO36YaUTH POOOTA
KOPOTKMM HOTUCKOHHSM 6y Ob=AKO! KHOMKM.

FAKLLO POBOT NEPEBYBAE B PEXMMI CHY Ginblue 30 XBUMWUH | HE MAE XOOHOro
30BACHHS, BiH OBTOMATMYHO BUMKHETLCS (6€3 ronocoBOro NosinoMieHHs).

PexomeHaaLyi:

* Po6oTa He MOXHQ BUMMKATY Mif, H4aC 3aPSAKM.

* [NpW 3anoBHEHHI pe3epByapy 3 GPYAHOK BOAOIO Mif, YAC OUMLLEHHS POBOT Byae HekaTH HA MiCL
npotsarom 90 cekyHa,. AkLo Yepes 90 cekyHL KOPUCTYBAY HE NOYHE BUKOPUCTOBYBATH POGOTA, POGOT
QBTOMATUHYHO NOBEPHETLCS 40 30PSAHOTO NMPUCTROIO Q60 B MOYATKOBE MOMOXEHHS.

« g, YaC NEPLLIOTO OUNLLIEHHS 3ANMLLIAIATECS 3 POBOTOM, MOKM BiH MPALIOE, WOS YCYHYTH Byab-aKi HE3HAUHI
npPOGREMM, siKi MOXyTb BUHMKHYTV B MPOLIECI. [MiCNs NePLLOrO OUMLLIEHHS POBOT CTBOPUTL KapTY. AN
LINSHOK, ki He TPe6a 3BONOXYBATU BOAOIO 60 e POGOT MOXE 3ACTPSIMU, CKOPUCTAATECS 3UCTOCYHKOM
Mi Home ans BU3HA4EeHHs 30H OBMEXEHOro AOCTYMY, LLIO6 POBOT iX OBIALLOB Mif, YaC NPUGUMDAHHS.

Mepe3apaaka/CaMOOUULLEHHS

)

.

Konu 3apsag akymynstopa nig,

YaIC NPUBMPAHHS A60 MICNs Moro
30BEPLUEHHS 30KIHUMTECS, POBOT
OIBTOMOTUYHO MOBEPHETLCS

[0 3CPSIHOMO MPUCTPOO AN
COMOOUMLLIEHHS TOl 30PSOKM.

My KOPOTKOMY HOTUCKAHHI

Ha O B pexumMi nayan aéo B pexmMi
OUiKyBOHHS POGOT MOBEPTAETLCH

[0 30PSIHOrO NPUCTPOO AN
CAMOOUNCTKM TA 3APAAKN.

Mov AOBrOMy HOTUCKAHHI

Ha (O B pexumMi nayan aéo B pexmMi
OUIKYBAHHS POGOT MOBEPHETECS A0
30PFAHOMO MPUCTPOKO A1 30PAOKM
6e3 COMOOUMLLIEHHS.

Mig, Yac Nia3aPSAKM KOPOTKO HOTUCHITL
Syab-5Ky KHOMKY, LLOG NPU3YNUHATK
nepe3apsakKy.

Konm po6oT 3HaXoauTbCst B 30PSAHOMY
MNPVICTPOI, KOPOTKO HOTUCHITH O, wos
noYaTi 6O CKACYBATH 30BAAHHS
CAMOOUMLLIEHHS.
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Pexnm npréunpaHHs YaCTKOBOI BiNsHKU MNepeMUKAHHS pexmnmy

MW KOPOTKOMY HATUCKAHHI OAHOYACHO HO (') 10 () POBOT BXOAUTH [0 PEXUMY |'|pVI6VIpGHH$I

NPUBMPAHHS YOCTKOBOI AINSAHKN. Y LIbOMY PEXUMI POBOT ABiHi BUKOHYE 90-rpadycHe Po6oT MOXe ByTW OCHALLEHUI KPULLIKOKO

LyronomiéHe NPUBMPAHHS Ha NAOLL 1,5 MeTpa x 1,5 meTpa. MMig Yac NpuénpaHHs pesepByapa A BoaM A8 MATTS Migiior
YACTKOBOI AINSHKM KOPOTKO HOTUCHITE ByAb-5KY KHOMKY, LLIOS POGOT NPU3YNMHNB Q60 KPULLIKOIO Pe3epByapa A1 BOAW A5
NPUEUPAHHS. Konu NPrEMpaHHS YacTKOBOT AIAISHKM NPU3YMMHEHO, KOPOTKO HOTUCHITH CyXOro MiAMITAHHS. [TICNS 30MIHU KPULLIKMA

C) , LLO6 NPOOOBXNTU NPUBMPAHHS YACTKOBOI AINSHKA. pe3epByapa ANs Boaw, POGOT MOXe

QBTOMATUYHO PO3MIBHATI HOBY KPWLLIKY
pe3epPBYqPa TA NEPENTU B PEXMM MUTTS
nignNor aéo Cyxoro NiAMITaHHS. Kpuiuka
pe3epByaPa 3 BOAOK 415 MUTTS MIA10mM
BCTOHOBMEHT 301 YMOBYGHHSAM.

KpviLuka pesepsyapad 3 BOAOK ANs
MUTTS Migsiorn

JonoBaHHS BOOy A60 OUMLLIEHHS pe3epByapd Ans BoaM nigvac
PO60YOro NpPoLLeCy.

KpwLka pesepsyapa 3 BOoo Ans
CyXOro MigMITAHHS

ﬂiﬂ HAC BUKOPUCTAHHA MOXEe BUHWKHY TN I'IOTpeéCI 0oOaTv BoOoy Q60 OUMCTUTU

pezepsyap 414 BoAW. [N LbOoro KOpOTKO HOTUCHITE C) , LLLOG POGOT YBIMLLIOB Yy CTAH

nay3u, BIGKPUATE BIAKMOHY KPWLLKY TA BUMMITL pe3epByap Ans Boaw. MNicns AOAGBAHHS

BOOM Q60 OUMLLIEHHS PE3ePBYAPA A8 BOAM MOBEPHITL MOro HA MiCLe, 30KpUitTE PexoMeHaai:

KOWLLIKY, O NOTIM KOPOTKO HATUCHITb O , LLLOG NPOAOBXMNTU MOUNGUPAHHS. * He MOX/IMBO 3MIHUTV PEXMM OUMLLEeHHS 30
[0NOMOroto 3acTocyHky Mi Home.

* [N CMiTTS, sike NPUMNae Ao Ninor nig BriMBoM
BOAM, CNOYATKY 3AMYCTiTh MPOCTE CyxXe MIAMITAHHS,
Q MOTIM CKOPUCTAMTECS PEXMMOM MUTTS MBSO

* U151 KOALLIOTO OUMLLIEHHS.

MonepemxeHHs: 3 METOIO 3aNOGIraHHS NOLLKOLXEHHIO POBOTA, KATErOPNYHO 3A60POHEHO NEPeBEPTATH BukopucToByiTe PEXIMM CyXOro MigMITAHHS Ans

POBOTa A0 3HATTS pe3epByapy Ans Bogu! UMLLIEHHS! KUIMMIB | MIANOrOBUX KUMMMKIB.

PekomeHgai:

« MNepen NOYATKOM 3ABAGHHS MPUBMPAHHS, OY/CTITE Pe3ePBYaP AN OPYAHO! BOAW | NepekoHanTecs, Wo B
pesepByapi 418 YMCTOI BOAW € BOAQ.

+ MNepen NONCBAHHSM BOAM 3HIMITL pe3epByap AN BOAW.
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O6cnyrosyBaHHSA T gornsg,

3aMiHa KpULLIKK pe3epsyapa asnis Bogu/ OuuniLeHHs pesepByapa of1s 6pyaHoi Boam

@ Bumarkits pesepsyap ans Boau,
TPUMaTE PYYKY MIAAOMY KPULLIKM
6aKka 4ns 6pyaHOI BOAM | MOCYHsTe

@ KPviLLky Bropy.

BukopucToByiTe HOBY CneLianbHy
KPWLLKY pesepByapad Ans Boau a6o
OUUCTITb PE3EPBYAP ONs% OPYAHO!
BOZM 30 JOMOMOIOHO LLITKM A4S
UMLLIEHHS, SIKOI MOCTAUCETBCS PO30M i3
POBOTOM.

Micns ounLLEeHHs BUTPITb BOZY HA OHi
pesepsyapa AN BOOM nepen noro
3AMIHOIO.

MpuMiTka: PekoMeHayETbCSH OUMLLIATY Pe3epByap

A5 CTISHWX BOL, BIAPA3Y MNICNSA 3ABepLIEHHS KOXHOro

MUTTA NIQAOTA.

OuMLLIEHHS/3AMIHA LLiTKU-BANUKA

@ BrKOPUCTOBYTE HiX AN YNLLIEHHS
BOSIOCCH, LLIOG 3PI3ATN BONOCCS,
HOMOTOHE HO LLITKY-BANWMK, | O4MCTITb
LLITKY=BASINK.

@ BincTedHiTb 30CTIBKY KPULLIKIA LLiTKN-
BANMIKA, LLOG BIOKPUTU KPULLIKY TCl
BUTAMHYTM LLTKY-BOVIK.

PexomeHaaLii: PEkOMeHOYETbCS OUNLLIATU LLITKY -
BOSMK PA3 HA MiCSLLb. TAKOX PEKOMEHOYETLCS MIHATA
LLITKY-BONMK KOXHI 6-12 Micsauis.

MpumMiTka: 36epiranTe Hix Ans YALLIEHHS BONIOCCS B
HEeOOCTYMHOMY AN1s AT MiCL.
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© [MpomuiTe LWiTKY-BAMMK UMCTOIO

BOLOIO TA BUCYLLITH if A60 NOBEPHITH i
HO POBOTA T MOYHITb COMOOUMLLIEHHS!
LiTkn-Banwka. Micnsg scBepLUeHHs
COMOOUNLLIEHHS! POGOT ABTOMATUYHO
BMCYLUMTb LLITKY-BASMK MOBITPSAM.



3AaMiHO OYMLLYBANBHOMO f1e3a

@ [oBre HOTUCKOHHS Ha O npoTaroM 3 cekyHg, Micns @ Sk NOKABAHO HA MATIOHKY, NEePEBEPHITL POBOTA, 301
BUMKHEHHS POGOTA BUTSMHITH PE3EPBYAP A8 BOAM. [OMOMOIOIO BUKPYTKM BIIKPYTITh & MBUHTIB, LLO GIKCYIOTb 610K
OUNLLYYBOBHWX N1€3, MOTIM 3HIMITb 610K.

Brok OYULLYBASTbHUX N1e€3

@ BumarkiTh CTape OuKiLLYBAbHE N30 3 OTBOPY GI0KY OUMLLYBASbHIX N1E3, 9K MOKA3AHO HA MAoHKy. [icns nigTeepmxeHHs
HAMPAMY YCTAOHOBKM O4YMLLYBABHOMO NIE€30 3AMIHITb CTAPE OUYMLLYBASTBHE N1€30 HO HOBE. BCTAHOBITH 610K OUMLLYBASBHWX NE3
HO3a Y POBOTA T NEPEKOHAMTECS, LLO MBUHTY, SKi QIKCYIOTb MPUCTPRIN HA MICL, HOGIMHO 30TArHYTI.

e
T " - —
T P
of NS \Y
YcTaHoBKA
OUMLLLYBQITBHOIO f1e3a

MpumMiTka: MepesipTe, Ui NPABNIEHO BCTAHOBNEHO OYMLLYBASTEHE Ne30. 3BOPOTHE BCTAHOBMNEHHS BMNMHE HA eEKTUBHICTb OUMLLIEHHS POBOTA. PekOMEHAYETLCS MIHATU
OUMLLLYBANBHE NE30 KOXHI 6-12 MicsLB.

7
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OuuLLIeHHS/3aMIHA CITKM GINBTPY TA ry6Ku GinbTRy Ang MUTTS Nignoru

@ 3riviTb pesepsyap Ang soan Ta @ epeBepHiTb KPULLKY pesepsyapy ® OuncTiTb A6 3aMIHITL CTAPY
3HIMITb KPWLLKY pe3epByapa ans 019 BOAW | 3HIMITb CITKY GInbTPa, dINBTPYIOYY CiTKY, OUAUCTITb A6O
MUTTS NigAorU. a MOTiM ry6Ky insTPa A1 MATTS 3AMIHITb INBTPYIOYY FYEKY NS MATTS
nignorn. nignory, A NoTiM 3aMiHITL iX nicns

BUCKXAHHSA.

PekomeHaalLyii: PekoMeHayeTbCs OUULLIATY CITKY
dinsTPa Ta ry6KY GINbTRA AN MATTS NGO PA3 HA
MicsiLib. TOKOX pEKOMEHOYETLCS 3AMIHIOBATY CITKY
dinbTPA Ta rY6KY GINLTRA AN MATTS NIANIONA KOXHI

MpumiTkar: Citka diNsTPaA Ta ryéka dinsTpa Ang MUTTS
NIANoM Nepes BUKOPVCTAHHSM MIC/S MPOMUBAHHS

BOJIOIO MOBMHHI Gy TV MOBHICTIO BUCYLLIEHI. 3-6 Micauie.
OuuLLeHHs/3aMiHA BY3Nd CiTKK GINbTPA 4J15 CyXOro MigMITAHHS
@ 3HimMiTb pesepsyap Ans BoaM Ta @ lNepesepHiTs KpKLLKY Pe3epByapy ® OuncTiTb A0 3aMIHITL BY30S CITKM
KPWILLKY 6QKA 415 CYXOro MiAMITAHHS. 0719 BOAM TA 3HIMITb BY30S1 CITKM dINBTPA TG NOBEPHITL MOrO HA MiCLe
dINBTPY ANS CyxOro NigMITAHHS. MICNS BUCUXOHHS.

PexomeHaaLyi: PekoMeHayeTbCs OUMLLIATU CITKY

MpwumiTka: Micns NPOMUMBAHHS BOQOIO BY30N CITKM $inbTPG ANK CYXOro NIAMITAHHS PA3 HA MICSLb.
$iNbTPG AN1S CYXOro NIAMITAHHS TPe6a NOBHICTIO TakoX pekoMeHayETLCS 3AMIHIOBATH CiTKY GinsTpa
BUCYLUNTU NepeL BUKOPUCTAHHSAM. 0151 CYXOro MiAMITAHHS KOXHI 3-6 MicsaLiB.

267



OuMLLIEHHS OOTUYMKA/ KOHTOKTY

[Ins 3a6e3neyeHHs HOPMABHOI POBOTH POBOTA PEKOMEHOYETHCS LLIOMICALS O6EPEXHO MPOTUPATU KOXEH AATUNK YNCTOKO M'SKOKO
CYXOIO TKAHWHOIO.

Po6or:

[aTumk po3nisHaBAHHS NOPOriB
[HPPAUEPBOHMIA OATUMK
KoHTakT

[Ty po3ni3HOBAHHS CTiH
OaTumk OaTumk
PO3Mi3HABAHHS PO3Mi3HABAHHS
noporis noporis
IHbpayepBOHUI
OOTUNK
OaTtumk
PO3MI3HABAHHS
CTiH
IHdpauepBOHUI == = ==
AaTumK KoHTakT
CaMOOUMCHA 6a3a: IHpadepBoHMI
OOTUKK

IHGPAYEPBOHMI OATHUMK
KoHTakT

PexomeHaalLii: PeKOMEHAYETLC OUNLLIATU LLYTKY =
BANMK PA3 HA MICSLLb. KoHTakT
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OuMLLIEHHS HOMPABNAKYOro/ YHIBEPCASbHOro Koneca O6CnyroByBOHHS AKYMYSITOPA

@ 3riviTb pesepeyap Ang Boau. * PoGOT NOCTOBNSAETLCS 3 BOYOOBAHWM
(2] MepeBepHiTb POBOTA | BUIYUMTb HAMPABMSIOUE KONECO,/ YHIBEPCANbHE KONeco NITIR=IOHHXM GKYMYNSTOPOM 3
MQASEHBKOIO BUKPYTKOIO Q6O IHLLUMM MIAIOCKMUM IHCTPYMEHTOM. ONTUMOBHOIO MPOAYKTUBHICTIO.
© [Micns BUOGneHHs Bonoccs Ta yab-skux CTOPOHHIX MPEAMETIB 3 OCi KOnleca [ns nigTprMKin NpoayKTUBHOCTI
MOBEPHITL KOPMYC KONECA HA MICLE | MILIHO HOTUCHITb HOl HBOTO. QKYMYNSTOPA 30PSOXANTE IOro
LLOAHS.

BUMKHITL | ynakyiTe po6oTa, aKLLO
BY He 36MPaETECs BUKOPUCTOBYBATH
MOro NPOTSroM TOMBASOrO Nepiomy
yacy. 3apamkanTe Moro NPUHAMMHI
P03 HA 3 MiCAL, LLOS YHUKHYTU
MOLLKOMXEHHS AKyMYsTopa Yepes
HOOMIPHE PO3PAIKEHHS.

BuMKHeHHs1 po6oTa

FAKLLO KHOMKA He pearye a6o potoTa
He MOXJIMBO BUMKHYTW, HOTUCHITb i
yTpUMynTe O NPOTArOM 5 CekyHA, ANs
MOrO MPUMYCOBOTO BUMKHEHHS.

A\ N\

MpuMiTka: PekoMeHOyeTbCH OUMLLIATI HANPABASioHe a60 YHIBEPCAbHE KONeco Npu HeodxinHoCTi. LLIo6 He
MOLLKOANTN POBOTA, YHUKAMTE 30HALATO YACTOrO BUMYYEHHS HANMPABSIOHYOrO TA YHIBEPCAIBHOMO KONeca.
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BuasneHHs HecrnpaBHOCTEN

Konu po6oT npautoe HEHANEXHUM YMHOM, IHOMKATOP XMBEHHS A60 3aPsaaKM MOXe 6lIMMATY YEPBOHUM 60
3QNMLLATUCS BKITIOYEHMM, 60 KOS BUHUKAE NMOMUIKA, POGOT MOXE BUOATU FONOCOBE MOBIQOMIIEHHS. 3BEPHITLCS AO
TAGAULL HUXKYE, LLOS BUPILLMTU MPOGNEMM, LLIO BUHUKITW.

lonocose nosigoMneHHs/
30BHILLHIN NposiB

Moxnuea NPUYnHA

PiLueHHs

MepesipTe, UM He 306NOKOBAHNI
POOCP, | NEPEMICTITL POBOTA HO HOBE
MicLLe, LLO6 3aMyCTUTH 1OTO.

Nigap 3a6pyaHEHO YK 3AKIVHMMO.

Bugonite npeameTy, LWo CTaHOBNSATL
nepeLlkogy, a60 NePEMICTITb POGOTa
VY BiIKPUTY 30HY, LLIOS Nepe3anycTuTm
noro

MoMUnKa NepeaHbOro AATUMKA
3ANOBIraHHS TKHEHHIO: MNepeBipTe, Un
He 30KITMHUIO AOTUMK.

[aTumk 3an06IraHHS 3ITKHEHHS
3AKIMHUIO.

MpuéepiTs CTOPOHHI NPeaMeT HABKOMO
6aMMNePa A6O BIACYHBTE POGOTA.

MoMWNKa AOTUMKO PO3NIBHABAHHS
noporie: OUMCTITb AATUMK
PO3MIBHABAHHS MOPONIB T4 3ANYCTiTh
pPOGOTA NOAANi B, HEGE3MNEUHOT 30HM.

Micns 3anycky Po6oTa 3aMyCKAETHCS
[OTUMK PO3MIBHABOHHS MOPOTB.

MpoTPIiTh AATUMK PO3NIBHABAHHS
NopPOriB TG NEPEMICTITb POBOTA HA
piBHE BioKpUTE MiCLE, LLIOG 3AnyCTUTM
Moro.

Momunka witkn-sanuka: MepesipTe, Un
He 3AKIMHUNO LLITKY-BAMK

LLliTKy-BOMK 3AKMHKITO.

QuUUCTITb LLITKY-BANMK Q60 NEPEMICTITb
pPOGOTA.

[MoMunka NPaBOro a6o NIBOrO BEAYHOro
koneca: MNepesipTe, UM He 3AKITMHUIO
Befy4e Koneco

Benyue koneco 3aknmHmO.

QuuCTiTb Beflyde koneco aéo
nepemMicTiTb PO6oTA.

Pesepsyap Ans Boay A60 MOro KPULLKY
3HSTO.

Pesepsyap Ans Boam A60 MOro KPULLIKY
3HSTO.

3aMiHiTb pe3epByap ANs BoaM TA

dINTRYIOUY CITKY TG NEePEKOHANTECS,
LLIO CITKa $inbTpa Ta pe3epsyap Ans
BOAW BCTAHOBNEH] HOMEXHUM YWMHOM.

Husbkin 3apsg akymynstopar:
lNepen NOBTOPHMM BUKOPUCTAHHSM
nepe3apsaiTb POGOTA.

Husbkuin 30098 aKyMynSaTopa Mnig 4ac
NPUOUPAHHS.

Husbkuin 30098 aKyMyNSTOpA:
Mepe3apsaiTb akyMynaTop, nepLu
HiXX CMPOBYBATM 3HOB CKOPUCTATUCS
POBOTOM.

[Momunka BeHTUnaTopa: MNepesipTe, un
He 306pyAHEHO MNOBITPOMPOBIL POGOTA.

Momunka BEHTUNATOPA.

Cnpo6yrTe BUMKHYTW pO60TA TA
nepe3anycT1Tu Noro.

Momunka papapy: MNepesipTe, Ym He
3CKMHWIO PaQAP A60 NEPe3anyCTiTb
poGoTA.

JNipap 3akamHWNo.

Jlinap 3aTUCHYTUM 60 3AKMHMMO.
MepeMicTiTb POBOTA HO HOBE MICLLE i
3ANyCTiTb MOro.
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lonocose NoBigoMeHHs/
30BHILLHIN NposiB

MoxnmMBa NPUYMHA

PiueHHs

Momunka akymynstopa: MNepesanycTits
posoTal.

[MoMunka akyMynsTopa nig yac
30PAaKN.

TemMnepaTypa aKyMymnsTopa 3aHAOTO
BMCOKQ Q60 3AHAATO HI3bKA. MepLu Hix
nepesanycTUT POBOTA, 3AYEKATE,
LOKV TEMMEPATYPA AKyMySSTOpd
MOBEPHETLCS [0 HOPMMU.

He BOGETbCS BBIMKHYTW pOBOTA.

1. H13bkmin 3apsig, akymMynsTopa.
2. TeMnepaTypa HOBKONMULLHBOTO
CepefoBNLLIA 30 MEXAMM HOPMM.

1. Mepen BUKOPUCTAHHSM PO6OTA
3APSAITH OrO.

2. MNepekoHanTecs, LWo podoya
TEMMEePATYPA POBOTA 3HAXOAMTLCS B
pianasoHi sig 0°C po 40°C.

He MoXnMBO 3apsanT POGOTA.

1. Ixepeno XmBneHHs He nigknoyeHe
[0 30PSOHOrO MNPUCTPOIO.

2. KoHTOKTI 306pyaHEHI.

3. KOHTaKTW He 3a6e3neuyioTh
HONEXHOTO KOHTAKTY.

1. MepekoHarTecs, WO AXepeno
XMBNEHHS NIAKNIOYEHO 0O 3apsaHOrO
MPUCTPOLO.

2. QUUCTITb KOHTAKTHM 30PSAHOrO
NPUCTPOLO.

3. YCyHBTE MOraHUM KOHTOKT,
BUKITMKOHWUI HOSBHICTIO CTOPOHHIX
NPenMeTIB, | CNPOBYITE BPYUHY 3MIHNTU
MOMNOXEHHs POBOTA.

He BOQNOCS GBTOMOTUUHO MOBEPHYTUCS
[0 nin3apsakum. MoctaeTe podoTa y
30PSOHUA NPUCTPIV AN NIA3CPSAKN.

1. 3apanHMA NPUCTPIN 306PYAHEHO A60
BiH 3HOXOOMTLCA AyXe OANEKO.

2. [Ixepeno XmBneHHs He Nigkio4eHo
[0 30PSOHOMO MPUCTPOIO.

3. LLiTKy-BanMK 3QKMHMNO A60 B
HWXHI YOCTWHI POGOTA € CTOPOHHI
npeameTu.

1. Cnpo6yinTe Le pa3 nicns POo3MiLLEeHHS
30PSOHOrO MNPUCTPOIO Y BIAKPWTIA 30HI
Q60 PO3MILLEHHS POBOTA NOGNM3Y
3005AHOrO MPUCTPOIO.

2. MigkntouiTe gxepeno XueneHHs 0o
3009 QHOMO MPUCTPORO.

3. MNepesipTe Ta NOYNUCTITh LLTKY-BASMK
TA HUXHIO YACTUHY POGOTA.

[MoMUAKa NPOBOrO AATUYMKA
PO3NI3HABAHHS CTiH: [epeBipTe, Un He
3A60KOBOHMN AATUMK CTOPOHHIMU
npenMeTamm.

[MOMUAKA HOCTIHHOTO ATUYMKA.

MPOoTPITh | NOYMCTITL AATUMK
PO3NIBHABAHHS CTiH.

[MoMunka noBediHkmM poGoTa.

Y nporpami CTanacs noMUKa.

BUMKHITb po6oTa TG Nepe3anycTiTb
noro.
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lonocose NoBinoMeHHs/
30BHILLHIN NposiB

MoxnmBa NPUYMHA

PiueHHs

Min Yac NPVBMPAaHHS YyTN
HEHOPMASTbHNI 3BYK.

LLliTka-Banvk a6o Begyye Koneco
CMNYTANNCS CTOPOHHIMKU NPEOMETAMMN.

BWMKHITb pOGOTA TA OUUCTITb 1OTO Bif,
CTOPOHHIX MpeaMeTiB.

MpoOyKTUBHCTL POGOTA Mif, YaC
MPUGNOAHHS 3MEHLLYETECS GO0 3 HBOrO
BUTIKGIE BOAQ.

Pezepsyap o114 BOAK 30NOBHEHMI OG0
CiTKa DINBETPA 3A6PYAHEHA.

CBOEYACHO OuHLLYTE pe3epByap A1
BOAM TA CITKY iNbTPA.

MnaHoBe NPUBMPAHHS He BiABYNOCs.

Huasknm 304, aKyMynsTopa.

MNOHOBE OUMLLIEHHS MOXHAO PO3MOYATU
NLLE TO, KON 3ANMLLKOBUIA 30PA,
nepesuLLye 30%: 3apsoxanTe pocoTa
LLIOAHS.

He BOCEeTLCS NiOKMOUATM POBOTA A0
3acTocyHky Mi Home.

Momunka mepexi Wi-Fi, HesipHun
napone Wi-Fi a60 NoMuUnka 3aCTocyHKy
Mi Home.

MepekoHaTecs, LWo posoT
3HOXOOMTLCS B 30HI 3 HOMEXHMM
curHanom Wi-Fi; nosTopHO BBediTh
naponb Wi-Fi a6o nepesasaHTaxTe
Mepexy Wi-Fi; 30BaHTaXTe OCTAHHIO
BEPCIto 3acToCyHKYy Mi Home.

B pe3eppyapi ansg Boam Mano aéo
30BCIM HEMaE BOON.

1. Y pesepsyapi 4115 BOAN HE BUCTAYAE
BOAM 60 HACAAKA 306PYAHEHA.

2. Pesepsyap Ons BoAM BCTAHOBNEHO
HEeNPABUIBHO.

1. MepeBipTe, UM € BOAQ B pesepsyapi
0719 BOOM; OYUCTITb HOCOAKY Bif,
CTOPOHHIX MPeaMETIB.

2. MpaBKNbHO BCTAHOBITH pE3epBYap
N Boan.

Mepen 3anyckoM PO3MICTITb POGOTA HOI
PIBHIM NOBEPXHI.

Po6oT He 6yB noknapeHnn piBHO A6o
nignora HepisHa.

MepeMicTiTb POGOTa Ha PIBHY
MOBEPXHIO | 3AIMYCTiTb MOrO.

Po6ota He MoxnmBO NipzapsanTy nicns
MOrO NEPEMILLIEHHS BRYUHY.

1. Po6oT 3aHoaTo Aaneko Big 30psaHoro
MPUCTPOIO.

2. He MOXHaO pOo3MiLLlyBATH POGOTA B
HOBOMY CepenoBMLL.

Bpy4Hy noMmicTiTe po6oTa A0 30pSAHOro
MPUCTPOO ANS MIA3CPSAKN.

Mepen 30BepLUEHHIM MPUOUPAHHS
POBOT MOBEPHETLCS A0 30PSAHOMO
MPUCTPOIO ANs NiA3CPIAKA.

Hu3bkmi 3apsg akyMyngaropa, ToMy
POBOT MOBEPHETLCA A0 3APSAHOrO
NPUCTPOO NS Nig3apsakn. Po6ot
NPOOOBXUTbL MPUGUPAHHS MiCNs
30BEPLUEHHS 3APAAKM

[Micns NoOBHOI 3aPSAKM POBOT BILHOBUTL
NPUGNMPOHHS HE3OBEPLLIEHWX LifIFHOK.
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MW BUHUKHEHHI MOMUITKM Mij, YOC POBOTU 3APSAHOIO MPUCTPOLD, 415 BUPILLEHHS NPOGNeMU 3BEPHITLCS A0 TA6NML

HUX4e.

lfonocose NosinoOMIeHHs/
30BHILLHIN NposiB

Moxnuea NPUYnHA

PiLueHHs

Po6oT He 3apsavecs.

1. Ixepeno XmeneHHs He nigknoyeHe
[0 30PSOHOrO MNPUCTPOIO.

2. KoHTOKTI 306pyaHeHI.

3. KOHTaKTW He 3a6e3neuyioTh
HONEXHOTO KOHTAKTY.

1. MNepekoHanTecs, WO AXepeno
XMBNEHHS NIAKNIOYEHO OO 3apsaHOrO
MPUCTPOLO.

2. QUUCTITb KOHTAKTHM 30PSOHOrO
NPUCTPOLO.

3. YCyHBTE NMOraHUM KOHTOKT,
BUKITMKOHWUI HOSBHICTIO CTOPOHHIX
NPenMeTIB, | CNPOBYyTE BPYUHY 3MIHNTU
MOMOXEHHs POBOTA.

He Boanocs BUCYLLMTY LLITKY-BOVK
MOBITPSAM.

BcTaHoBneHnn AaTUmMK PO3MI3HOBAHHS
LLITKM-BANMKA 3ACMIYEHNI BPYOOM.

OumcTits MOBEPXHIO BCTAHOBIEHOIO
AAT4HMKA DOBHBHOBOHHFI LI TKM-BOSIVIKQL.
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TexHiuYHI XapaKTEPUCTUKH

YKOMMNEKTOBAHWUM NPUCTPIN

CAaMOOUNCHUIA 3APSAHUIA MPUCTPIN

Hazea Brpody

poboT-nunococ Smartmi

Mopenb

ZNXDJQROIZM

Bara HetTo

MEnénMaHo 6,5 Kr (BKMoUAOUM
POGOT, COMOOUMLLYBAHMIA
30PSOHUA NPUCTPIN,
pesepByap Ans BOAW T
LLITKY-BASINK)

Po6oua Temneparypa

Bin 0 °C go 40 °C

TeMnepaTypa 36epiraHHs

Bin -20 °C go 60 °C

Po6oTt-nnnococ Smartmi

Poamipun 338 x 344 x 128mm
HoMiHanbHUM BXiOHA 19V =15A
MOTYXHICTb

HoMiHanbHA NOTYXHICTL 7SW

Po6oua Hanpyra 144V =

Tvn akymynaropy

JiTin-ioHHWA aKyMynsTop

EMHICTb aKyMYNATOPA! 5200mAh
EMHICTb pe3epByapa Ang 600mL
YMCTOI BOOM

EMHICTb pesepByapa 4ns 360mL

6pyaHol BOOU

BeznpoTose nigkntoueHHs

Wi-Fi IEEE 802.1b/g/n 2.4GHz

PapioyacToTHI XapaKTePUCTUKM:

Wi-Fi 2,4 T (2400 — 2483,5 ML), Make. poaiodacTOTHA KOPHCHA MOTYXHICTb:
<20 nBbM 3a1 yMOBM HOPMASTEHOTO BUKOPUCTCHHS, BIACTAHB MiX GHTEHOIO LIbOro
OBNAAHAHHS TA TiNOM KOPUCTYBAYA CNif, 36epiraT He MeHLwe 20 cM.
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HoMiHanNbHWM BXigHAO 9V =15A
MOTYXHICTb

HOMIHaNbHWA BUXiAHO 1V =15A
NOTYXHICTb

HOMIHANbHA NOTYXHICTb 28.5W

Poamipun 407 x 370 x 205mm

ApanTep XUBNEHHS

OnyénikoBaHa iHbopMaLs

3HaYeHHs Ta

TOYHICTb OputHnuz

DONGGUAN YINLI
BUpo6HMK ELECTRONICS SO,

LTD
lneHTndikaTop Mogeni YLJX2I-E190150 -
BxinHa Hanpyra 100-240 V~
BXigHa YacToTa 3MiHHOrO 50/60 Hz
cTpyMy
BuxigHa Hanpyra 9 V=
BuxigHuin cTpym 15 A
BuxigHa MoTyXHICTb 285 W
CepegHs OKTVEHO 801 %
ebeKTUBHICTb
EdekTmBHICTL ijm HW3bKOMY 840 %
HaBaHTaxeHH (10%)
CnOXMBAHHS enekTpoeHeril 007 W

6e3 HOBOHTQXEHHS




IHbopMaLis Npo BiANOBIAHICTE HOPMATUBHMM BUMOIOM

€Bpona — geknapaldis BignosigHocTi €C
Lnm komnaria Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd. 3assnse, Wwo pagiooénagHanHs Tvny NXDJQRO1ZM
sinnosinae AvpekTusi 2014/53/EC. MoBHM TEKCT aeknapalii Npo sianosiaHicTs €EC AOCTYNHMIA 30 HOCTYMHOK IHTEPHET-
agpecoio: https://www.smartmiglobal.com/dochtml

IHdopMaLis npo yTunizauio Ta nepeposéky
Bci 8MpO6H 3 LM CUMBOSIOM € BIIXOAAMM ENEKTOUYHOMO TA €NeKTPOHHOTO oénaaHaHHs (WEEE BignosinHo [o aMpektmsm
E 2012/19/EU), sike He MOXHA 3MiLLYBATH 3 HECOPTOBAHUM MOBYTOBMM CMITTSIM. HOTOMICTb, BV MOBMHHI 30XMLLATM 30OPOB'S
mm  I0fel TA HOBKONMLLHE CepenoByLLEe, NePenaioun CBOE BIANPALLOBAHE OGNIAAHAHHS Y BUHAYEHWIA MYHKT 360PY BiAXOMB
ENEeKTPUYHOTO TA ENEKTPOHHOIO OGNOAHAHHS, MPU3HAYEHU YPSOOM 60 MICLIEBUMIM OPraHAMM BRAAW. [ToaBMAbHA
YTUNI3ALIS TA NepepOoBKa [ONOMOXYTb 3ANO6IrTV NOTEHLIRHMM HEFrATUBHUM HOCIAKAM ANS HOBKOSIMLLHBOrO CEPeaoBULLI
Ta 300poB'a nogen. LLLo6 otprmaTyt AOAaTKOBY IHGOPMALLIO MPO POITALLYBAHHS | YMOBW TAKMX MYHKTIB 360PY, 3BEPHITHCS
[0 YCTOHOBHMKO Q60 MICLIEBMX OPraHIB BNOAM.

JlazepHa 6e3neka

JlozepHMin AOTYMK BIACTAHI LIbOro BUPOGY BIANOBIAGE CTAHAARTAM A1 NA3ePHWX BUPOoGiB knacy 13rigHo IEC 60825-1.2014 i He
CTBOPIOBATVME Hebe3MNeuHe Na3ePHe BUMPOMIHIOBAHHS.

Bupotnero gns: Beijing Smartmi Electronic Technology Co, Ltd
Bupo6Huk: Wayz Robotics (Shenzhen) Co, Ltd.
Anpeca: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1401, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Kutain

LLlo6 OTPUMATY AETAMBHWI ENEKTPOHHMIA NOCIBHVIK, NEePErAiTb 30 MOCUNaHHSM https://www.smartmiglobal.com/pages/manual
LLlo6 otpumaTy gopaTkosy iHGopMaLiio BiasinanTe: hrtps://Www.smartm\globol.com/
MoTPIGHa MIATEMMKA? 3BEPHITECS A0 CYX6M MIATPMMKYM KNieHTis Smartmi: onlinesupport@smartmiglobalcom

275



Guvenlik talimatlari

* Yalnizca ev ortaminda yapilacak zemin temizligi icin uygundur. Lutfen dis
mekanlarda (agik balkonlar vib.), zemin harici ylzeylerde (koltuk vb.), ticari
veya endustriyel ortamlarda kullanmayin.

* Bu Urunun fiziksel, ruhsal veya zihinsel acidan sinirli becerilere sahip
olan veya yeterli deneyim ve bilgiye sahip olmayan kisiler (cocuklar
dahil) tarafindan kullanimasi, bu kisilerin gtivenliklerinden sorumlu kisiler
tarafindan gozetilmedikge veya talimat veriimedikge uygun degildir.

+ Cihazin guvenli bir sekilde kullaniimasi icin gereken talimatlarin verilmesi ve
olasi tehlikelerin bu kisiler tarafindan anlasiimasi durumunda veya gbdzetim
altinda olmalar halinde bu cihaz 8 yas ve Uzeri cocuklar ile fiziksel, ruhsal
veya zihinsel acidan sinirli becerilere sahip olan veya yeterli deneyim ve
bilgiye sahip olmayan kisiler tarafindan kullanilabili. Cocuklar cihazla
oynamamalidir. Cocuklar gdzetim altinda olmadikca temizlik ve bbakim
yapmamalidir.

« Cihaz yalnizca beraberinde verilen guc kaynadi Unitesi ile kullanimalidir.

* Bu Urdnu yalnizca kullanim kilavuzunda belirtildidi sekilde kullanin. Bu
Urnun uygunsuz kullanimindan kaynaklanan her turlt kayip veya hasardan
kullanicilar sorumludur.

* UYARI: Farkl tip pil kullanmayin. Yalnizeca ZNXDJQROTZM sarj Unitesi ve
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YLJX2I-E190150 sarj adaptort ile kullanin.

* Cihazi veya pili yuksek sicakliga maruz birakmayin.

* Pille calisan robotlarnn veya pillerin akt baslarnin metal objeler ile temasi
kisa devre olusturabilmektedir.

« Lityum pil takimi cevreye zararl maddeler icermektedir. Vortex\Wave Robot
Supurgeyi imha etmeden dnce lutfen pil takimini ¢ikarin ve bulunulan
Ulkenin veya bolgenin yerel yasa ve yonetmeliklerine uygun olarak imha
edin veya geri donusturan.

* Bu cihazin pilleri yalnizca uzman kisiler tarafindan degistirilebilmektedir.

* Piller Grinden cikarilirken pillerin bos oldugundan ve Grinuntzun elektrik
baglantisinin kesilmis oldugundan emin olun.

* Alt kisimda bulunan vidayi sékun, sarj kablosunu cikarin, ardindan pilleri
clkarin.

* Herhangi bir yaralanmai riskinin ortaya ¢cikmamasi icin pil kutusuna hasar
vermeyin.

* Pilleri profesyonel bir geri ddontsum kurulusuna verin.
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Kullanim kisitlamalari * Robotu ters dondirmeden énce su haznesinin gikarildigindan emin olun.

* Faaliyet halindeki robotu ters dondurmeyin veya hizli sallamayin.

» Naylon posetler tehlikeli olabilir. Bogulma riskinden kaginmak igin latfen naylon
posetleri bebeklerden veya gocuklardan uzak tutun.

» Dusmeyi engelleyen bir koruyucu bulunmuyorsa robotu zemin seviyesinden yuksek
yuzeylerde kullanmayin (iki katl zeminler, agik balkonlar, yizeyi diiz olan mobilyalar
vb).

* Robotu 40°C'den yiksek ve 0°C'den dusuk sicakliklarda kullanmayin.

« Temizlik performansinin verimli olabilmesi icin robotun 2000 metreden yiksekte
kullanimasi énerilmemektedir.

« Temizlik sirasinda robotun takimamasi igin [Utfen zeminde bulunan kablolar kaldirin.

* Temizlik sirasinda robot faaliyetinin engellenmemesi ve degerli esyalarinizin zarar
gormemesi igin lutfen zeminde bulunan kinlabilir cisimleri ve diger égeleri (vazolar,
naylon posetler vb) kaldirnn.

» Cocuklarin robotla oyuncak gibi oynamalarina izin vermeyin. Robot ¢alisirken IUtfen
cocuklari ve evcil hayvanlar robottan uzak tutun.

* Robotun temizleme araci olan dénen firgayr gocuklarin kolay erisebilecedi bir yerde
bulundurmayin.

* Robot ¢aligirken insan veya evcil hayvan tuylerinin, parmaklarnin veya diger ktiguk
bolgelerinin robotun gekis kismina fazla yaklasmamasini saglayin.

* Robotu yanar haldeki cisimleri (yanan sigara izmariti vb.) temizlemek igin kullanmayin.

« Robotun sert veya keskin cisimleri (dekoratif copler, cam, demir giviler vb.) gekmesini
onleyin.

* Robotu tasirken arka hazneden, agllir kapaktan veya én koruyucudan tutmayin.

» >Robotun ve sarj tnitesinin temizligini ve bakimini yopmadan énce robotu
kapattiginizdan ve gug kaynagi bagdlantisini kesmek igin fisi prizden ¢ikardidinizdan
emin olun. Robotu ve sarj Unitesini suya daldirarak veya suyla yikayarak temiziemeyin.

* Robotun higbir pargasini nemli bir bezle veya herhangi bir siviyla silmeyin.

* Silme 6zelligini hali tzerinde kullanmayin.

« Kot koku olusumunu dnlemek igin su haznesini duzenli olarak temizleyin.
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* Robotu uzun bir stre kullanmayacaksaniz su haznesini temizleyin ve kapadini agik
birakarak ayri bir yerde muhafaza edin.

* Robotun zarar gérmemesi icin su haznesine sicak su eklemeyin.

* Robotu ¢alistrmadan énce kapagdin kapali oldugundan emin olun.

* Robotu korunakli olmayan yanan maddelerin veya kirllabilir cisimlerin etrafinda
kullanmayin.

* Robotun galistigi ortamda su haznesinin kapasitesini asacak miktarda su
bulunmamalidir.

» Robotu uyuyan bebedin bulundugu odada kullanmayin.

Piller ve Sarj Etme * Robot ciddi sekilde hasar gérmus olsa bile robotu yakmayin. Robotu yakmaniz

pillerin patlomasina yol agalbilir.

« Farkli tip pil, sarj adaptort veya sarj Unitesi kullanmayin.

* Yetki olmaksizin pilleri veya sarj Unitesini pargalara ayirmayin, tamir etmeyin veya
degjistirmeyin.

« Sarj Unitesini 1sl kaynaklarinin (radyatorler vb.) yakininda bulundurmayin.

* Robotu veya sarj Unitesinin elektrik baglantisi koruyucularini islak bezle veya islak elle
silmeyin veya temizlemeyin.

« Pilin uygun bir yontemle imha edildiginden emin olun. Pili robottan ¢ikarmadan énce
gug kaynagdi baglantisini kestiginizden emin olun.

« Sarj kablosu hasar gordugunde guvenliginiz igin kabloyu Uretici firmanin onanm
departmani veya benzer departmanlarindan profesyoneller degistirmelidir.

* Robotu tasimadan 6nce robotun kapatildigindan ve mumkinse orijinal kutusuna
vyerlestirildiginden emin olun.

* Robotun tzerine su dokmeyin veya robotu suya daldirmayin.

» Robotu uzun bir strre kullanmayacaksaniz sarjini tamamen doldurun, robotu kapatin
ve serin, kuru bir yerde saklayin. Uzun stre sarj omadiginda olusabilecek hasarlari
onlemek igin robotu 3 ay iginde en az bir kez sarj edin.
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Urln listesi

Robot stputrgeyi kullanmadan énce bu kilavuzu dikkatlice okuyun ve daha sonra yeniden okuyabilmek igin saklayin.

Robot Sarj tnitesi

Sag temizleme bigag

Stplrme ozelligi igin su
(sarj Unitesine yerlestirilmistir)

Yumusak killl dénen firgal
haznesi kapagi

(sarj Unitesine yerlestirilmistir)

Sarj adaptoru Kendi kendini T
temizleyen Unite . -

ipuglar: Bu kilavuzda yer alan triin, aksesuar ve

kullanici ara ytizd resimleri yalnizea bilgilendirme

amagh hazidanmistir. Asil trin, gincelleme ve Silme ozelligi Supurme ozelligi Kullanim Kilavuzu, Temizleme firgasi

yukseltmelerden 6turti resimde gértnenden farkh igin yedek filtre igin yedek filtre Hizli Kullanim Kilavuzu (sarj Unitesine
sungeri stizgeg aparati vyerlestirilmistir)

olabilir. Lutfen asil trint dikkate alin.
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UrGn tantimi

Robot
() AG/KAPAT O Sart etme / kendi kendini temizleme
Robotu kapatmak veya agmak igin uzun stre basin Yalnizca sarj etme isleminin baglamasi igin uzun sure basin
Temizligi baslatmak veya durdurmak igin basin Sarj etme ve kendi kendini temizleme islemlerinin baslamasi
iGin basin
/ 555 () Gug tusu/gostergesi
Arka hazne

O Sarj tusu/géstergesi

Algilayici sensor

Agllir kapak

Agllir kapak kulpu

On koruyucu
Kizildtesi sensor

Yan sensor

Carpisma onleyici sensor

Donen firga kapak kulpu
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Dénen firga

Standart tekerlek

Tahrik tekerlegi

Pil bolmesi kapadi

Yukseklik sensoru
Kilavuz tekerlek

Hoparlor OO0 00 I Havalandirma cikist
000000 .0.0.0'0.0.0
== o7 =7
Kizildtesi sensor Elektrik baglantisi
koruyucu
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Kendi kendini temizleyen sarj Unitesi

Ortiict plaka
Donen firga ve diger temizleme araglarini
yerlestirmek igin gikarin.

Elektrik baglantisi koruyucu @

@ Kizildtesi sensor
Kendi kendini
temizleyen hazne

. Gug ara yuzu

Kablo alaniigin érticu
plaka
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Kurulum

Sarj Unitesini kurma

@ Sarj tnitesini duz bir yuzeyde duvara
yaslayin, adaptor fisini uygun bir
prize takin ve gu¢ kaynagini agin.
Disarda kalan kablolari kablo alanina
yerlestirin.

@ Kendi kendini temizleyen hazneyi
yukaridan asagiya dogru takin ve sarj
Unitesine yerlestirin.

@ Sarj tnitesinin 6n kismindan 1,5 metre
ve yan kismlarindan 0,5 metre uzaklik
dahilinde engel teskil eden herhangi
bir cisim olmadigindan emin olun.

ipuglar:

« Sarj unitesi gug kaynagina bagl oldugunda
gosterge daima agik kalacaktir.

+ Kendi kendini temizleyen hazneler ahsap
zeminlerde veya diger emici yuzeylerde
kullaniimalidir.

Uyart: Halinin kirlenmemesi ve robot sarjinin
etkilenmemesi igin sarj Unitesinin hal Gzerine
kurulumu kesinlikle yasaktr.

284



Kullanim

Sinir bandini gikarma

Robotu i¢ mekanda diz bir ylzeye
yerlestirin ve 6n koruyucunun ig kismina
yerlestirimis olan koruyucu sinir bandini
clkarin.

Su haznesine su ekleme

@ Aciir kapag resimde gésterildigi gibi
kulpundan tutarak agin.

Uyari: Robotun hasar gérmesini dnlemek icin su haznesi gikarimadan robotu ters gevirmek kesinlikle yasaktir!

clkarin.

T Sinir bandini

@ Su haznesini tutma yerinden tutarak
clkarin.
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® Su haznesinin doldurma kapagini
agin, doldurma deliginden temiz
su veya siviyl doldurun, ardindan
doldurma kapagdini kapatin.

f Su doldurma

Su haznesi
doldurma
deligi

e Su haznesini yerine yerlestirin,
tutma yerini ayni seviyeye getirin ve
ardindan kapagdi kapatin.



Robotu sarj etme

@ Robotu resimde gésterildigi gibi ic mekanda diz bir yuzeye @ Robotu calistrmak igin O tusuna uzun stre basin. Robotun
yerlestirin. kendiliginden sarj Unitesine dénerek sarj olmasi igin O
tusuna basin. Robot tamamen sarj oldugunda bekleme
moduna gegecektir.

ipuglar:

« Temizlemeye baslamadan dnce robotu tamamen sarj edin. « Temizleme igleminin sarrj Unitesinden baslamasi Gnerilmektedir.

« Temizleme sirasinda dolasma, struklenme veya garpisma yoluyla olusabilecek « Temizleme sirasinda sarj azalirsa robot kendiliginden sarj tnitesine donecektir.
hasarlar énlemek igin temizleme éncesi yerde bulunan kablolar veya cisimleri Sarj tamamen doldugunda robot temizlemeye kaldigi yerden devam edecektir.
kaldirn.
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Mi Home/Xicomi Home
uygulamasi ile baglanti kurma

Bu urtin Mi Home/Xicomi Home
uygulamasiyla™ birlikte galismaktadir.
Mi Home/Xicomi Home uygulamasiyla
cihazinizi kontrol edin

Uygulamayr indirmek ve kurmak igin QR
kodunu tarayin. Uygulama kurulmussa
dogrudan baglanti kurulum sayfasina
yonlendirileceksiniz. Uygulama
magazasinda "Mi Home/Xioomi Home"
adiyla aratarak uygulamayi indirebilir ve
kurabilirsiniz.

Mi Home/Xicomi Home uygulamasini
agin, sag Ustte bulunan "+" isaretine
tiklayin, ardindan cihazinizi eklemek igin
adimlar takip edin

“Xiaomi Home uygulamasi Avrupa'da
(Rusya hari¢) kullanimaktadir. Cihazinizin
Uzerinde gorintulenen isim varsayilan
olarak kabul edilmelidir.

Not: Uygulamanin stramd guncellenmis olabilir,
[ttfen talimatlan meveut uygulama strimune uygun
olarak takip edin.

Kablosuz baglantiyi sifirlama

O ve ) tuglarina ayni anda 3 saniye basin. "Mi Home ag yapilandirma moduna
girin" sesli uyarisini duydugunuzda gug gdstergesi ve sarj gdstergesinde yanip
sonen yesil isik, robotun Mi Home uygulamasina baglanmak igin hazir oldugunu
gostermektedir.

ipuglar: Yalnizea 2.4 GHz kablosuz baglant! desteklenmektedir.

Dénen firgalarla ilgili notlar

Robota istege gore dénen karisik sert firga veya dénen standart yumusak firga
takilabilir. Donen sert hibrit firga varsayilan olarak yerlestirilmistir.

Donen sert hibrit firga: Cok islevli stardart firgadir. Mat ve marley zeminlerde inatgl
lekelerin gikarnimasi igin uygundur.

Donen standart yumusak firga: Yumusak yapilidir. Cok parlak ve ahsap zeminlerde
gunluk temizlik igin uygundur.

Donen firgayi hava Ufleyerek kurutma

Sarj Unitesinde hava Ufleyerek kurutma: Sarj Unitesi donen firganin yerlestirildigini
algladiginda kendiliginden hava tflemeye baslayarak dénen fircayi kurutacaktr.
Hava Ufleyerek kurutma sirasinda dénen firga gikarilir ve yeniden yerlestirilirse robot
hava Ufleme suresini yeniden baslatacaktir.

Robot iginde hava Ufleyerek kurutma: Robot kendi kendini temizleme isleminin
ardindan hava tfleme islemini kendiiliginden baslatarak dénen fircayi kurutacaktir
(robot stptrme modunda kendi kendini temizleme isleminin ardindan hava tfleme
islemi uygulamayacaktir). Hava tfleyerek kurutma sirasinda dénen firga, su haznesi
veya su haznesi kapagdi gikarllirsa robot hava Uflemeyi durduracaktir. Cikarnlan parga
yerine takildiginda robot hava Ufleyerek kurutmaya devam edecektir.

ipuglar:

+ Hem robot hem de sarj Unitesi donen firgay hava tfleyerek kurutabilmektedir.

« Sarj unitesi donen firgayl hava tfleyerek 12 saatte, robot ise 6 saatte kurutmaktadir.

- Hava ufleme sirasinda sarj Unitesinin guc kaynadi baglantisi kesilirse hava tfleme islemi durur.
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Agma/Kapatma/Durdurma/Baglatma

« 3 saniye boyunca () tusuna basin. Robot agik duruma gelecek, giic géstergesi
ve sarj gostergesinde yesil 1sk yanacaktir. Robot agildiktan sonra bekleme moduna
gegecek, gug gostergesi ve sarj gostergesi yesil kalacaktir. (') tusuna uzun stre
bastiginizda robot temizlemeye baslayacaktr.

* Robot hareketsiz durumdaysa (ve sarj edilmiyorsal) O tusuna 3 saniye basili
tutarak robotu kapatabilirsiniz.

¢ Temizleme sirasinda C) tusuna basarsaniz robot temizlemeyi durduracaktr.

* Robot 10 dakikadan fazla hareketsiz durumda kalirsa (ve sarj edilmiyorsa) uyku
moduna gegecektir. Robotu uyku modundan gikarmak igin herhangi bir tusa
basabilirsiniz. Robot 30 dakikadan fazla stre uyku modunda kalirsa ve yerine
getirecedi bir gorevi yoksa (herhangi bir sesli uyan vermeden) kendiliginden
kapanacaktir.

ipuglar:

* Robot sarj sirasinda kapatiamaz.

« Temizleme sirasinda kirli su haznesi dolarsa robot oldugu yerde 90 saniye bekleyecektir. Kullanici
90 saniye iginde robotu ¢alistirmazsa robot kendiliginden sarj tnitesine veya baslangig noktasina
dénecektir.

« Ik defa yapilacak temizleme sirasinda, olusabilecek kiigtik sorunlar gézmek igin robotu gézetleyin.
Ik temizlemenin ardindan robot bir harita olusturacaktr. Suyla temizlenmesine gerek olmayan alanlarin
veya robotun takilabilecegi alanlarn temizlenmemesi igin Mi Home uygulamasina girerek gorev disi
alanlan belifeyin.

Sarj etme veya kendi kendine
temizleme

¢ Temizleme sirasinda veya
temizlemenin ardindan sarj azalirsa
robot kendiliginden sarj Unitesine
donerek kendi kendini temizleyecek ve
sarj olacaktir.

Dururken veya bekleme modundayken
O tusuna bastiginizda robot sarj
Unitesine dénerek kendi kendini
temizleyecek ve sarj olacaktr.
Dururken veya bekleme modundayken
O tusuna uzun sdre bastiginizda
robot sarj Unitesine dénerek sarj
olacaktir ancak kendi kendini
temizlemeyecektir.

Sarj etme islemini durdurmak igin
robot sarj olurken herhangi bir tusa
basin.

Robot sarj tnitesindeyken kendli
kendini temizleme goérevini baglatmak
veya iptal etmek igin 0 tusuna basin.

.

.

.
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Kismi Alan Temizligi

Robotun kismi alan temizligi moduna girmesi igin Ove> tuslarna ayni anda basin.

Robot bu moddayken 1,5 metre x 1,5 metre kare alanda 90 derece Y Hareketiyle Gift
temizleme yapar. Kismi alan temizligi sirasinda robotun temizlemeyi durdurmasi igin
herhangi bir tusa basin. Kismi alan temizligi durduruldugunda kismi alan temizligine
devam etmek igin O tusuna basin.

Robot faaliyetteyken su haznesine su ekleme veya su haznesini
temizleme

Kullanim sirasinda su haznesine su ekleme veya su haznesini temizleme gibi intiyaglar
ortaya gikabilir. Bunlar yapmak igin O tusuna basarak robotu durdurun, kapadi agin
ve su haznesini gikarin. Su haznesine su ekledikten veya su haznesini temizledikten
sonra yerine yerlestirin, kapag kapatin, ardindan temizlige devam etmek igin (')
tusuna basin.

ipuglar:

« Temizleme goérevine baslamadan once kirli su haznesini temizleyin ve temiz su haznesinde su oldugundan

emin olun.
- Lutfen su eklemeden énce su haznesini gikarin.

Uyari: Robotun hasar gérmesini dnlemek icin su haznesi cikarimadan robotu ters gevirmek kesinlikle yasaktir!
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Temizleme modunu degistirme

Robotun sime igin veya stpurme igin birer
su haznesi kapagd bulunabilmektedir.

Su haznesi kapagini degistirdiginizde
robot yeni hazne kapagdini kendiliginden
algilayarak silme veya stptrme moduna
gecmektedir. Silme islemi igin su haznesi
kapagd varsayilan olarak yerlestirilmistir.

Silme islemi igin su
haznesi kapagdi

Suptrme ozelligiigin su
haznesi kapagdi

ipuglar:

* Mi Home uygulamasi ile temizleme modu
degjistirilememektedir.

* Islandiginda zemine yapisan kirler icin robotu énce
supurme modunda, ardindan silme modunda
calistinn. Boylelikle daha etkili bir temizlik yapilmig
olur.

« Halilar ve paspaslar temizlemek igin stiptrme
modunu kullanin.



Bakim

Su haznesi kapagdini degistirme veya kirli su haznesini temizleme

@ Su haznesini cikann, kirli su haznesinin
tutma yerinden tutun, ardindan
kapag yukar kaldirn.

@ Yeni bir su haznesi kapad kullanin
veya robotla birlikte verilen temizleme
firgasini kullanarak kirli su haznesini
temizleyin.

® Temizlenen su haznesini
yerlestirmeden once dibinde kalan
suyu kurulayin.

Not: Tamamlanan her temizleme igleminin
hemen ardindan kirli su haznesinin temizlenmesi
onerilmektedir.

Donen firgayl temizleme veya degistirme

@ Sac temizleme bicagini kullanarak
donen firgaya dolasan saglar kesip
atin ve donen firgayi temizleyin.

@ Kapag kulpundan tutarak agin ve
donen firgay ¢ikarin.

ipuglar: Dénen firganin ayda bir kez temizlenmesi
neriimektedir. Donen firganin 6-12 ayda bir
yenilenmesi énerilmektedir.

Not: Sag temizleme bigagini cocuklarin
erisemeyecedi yerlerde saklayin.
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® Donen firgay! temiz suyla yikayin ve
kurutun veya robota yerlestirerek
donen firga igin kendi kendini
temizleme 6zelligini galistirin.
Kendi kendini temizleme islemi
tamamlandiginda robot donen firgay!
kurutmak igin kendiliginden hava
Uflemeye baslayacaktir.



Temizleme bigagini degistirme

@ 3 saniye boyunca C) tusuna basin. Robotu kapattiktan @ Resimde gosterildigi gibi robotu ters gevirin, temizleme
sonra su haznesini gikarin. bicagini sabitleyen 6 viday tornavidayla cikarin, ardindan
temizleme bigadi Unitesini gikarin.

Temizleme bigadi
Unitesi

© Eski temizleme bicadini resimde gosterildigi gibi temizleme bicad Unitesinden cikarin. Temizieme bicadinin yerlestirime seklinden
emin olduktan sonra eski temizleme bigadini yenisiyle degistirin. Temizleme bigadi Unitesini robota yerlestirin ve Uniteyi sabitleyen
vidalarin iyice sikistinimis oldugundan emin olun.

—*
i " v —
0 P
-\ NS NS
Temizleme bigagini
yerlestirme

Not: Temizleme bicaginin dogru sekilde yerlestirildiginden emin olun. Ters yonde yerlestirme robotun temizleme verimliligini etkileyecektir. Temizleme bicaginin 6-12 ayda
bir yenilenmesi 6nerilmektedir.

7
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Silme iglemi icin kullanilan filtre stizgecini ve filtre singerini temizleme veya degistirme

@ Sime islemi icin kullanilan su haznesini @ Hazne kapadini ters yéne gevirin ve ® Silme islemi igin kullanilan filtre
ve hazne kapagini ¢ikarin. ardindan sirastyla filtre stizgecini ve stizgecini veya filtre sungerini
filtre stingerini gikarin. temizleyin veya degistirin. Temizleme
isleminin ardindain kurutun ve yerine

yerlestirin.

Ipuglan: Silme iglemi iin kullanilan filtre suzgeci

ve filtre stingerinin ayda bir kez temizlenmesi
onerilmektedir. Silme islemi igin kullanilan filtre
stizgeci ve filtre stingerinin 3-6 ayda bir yenilenmesi
onerilmektedir.

Not: Silme islemi igin kullanilan filtre stizgeci ve filtre
suingeri suyla yikandiktan sonra kullanim éncesi iyice
kurutulmalidir.

Stpirme islemi igin kullanilan filtre stizgeci aparatini temizleme veya yenileme

@ Supurme islemi icin kullanilan su @ Hazne kapagini ters yéne gevirin ve ® Filtre sizgeci aparatini temizleyin
haznesini ve hazne kapagdini gikarin. ardindan stiptrme igin kullanilan filtre veya degjistirin. Temizleme isleminin
stizgeci aparatini gikarin. ardindan kurutun ve yerine yerlestirin.

ipuglar: Stpurme iglemi igin kullanilan filtre stzgeci

Not: Stipurme islemi igin kullanilan filtre stizgeci aparatinin ayda bir kez temizlenmesi nerilmektedir.
aparati suyla yikandiktan sonra kullanim éncesi iyice Supurme islemi igin kullanilan filtre stizgeci aparatinin
kurutulmalidir. 3-6 ayda bir yenilenmesi dnerilmektedir.
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Sensorleri veya elektrik baglantisi koruyucularini temizleme

Robotun islevlerini yerine getirebilmesi igin her sensériin ayda bir kez temiz, yumusak ve kuru bir bezle nazikge silinmesi

dnerimektedir.

Robot:

Yukseklik sensoru

Kizildtesi sensor

Elektrik baglantisi koruyucu

Yan sensor
Yikseklik —
sensoru
Yan sensor
Kiziltesi
sensor
Kendi kendini temizleyen yuva:
Kizildtesi sensor
Elektrik baglantisi koruyucu
ipuglar: Dénen firganin ayda bir kez temizlenmesi :
onerilmektedir. Elektrik baglantisi koruyucu
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Yakseklik
sensord

Kizilotesi

sensor

Elektrik baglantisi
koruyucu

Kizildtesi
sensor



Kilavuz tekerledi veya standart tekerlegi temizleme Pil bakimi

@ Su haznesini gikarin. * Robota yiksek performansli ve

@ Robotu ters gevirin ve kiiguk bir tornavida veya baska bir aragla kilavuz veya sarj edilebilir lityum iyon pil takimi
standart tekerledi gikarin. yerlestirimistir. Pil performansinin

@ Tekerlek aksindaki sag veya diger yabanc cisimleri gikardiktan sonra tekerlegi dusmemesi igin pili her gtin sarj edin.

.

Robotu uzun bir sture
kullanmayacaksaniz kapatin ve
kutusuna koyarak kaldirn. Uzun
stre sarj omadiginda olusabilecek
hasarlar dnlemek igin robotu 3 ay
icinde en az bir kez sarj edin.

yerine yerlestirin ve tekerledin Gzerine bastirin.

Robotu kapatma

Tusa bastiginizda bir islem
gergeklesmiyorsa veya robot
kopot\\omlyorso robotu zorla kapatmak
iGin O tusuna 5 saniye boyunca basin.

Not: Kilavuz tekerlegin veya standart tekerlegin intiyag dogrultusunda temizlenmesi dnerilmektedir. Robota
hasar vermemek icin kilavuz tekerlegi ve standart tekerlegi ok sik gikarmayin.
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Sorun Giderme

Robot dizguin ¢alismiyorsa glic veya sarj gostergesinde kirmizi isik yanabilir veya yanip sénebilir. Bir hata meydana
geldiginde robot sesli uyarida bulunabilir. Ortaya gikabilecek sorunlarn ¢ézmek igin Iitfen asagidaki tabloya bakin.

Sesli Uyarilar ve isaretler

Muhtemel Sebepler

Cozim

Algilayicinin éntinde bir engel olup
olmadigini kontrol edin ve robotu baska
bir yere koyup yeniden ¢alistirin.

Isikli algilayici bir cisimle engellendi veya
bir cisme takildl.

Robot faaliyetini engelleyen cisimleri
kaldirn veya robotu bu cisimlerin
olmadigi bir alanda yeniden galistirin.

Carpisma 6nleyici 6n sensér hatast:
Sensorun bir cisme takilip takilmadigini
kontrol edin.

Carpisma onleyici sensoér bir cisme
takildl.

Koruyucunun etrafinda bulunan
yabanci cisimleri kaldirn veya robotu
bu cisimlerden uzaklastirin.

Yukseklik sensort hatast: Yukseklik
sensdrinU temizleyin ve robotu tehlikeli
alanlardan uzakta galistinn.

Yukseklik sensort robot ¢alismaya
basladiktan sonra devreye girdi.

Yukseklik sensorund silin ve robotu
tehlikeli olmayan duz bir alanda
calistinn.

Donen firgca hatasi: Dénen firganin bir
cisme takilip takimadigint kontrol edin.

Dénen firga bir cisme takildi.

Donen firgayi temizleyin veya robotun
yerini degjistirin.

Sag veya sol tahrik tekerlegi hatasi:
Tahrik tekerledinin bir cisme takilip
takimadigini kontrol edin.

Tahrik tekerledi bir cisme takildi.

Tahrik tekerlegini temizleyin veya
robotun yerini degistirin.

Su haznesi veya kapadi gikarildi.

Su haznesi veya kapad gikarildi.

Su haznesini ve filtre stizgecini dedistirin.
Su haznesi ve filtre stizgecinin dizgin
verlestirildiginden emin olun.

Pil azald: Bir sonraki kullanimdan énce
robotu sarj edin.

Temizleme sirasinda sarj azaldi.

Pil azald: Bir sonraki kullanimdan énce
robotu sarj edin.

Havalandirma hatasti: Robot hava
cikisinin tikall olup olmadigini kontrol
edin.

Havalandirma hatasl.

Robotu kapatip yeniden agcmayi
deneyin.

Algllayici hatasi: Algilayicinin bir cisme
takilip takimadigini kontrol edin veya
robotu yeniden calistirin.

Isikli algilayic bir cisme takild.

Isiklr algilayicr sikisti veya bir cisme
takildi. Robotu baska bir alanda
calistinn.
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Sesli Uyarilar ve isaretler

Muhtemel Sebepler

Coézim

Pil hatasi: Robotu yeniden galistirin.

Sarj sirasinda pil hatasi.

Pil sicaklign ok yiksek veya gok disuk.
Robotu yeniden ¢alistirmadan énce
[ttfen pil sicakliginin normale donmesini
bekleyin.

Robot agilamiyor.

1. Sarj yetersiz.
2. Ortam sicakligr normal degjil.

1. Kullanim éncesinde robotu sarj edin.
2. Robotun ¢alistign ortamda sicakligin
0°C-40°C arasinda oldugundan emin
olun.

Robot sarj edilemiyor.

1. Gug kaynagi sarj Unitesine bagl degil.

2. Elektrik baglantisi koruyuculari kirli.
3. Elektrik baglantisi koruyuculart iyi
temas etmiyor.

1. Gug kaynagdinin sarj tnitesine bagl
oldugundan emin olun.

2. Sarj Unitesinin elektrik baglantisi
koruyucularini temizleyin.

3. Temassizliga neden olan yabanci
cisimleri ortadan kaldirin ve robotu
elinizle yeniden konumlandirin.

Robot sarj tnitesine kendiliginden
doénmedi. Lutfen sarj olmasi igin robotu
sarrj Unitesine yerlestirin.

1. Sarj Unitesi kapall veya gok uzakta.
2. Gug kaynadi sarj Unitesine badl
degjil.

3. Donen firga bir cisme takimis veya
robotun altinda yabanci cisimler
mevcut.

1. Sarj Unitesini yabanci cisimlerin
bulunmadidi bir alana yerlestirerek veya
robotu sarj Unitesine yakin bir alana
vyerlestirerek yeniden deneyin..

2. Gug kaynagdini sarj tnitesinebaglayin.
3. Dénen firgay! ve robotun alt kismini
kontrol edin ve temizleyin.

Sag sensor hatasi: Yabanci cisimlerin
sensort engelleyip engellemedigini
kontrol edin.

Yan sensor hatasi.

Yan sensorleri silin ve temizleyin.

Robot isletim hatasi.

Programda bir hata olustu.

Robotu kapatin ve yeniden calistirin.

Robot temizleme sirasinda tuhaf sesler
Glkariyor.

Donen firgaya veya tahrik tekerlegine
yabanci cisimler dolasmis.

Robotu kapatin ve yabanci cisimleri
temizleyin.
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Sesli Uyarilar ve isaretler

Muhtemel Sebepler

Co6zim

Robotun temizleme performansi dustu
veya robot su damlatiyor.

Su haznesi dolu veya filtre stizgeci tikal.

Su haznesini ve filtre stizgecini duzenli
araliklarla temizleyin.

Onceden belirlenen gérev yerine
getirimedi.

Sarj yetersiz.

Onceden belirlenen temizleme gérevi
yalnizca kalan sarj %30'dan fazlaysa
baslatiabilmektedir. Lutfen robotu her
gun sarj edin.

Robot, Mi Home uygulamasina
baglanmiyor.

Kablosuz baglant hatasi olustu,
kablosuz baglanti sifresi yanlis veya Mi
Home uygulama hatasi olustu.

Robotun bulundudu alandaki kablosuz
baglanti sinyalinin guglt oldugundan
emin olun, kablosuz baglanti sifresini
yeniden girin veya kablosuz baglanti
adini sifirlayin, Mi Home uygulamasinin
guncel sirumand indirin.

Haznede bulunan su yetersiz veya
haznede su yok.

1. Su haznesindeki su yetersiz veya su
cikist tikal.
2. Su haznesi duzgun yerlestirilmedi.

1. Su haznesinde su olup olmadigini
kontrol edin, su ¢ikisini tikayabilecek
yabanci cisimleri temizleyin.

2. Su haznesini dogru sekilde yerlestirin.

Lutfen robotu galistrmadan énce dtiz
bir zemine yerlestirin.

Robotun durusu duzgun degil veya
robotun bulundudu zemin duz degjil.

Robotu duz bir zemine yerlestirin ve
calistirin.

Robotun konumu elle degistirildiginde
robot sarj edilemeyecektir.

1. Robot sarj Unitesinden ¢ok uzakta.
2. Robot yeni bir ortama yerlestirilemez.

Sarj olmasi icin robotu sarj Unitesine
kendiniz yerlestirin.

Temizleme islemi tamamlanmadan
hemen &nce robot sarj Unitesine
giderek sarj olacaktir.

Robotun sarji azaldi, robot sarj Unitesine
donerek sarj olacaktir. Sarj etme islemi
tamamlandiginda robot temizlemeye
devam edecektir.

Robot tamamen sarj oldugunda
temizlemeye kaldig yerden devam
edecextir.
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Sarj tnitesi calisirken bir hata meydana gelirse sorunu gézmek igin litfen asadidaki tabloya bakin.

Sesli Uyarilar ve isaretler

Muhtemel Sebepler

Cozim

Robot sarj edilemedi.

1. Gug kaynagdi sarj Unitesine bagl degil.
2. Elektrik baglantisi koruyuculari kirli.

3. Elektrik baglantisi koruyuculart iyi
temas etmiyor.

1. Gug kaynagdinin sarj Unitesine bagl
oldugundan emin olun.

2. Sarj Unitesinin elektrik baglantisi
koruyucularini temizleyin.

3. Temassizliga neden olan yabanci
cisimleri ortadan kaldirin ve robotu
elinizle yeniden konumlandirin.

Donen firga hava tfleme yontemiyle
kurutulamad.

Donen firga yerlesik algloma sensora kir
nedeniyle tikall.

Donen firga yerlesik algilama
sensdrinun yuzeyini temizleyin.
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Ozellikler

Makine Kendi kendini temizleyen sarj Unitesi
Uran Adi Smartmi Robot Supurge Nominal Girig 19V =15A
Model ZNXDJQRO1ZM Nominal Cikis 19V =15A
Net Agrlik Yaklagik 6,5 kg (robot, kendi Nominal Gug 28.5W
kendini temizleyen sarj Unitesi, -
su haznesi ve dénen firga Ozellikler 407 x 370 x 205mm
dahil)
Caligma Ortami Sicakligy 0°C-40°C Sarj Adaptdri
Muhafaza Ortami Sicakligi -20°C-60°C
Sunulan Bilgi Deger ve -
) Birim
Hassasiyet
. R DONGGUAN YINLI
Smartmi Robot Stipirge Uretici ELECTRONICS SO, -
.. LTD
Ozellikler 338 x 344, x128mm
Model Tanimlayici YLJX2I-E190150 -
Nominal Girig 1V =15A
Girig Gerilimi 100-240 V~
Nominal Gug 75W
- Girig AC (Alternatif Akim)
isletim Voltaji 144N = Frekans! 50/60 Hz
Pil Tipi Lityum-iyon pil takimi Cikis Voltai 19 V=
Pil Kapasitesi 5200mAh Cikis Elektrik Akirmi 15 A
Temiz Su Haznesi Kapasitesi  600mL Cikis Guicu 285 W
Kirli Su Haznesi Kapasitesi 360mL Ortalama Aktif Verimlilik 297 %
Kablosuz Baglant Wi-Fi IEEE 802TIb/9/n 24GHz gtk Yk (%10) Verimiiig 840 %
RF (Radyo Frekans) Ozelllikleri: Yikstiz GO(; Toketimi 007 W

Wi-Fi 24G (2400 - 2483.5 MHz), Maksimum RF Cikis Gucti: <20 dBm normal

kullanim kosullarinda bu ekipman ile anten ve kullanic viicudu arasinda minimum

20 cm mesafe birakiimalidir




Mevzuata Uygunluk Bilgileri

Avrupa — AB uygunluk beyani
Beijing Smartmi Electronic Technology Co., Ltd., NXDJQROTZM tipi 1sin ekipmaninin 2014/53/EU Yonergesine uygun
oldugunu beyan etmektedir. AB uygunluk beyaninin tam metnine bu adresten ulasabilirsiniz: https://www.smartmiglobal.
com/doc.html

Imha ve geri dénusum bilgileri

Bu sembolu tasiyan ttm Urtnler, atik kategorisinde bulunan ve siniflandinimamis evsel atiklarla kanstinimamasi gereken

E elektrik ve elektronik ekipmanlandir (2012/19/EU Yonergesinde belirtildigi tzere, WEEE). Atik ekipmaninizi geri déntisim

mmm  iGin hUkUmet veya yerel yetkililer tarafindan belirlenen bir elektrik ve elektronik atik toplama noktasina birakmaniz
beklenmektedir, bu sayede insan sagligi ve gevre korunabilecektir. Dogru yontemle imha ve geri dontstturme, atiklarin
Gevre ve insan saglig tzerinde olusturabilecedi potansiyel olumsuz sonuglar dnlemeye yardimer olacaktir. Bu tur atik
toplama noktalarinin konumu ile hukiim ve kosullan hakkinda daha fazla bilgi igin lutfen sorumlu kisiler veya yerel yetkililerle
iletisime gegin.

Lazerli GUvenlik

Urtntin lazerli mesafe sensortl IEC 60825-1:2014 1. Sinif Lazer Urtinler standartlarini kargilamaktadir ve zararl lazer igini
olusturmamaktadir.

Beijing Smartmi Electronic Technology Co,, Ltd. igin
Wayz Robotics (Shenzhen) Co,, Ltd. tarafindan retilmistir.
Adres: Rm.1601, Bldg.4 & Rm.1407, Bldg.5, Nam Tai Inno Park, Fenghuang st., Guangming dist., Shenzhen, Guangdong, PR. Cin

Detayl e-kilavuz igin: https://www.smartmiglobal.com/pages/manual

Detayli bilgi igin: https://www.smartmiglobalcom/

adreslerini ziyaret edebilirsiniz.

Destege mi ihtiyaciniz var? Litfen smartmi musteri hizmetleriyle iletisime gegin: onlinesupport@smartmiglobalcom 220628-Y

300



www.smartmiglobal.com



